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2.7 

Resource 
 
RS – Bloco Resource 
 
Descrição 
Este bloco contém dados que são especificados para o hardware que é associado com o recurso. 
Todo dado é modelado como Interno, assim não há links para este bloco. O dado não é processado 
da forma que um bloco funcional processa os dados, deste modo, não há esquemático de funções. 
Este conjunto de parâmetro é planejado para ser o mínimo requerido para a Aplicação do Bloco 
Funcional associado com o recurso no qual ele consiste. Alguns parâmetros que poderiam estar no 
conjunto, como dado de calibração e temperatura ambiente, são parte de seus respectivos blocos 
transdutores.  
 
O modo é usado para controlar a maioria dos estados do recurso. O modo O/S pára a execução de 
todos blocos funcionais. O modo actual dos blocos funcionais será mudado para O/S, mas o modo 
target não será mudado. O modo Auto permite operação normal do recurso. O modo Iman indica 
que o recurso está inicializando ou recebendo um download de software. 
 
Os parâmetros MANUFAC_ID, DEV_TYPE, DEV_REV, DD_REV e DD_RESOURCE são 
requeridos para identificar e localizar a DD, deste modo, os Serviços de Descrição do Dispositivo 
podem selecionar a DD correta para uso com seu recurso.  
 
O parâmetro HARD_TYPES indica os tipos de hardware que estão disponíveis para este recurso. 
Se um bloco E/S é configurado e requer um tipo de hardware que não está disponível, o resultado  
será um alarme de erro de configuração no parâmetro BLOCK_ALM.  
 
O parâmetro RS_STATE contém o estado operacional da Aplicação do Bloco Funcional para o 
recurso contido neste bloco.  
 
Parâmetro RESTART  
O parâmetro RESTART permite graus de inicialização do recurso. Eles são:  
1 - Run: é o estado passivo do parâmetro. 
2 - Restart resource: é usado para apagar problemas como algum lixo na memória. 
3 - Restart com defaults: é usado para apagar a configuração de memória, trabalha como uma 
inicialização de fábrica. Após o Restart são criados todos os blocos pré-instanciados com seus 
valores default (Ver tabela item 22) 
4 - Restart processor: é usado para inicialização do recurso.  
Este parâmetro não aparece em uma View, porque ele retorna para o estado passivo (1-Run) 
depois de ter sido escrito.  
 
Parâmetros não voláteis 
Os equipamentos Smar não suportam salvamentos cíclicos de parâmetros não voláteis para uma 
memória não volátil, portanto, o parâmetro NV_CYCLE_T será sempre zero, o que significa uma 
característica não suportada.  
 
De outro modo, os equipamentos Smar têm um mecanismo para salvamento de parâmetros não 
voláteis dentro de memória não volátil durante o desligamento, e eles serão recuperados no 
ligamento. 
 
Timeout para modos de cascata remota 
SHED_RCAS e SHED_ROUT setam o tempo limite para perda de comunicação de um 
equipamento remoto. Estas constantes são usadas por todos blocos funcionais que suportam o 
modo de cascata remota. O resultado de um timeout é descrito no item Cálculo do Modo, Shedding 
de RCAS/ROUT não deve acontecer quando SHED_RCAS ou SHED_ROUT é setado para zero. 
 
Notificação de Alerta 
O valor do parâmetro MAX_NOTIFY é o número máximo de envios de notificação de alerta que 
este recurso pode ter enviado sem ter uma confirmação, correspondendo à quantidade de espaço 
no buffer disponível para mensagens de alerta. Um usuário pode setar um número menor que este, 
para controlar o fluxo de alerta, ajustando o valor do parâmetro LIM_NOTIFY. Se LIM_NOTIFY é 
setado para zero, então nenhum alerta é repassado. O parâmetro CONFIRM_TIME é o tempo para 
o recurso esperar pela confirmação de resposta de um relatório antes de tentar novamente. 
Se o equipamento CONFIRM_TIME = 0, não deve haver outra tentativa. 
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Parâmetros FEATURES / FEATURE_SEL  
Os parâmetros FEATURES e FEATURE_SEL determinam as características opcionais do recurso. 
O primeiro define as características disponíveis e é somente leitura. O segundo é usado para ativar 
uma característica disponível pela configuração. Se um bit que está setado em FEATURE_SEL e 
não estiver em FEATURES, o resultado será um alarme de bloco (BLOCK_ALM) indicando erro de 
configuração.  
Os equipamentos Smar suportam as seguintes características: Envio de Notificação, Estado de 
Falha e Proteção de Escrita por Software. 
 
Estado de Falha para todo o recurso 
Se o usuário setar o parâmetro SET_FSTATE, o parâmetro FAULT_STATE ficará ativo e fará com 
que todos blocos funcionais de saída no recurso assumam, imediatamente, a condição escolhida 
pelo tipo de estado de falha “Fault State Type” no parâmetro IO_OPTS. Pode ser apagado setando 
o parâmetro CLR_FSTATE. Os parâmetros set e clear não aparecem em uma View porque eles 
são transitórios. 
 
Proteção de Escrita por software 
O parâmetro WRITE_LOCK, se setado, prevenirá de qualquer alteração externa na base de dados 
estática e não volátil na Aplicação de Bloco Funcional do recurso. Conexões de blocos e resultados 
de cálculos procederão normalmente, mas a configuração será bloqueada. É setado e zerado pela 
escrita no parâmetro WRITE_LOCK. Apagando o WRITE_LOCK gerará o alerta discreto 
WRITE_ALM para a prioridade WRITE_PRI. Setando o WRITE_LOCK limpará o alerta, se ele 
existir. 
Antes de setar o parâmetro WRITE_LOCK para Locked, é necessário selecionar a opção “Soft 
Write lock supported” no FEATURE_SEL. 
 
Implementando características 
O parâmetro CYCLE_TYPE define os tipos de ciclos que este recurso pode fazer. O CYCLE_SEL 
permite que o configurador escolha um deles. Se CYCLE_SEL contém mais que um bit, ou o bit 
setado não está setado em CYCLE_TYPE, o resultado será uma alarme de bloco (BLOCK_ALM) 
com um erro de configuração. O MIN_CYCLE_T é tempo mínimo especificado pelo fabricante para 
executar um ciclo que coloca um limite menor no escalonamento do recurso.  
 
O parâmetro MEMORY_SIZE declara o tamanho do recurso para configuração de blocos 
funcionais, em Kbytes.  
 
O parâmetro FREE_SPACE mostra a porcentagem de memória de configuração que ainda está 
disponível. FREE_TIME mostra a porcentagem aproximada de tempo que o recurso deixou para 
processar novos blocos funcionais, eles devem ser configurados.   
 
BLOCK_ERR  
O BLOCK_ERR do bloco Resource refletirá as seguintes causas: 

• Device Fault State Set – Quando FAULT_STATE está ativo; 
• Simulate Active – Quando o jumper de Simulação está ON; 
• Out of Service  – Quando o bloco está no modo O/S. 

 
Modos Suportados 
O/S, IMAN e AUTO 
 
Parâmetros 

 

Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória 

/ Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16  0 Nenhuma S/RO  
2 TAG_DESC OctString(32)  Spaces Na S  
3 STRATEGY Unsigned16  0 Nenhuma S  
4 ALERT_KEY Unsigned8 1 a 255 0 Nenhuma S  
5 MODE_BLK DS-69  O/S Na S Veja Parâmetro de Modo. 
6 BLOCK_ERR BitString(2)   E D / RO  

7 RS_STATE Unsigned8   E D / RO Estado da máquina de estado.aplicação 
do bloco funcional. 

8 TEST_RW DS-85   Nenhuma D 
Parâmetro de teste de leitura/escrita – 
usado somente para teste de 
conformidade. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória 

/ Modo Descrição 

9 DD_RESOURCE VisibletString 
(32)  Spaces Na S / RO 

Identifica o tag do recurso o qual 
contém a Descrição do dispositivo para 
este recurso. 

10 MANUFAC_ID Unsigned32 
Lista; 

Controlado pelo 
FF 

0x0000030
2 Nenhuma S / RO 

Número de Identificação do 
Fabricante – usado por um 
dispositivo de interface para localizar 
o arquivo DD para o recurso. 

11 DEV_TYPE Unsigned16 Setado pelo 
mfgr  Nenhuma S / RO 

Número do modelo do Fabricante 
associado com o recurso – usado 
pelo dispositivo de interface para 
localizar o arquivo DD para o 
recurso. 

12 DEV_REV Unsigned8 Setado pelo 
mfgr  Nenhuma S / RO 

Número de Revisão do Fabricante 
associado com o recurso – usado 
por um dispositivo de interface para 
localizar o arquivo DD para o 
recurso. 

13 DD_REV Unsigned8 Setado pelo 
mfgr  Nenhuma S / RO 

Revisão do DD associado com o 
recurso – usado por um dispositivo 
de interface para localizar o arquivo 
DD para o recurso.  

14 GRANT_DENY DS-70 Veja Opções de 
Blocos 0 Na D 

Opções para acesso controlado de 
computador host e painéis de controle 
local para operação, sintonia e 
parâmetros de alarme do bloco. 

15 HARD_TYPES BitString(2) Setado pelo mfgr  Na S / RO Os tipos de hardware disponíveis como 
números de canal. 

16 RESTART Unsigned8 

1: Run, 
2: Restart 
resource, 

3: Restart com 
defaults, 
4: Restart 
processor 

 E D 
Permite um religamento manual para 
ser iniciado. Muitos níveis de 
religamento são possíveis. 

17 FEATURES BitString(2) Setado pelo mfgr  Na S / RO Usado para mostrar opções suportadas 
pelos blocos de recurso. 

18 FEATURE_SEL BitString(2)  0 Na S Usado para selecionar opções dos 
blocos de  recurso.  

19 CYCLE_TYPE BitString(2) Setado pelo mfgr  Na S / RO Identifica os métodos disponíveis de 
execução do bloco para este recurso. 

20 CYCLE_SEL BitString(2)  0 Na S Usado para selecionar o método de 
execução de bloco para este recurso.  

21 MIN_CYCLE_T Unsigned32 Setado pelo mfgr  1/32 
msegundos S / RO Tempo de duração do ciclo mais curto 

do qual o recurso é capaz. 

22 MEMORY_SIZE Unsigned16 Setado pelo mfgr  kbytes S / RO 
Memória de configuração disponível no 
recurso vazio, para ser verificada antes 
de se fazer um download. 

23 NV_CYCLE_T Unsigned32   1/32 
msegundos S / RO 

Intervalo entre cópias de escritas de 
parâmetros NV para memória não 
volátil. Zero significa que nenhuma 
cópia será feita.  

24 FREE_SPACE Float 0 a 100 %  % D / RO 
Porcentagem da memória disponível 
para configuração futura. Zero para um 
recurso pré configurado. 

25 FREE_TIME Float 0 a 100%  % D / RO 
Porcentagem do tempo de 
processamento do bloco que está livre 
para processar blocos adicionais. 

26 SHED_RCAS Unsigned32  640000 1/32 
msegundos S 

Tempo de duração para o qual dá-se 
escrita no computador para posições 
RCas no bloco funcional. 

27 SHED_ROUT Unsigned32  640000 1/32 
msegundos S 

Tempo de duração para o qual dá-se 
escrita no computador para posições 
ROut no bloco funcional. 

28 FAULT_STATE Unsigned8 1: Clear, 2: 
Active  E D 

Condição setada pela perda de 
comunicação no bloco de saída, falha 
promovida para um bloco de saída ou 
contato físico. Quando a condição de 
Estado de Falha é setada, então, os 
blocos funcionais de saída efetuarão 
suas ações FSAFE. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória 

/ Modo Descrição 

29 SET_FSTATE Unsigned8 1: Off, 2: Set 1 E D 
Permite a condição de estado de falha 
ser iniciada manualmente, selecionando 
Set.  

30 CLR_FSTATE Unsigned8 1: Off, 2: Clear 1 E D 

Escrevendo um Clear neste parâmetro 
apagará o estado de falha do 
dispositivo se na  condição campo, se 
tiver qualquer outra, será zerado.  

31 MAX_NOTIFY Unsigned8 Setado pelo mfgr  Nenhuma S / RO Número máximo, possível, de avisos de 
alerta de mensagens não confirmados. 

32 LIM_NOTIFY Unsigned8 0 a MAX_ 
NOTIFY 

MAX_ 
NOTIFY Nenhuma S Número máximo, possível, de avisos de 

alerta de mensagens não confirmados. 

33 CONFIRM_TIME Unsigned32  640000 1/32 
msegundos S O tempo mínimo entre tentativas de 

relatórios de alerta. 

34 WRITE_LOCK Unsigned8 1:Destravado, 
2:Travado 1 E S 

Se setado, nenhuma escrita de 
qualquer lugar será permitida, exceto 
para apagar WRITE_LOCK. Entradas 
do bloco continuarão a ser atualizadas. 

35 UPDATE_EVT DS-73   Na D Este alerta é gerado por qualquer 
mudança no dado estático.  

36 BLOCK_ALM DS-72   Na D 

O alarme de bloco é usado para toda 
configuração, hardware, falha na 
conexão ou problemas no sistema no 
bloco. A causa do alerta está inserida 
no campo subcode. O primeiro alerta a 
tornar-se ativo acionará o status Active 
no atributo Status. Tão logo quanto o 
status Unreported é zerado pela tarefa 
de relatório de alerta, outro bloco de 
alerta pode ser repassado sem limpar o 
status Active, se subcode tiver mudado.

37 ALARM_SUM DS-74   Na S 

O status de alerta atual, estados não 
reconhecidos, estados não relatados e 
estados desabilitados dos alarmes 
associados com o bloco funcional.  

38 ACK_OPTION BitString (2) 

0: Auto ACK 
Desabilita 

1: Auto ACK 
Habilita 

0 Na S 
Seleção de quais alarmes associados 
com o bloco serão automaticamente 
reconhecidos. 

39 WRITE_PRI Unsigned8 0 a 15 0 Nenhuma S Prioridade do alarme gerada pelo 
cancelamento de bloqueio de escrita.  

40 WRITE_ALM DS-72   Nenhuma D Este alerta é gerado se o parâmetro de 
bloqueio de escrita é apagado.  

41 ITK_VER Unsigned16   Na S/RO 
Este parâmetro informa qual versão 
ITK é o dispositivo (somente para 
dispositivos certificados). 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; Na – Parâmetro Admensional; RO – Somente Leitura; D –dinâmico; N – não volátil; S – estático 

 
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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Blocos Transdutores 
 
DIAG – Bloco Transdutor de Diagnóstico 
 
Descrição 
Este bloco transdutor provê as seguintes características: 

• Medição Online do tempo de execução do bloco; 
• Revisão de Hardware; 
• Revisão de Firmware; 
• Número Serial do Equipamento; 
• Número Serial da placa principal. 

 
O parâmetro BEHAVIOR definirá quais valores iniciais para os parâmetros serão usados depois da 
instanciação de um bloco. A opção Adapted seleciona um conjunto de valor inicial mais apropriado, 
com isto, valores inválidos para os parâmetros serão evitados. É ainda possível ter valores iniciais 
definidos pela especificação selecionando a opção Spec. 

 

 
Modos Suportados 

 

O/S e AUTO. 
 

 
Parâmetros 
 

Idx Parâmetro 
Tipo Dado 

(comp.) 
Faixa Válida/ 

Opções 
Valor 

Default Unidades Memória / 
Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16  0 Nenhuma S/RO  

2 TAG_DESC OctString(32)  Espaços Na S  

3 STRATEGY Unsigned16  0 Nenhuma S  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1 a 255 0 Nenhuma S  

5 MODE_BLK DS-69  O/S Na S Veja Parâmetro de Modo. 

6 BLOCK_ERR BitString(2)   E D/RO  

7 EXE_TIME_TAG VisibletString(32)  Espaços Na D Tag do bloco selecionado para 
medir o tempo de execução  

8 MIN_EXE_TIME Float  +INF ms D/RO Tempo mínimo de execução do 
bloco selecionado.  

9 CUR_EXE_TIME Float  0 ms D/RO Tempo de execução atual do 
bloco selecionado. 

10 MAX_EXE_TIME Float  0 ms D/RO Tempo máximo de execução do 
bloco selecionado.  

11 HW_REV VisibletString (5)    S/RO Revisão de Hardware. 

12 FIRMWARE_REV VisibletString (5)    S/RO Revisão de Firmware. 

13 DEV_SN Unsigned32    S/RO Número Serial do 
Equipamento. 

14 MAIN_BOARD_SN Unsigned32    S/RO Número Serial da placa 
principal.  

15 BEHAVIOR Unsigned8 
0:Adapted 

1:Spec 
0 E S 

Seleção de valores iniciais 
para parâmetros, há duas 
opções Adapted e Spec. 

16 PUB_SUB_STATUS Unsigned8 
0-bom 
1-ruim 

 E D/RO 
Indica se todos os links externos 
são bons ou se ao menos um é 
ruim. 

17 LINK_SELECTION Unsigned8 
0-primeiro 
1-próximo 
2-anterior 

0 E D Seleciona um link externo. 

18 LINK_NUMBER Unsigned16    D/RO Número do link externo 
selecionado.  

19 LINK_STATUS Unsigned8    D/RO Status do link externo 
selecionado (veja tabela abaixo) 
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Idx Parâmetro 
Tipo Dado 

(comp.) 
Faixa Válida/ 

Opções 
Valor 

Default Unidades Memória / 
Modo Descrição 

20 LINK_RECOVER Unsigned8 
0-sem ação 

1-ação 
Sem ação E D 

Comanda um processo de 
restauração para um link externo 
selecionado.  

21 BLOCK_ALM DS-72   Na D 

O alarme de bloco é usado para 
toda configuração, hardware, 
falha na conexão ou problemas 
no sistema no bloco. A causa do 
alerta está inserida no campo 
subcode. O primeiro alerta a 
tornar-se ativo, acionará o status 
Active no atributo Status. Tão 
logo quanto o status não 
repassado é zerado pela tarefa 
de relatório de alerta, outro bloco 
de alerta pode ser repassado 
sem limpar o status Active, se o 
subcode tiver mudado.  

22 SAVING_CONFIG Unsigned8 
0 – Sem Salvar 

1 - Salvar 
0 E D 

Indica se o dispositivo está 
salvando a configuração em 
uma memória não volátil.  

 

Legenda: E – Lista de Parâmetros; Na – Parâmetro Admensional; RO – Somente leitura; D –dinâmico; N –não volátil; S -estático 
 

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
 

Descrição dos valores dados pelo parâmetro LINK_STATUS  
 

Status do Link Status 
Geral  

Publisher/ 
Subscriber 

Status da 
Conexão Enviando/Recebendo Atualização 

do Bloco 
0X00 Good Publisher    

0X40 Good Subscriber    

0X84 Bad Publisher Estabelecido Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0X88 Bad Publisher Estabelecido Não Enviando/Recebendo Atualizando 

0X8C Bad Publisher Estabelecido Não Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0X98 Bad Publisher Não Estabelecido Não Enviando/Recebendo Atualizando 

0X9C Bad Publisher Não Estabelecido Não Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0XA8 Bad Publisher Pendente Não Enviando/Recebendo Atualizando 

0XAC Bad Publisher Pendente Não Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0XBC Bad Publisher Não configurado Não Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0XC4 Bad Subscriber Estabelecido Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0XCC Bad Subscriber Estabelecido Não Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0XDC Bad Subscriber Não Estabelecido Não Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0XEC Bad Subscriber Pendente Não Enviando/Recebendo Não Atualizando 

0XFC Bad Subscriber Não Configurado Não Enviando/Recebendo Não Atualizando 
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HC – Configuração do Hardware do Transdutor  
 
Visão Geral 
Configura o tipo de módulo para cada slot no DFI302. 
 
Descrição 
A tabela seguinte mostra os tipos de módulos disponíveis.  
 

Código Descrição Tipo E/S  
 Slot Disponível Sem E/S 

DF51 DFI302 Processador 1x10Mbps, 4xH1 Sem E/S 

DF50 Alimentação 90-264VAC Sem E/S 

DF56 Alimentação para Backplane 20-30VDC Sem E/S 

DF52 Alimentação para Fieldbus Sem E/S 

DF49 2-canais de Impedância de Alimentação  Sem E/S 

DF53 4-canais de Impedância de Alimentação Sem E/S 

DF11 2 Grupos de 8 Entradas de 24VDC (Isoladas) 16-entradas discretas 

DF12 2 Grupos de 8 Entradas de 48VDC (Isoladas) 16-entradas discretas 

DF13 2 Grupos de 8 Entradas de 60VDC (Isoladas) 16-entradas discretas 

DF14 2 Grupos de 8 Entradas de 125VDC (Isoladas) 16-entradas discretas 

DF15 2 Grupos de 8 Entradas de 24VDC (Coletor)(Isoladas) 16-entradas discretas 

DF16 2 Grupos de 4 Entradas de 120VAC (Isoladas) 8- entradas discretas 

DF17 2 Grupos de 4 Entradas de 240VAC (Isoladas) 8- entradas discretas 

DF18 2 Grupos de 8 Entradas de 120VAC (Isoladas) 16- entradas discretas 

DF19 2 Grupos de 8 Entradas de 240VAC (Isoladas) 16- entradas discretas 

DF20 1 Grupo de 8 Chaves On/Off  8- entradas discretas 

DF21 1 Grupo de 16 Saídas de Coletor Aberto 16- saídas discretas 

DF22 2 Grupos de 8 Saídas de Transistor (fonte) (Isoladas) 16- saídas discretas 

DF23 2 Grupos de 4 Saídas 120/240VAC  8- entradas discretas 

DF24 2 Grupos de 8 Saídas 120/240VAC  16- saídas discretas 

DF25 2 Grupos de 4 Relés de Saídas NO  8- saídas discretas 

DF26 2 Grupos de 4 Relés de Saídas NC  8- saídas discretas 

DF27 1 Grupo de 4 Relés de Saídas NO e 4 Relés de Saídas NC 8- saídas discretas 

DF28 2 Grupos de 8 Relés de Saídas NO  16- saídas discretas 

DF29 2 Grupos de 4 Relés de Saídas NO (W/o RC) 8- saídas discretas 

DF30 2 Grupos de 4 Relés de Saídas NC (W/o RC) 8- saídas discretas 

DF31 1 Grupo de 4 Relés de Saídas NO e 4 Relés de Saídas NC (W/o RC) 8- saídas discretas 

DF32 1 Grupo de 8 24VDC Relés de Entrada e 1 Grupo de 4 Relés NO  8- entradas discretas/4- saídas discretas 

DF33 1 Grupo de 8 Entradas de 48VDC e 1 Grupo de 4 Relés NO 8- entradas discretas /4- saídas discretas 

DF34 1 Grupo de 8 Entradas de 60VDC e 1 Grupo de 4 Relés NO  8- entradas discretas /4- saídas discretas 

DF35 1 Grupo de 8 Entradas de 24VDC e 1 Grupo de 4 Relés NC  8- entradas discretas /4- saídas discretas 

DF36 1 Grupo de 8 Entradas de 48VDC e 1 Grupo de 4 Relés NC  8- entradas discretas /4- saídas discretas 

DF37 1 Grupo de 8 Entradas de 60VDC e 1 Grupo de 4 Relés NC  8- entradas discretas /4- saídas discretas 

DF38 1 Grupo de 8 Entradas de 24VDC,1 Grupo de 2 Relés NO e 2 Relés NC  8- entradas discretas /4- saídas discretas 

DF39 1 Grupo de 8 Entradas de 48VDC, 1 Grupo de 2 Relés NO e 2 Relés NC  8- entradas discretas /4- saídas discretas 

DF40 1 Grupo de 8 Entradas de 60VDC, 1 Grupo de 2 Relés NO e 2 Relés NC  8- entradas discretas /4- saídas discretas 

DF41 2 Grupos de 8 Entradas de Pulso – baixa de freqüência 16-entradas de pulso 

DF42 2 Grupos de 8 Entradas de Pulso – alta freqüência  16- entradas de pulso 

DF43 1 Grupo de 8 Entradas analógicas 8-entradas analógicas 

DF44 1 Grupo de 8 Entradas analógicas com resistores shunt  8-entradas analógicas 

DF57 1 Grupo de 8 entradas analógicas diferenciais com resistores shunt 8-entradas analógicas 
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Código Descrição Tipo E/S  
DF45 1 Grupo de 8 entradas de Temperatura 8-temperatura 

DF46 1 Grupo de 4 Saídas analógicas 4-saídas analógicas 

 
O método de execução deste bloco transdutor escreverá para todos os módulos de saída e lerá 
todos os módulos de entrada. Se nesta varredura, algum módulo E/S tiver falha, será indicado no 
BLOCK_ERR, bem como, no MODULE_STATUS_x. Isto facilita encontrar o módulo que contém a 
falha ou, até mesmo, o sensor. 
Todos os módulos E/S na tabela anterior pode ser acessados diretamente usando Blocos 
Funcionais de Entrada/Saída, sem um bloco transdutor, exceto para o DF45 que requer o 
bloco TEMP. 
 

IMPORTANTE 
Para se ter uma partida segura, é necessário configurar no modo Offline o parâmetro 
MODE_BLK em OOS para fazer o download. Alterar o parâmetro MODE_BLK para Auto 
somente após concluído o download. 

 
BLOCK_ERR  
O BLOCK_ERR do bloco HC refletirá as seguintes causas: 
• Lost static date – indicação de tensão baixa na bateria; 
• Device needs maintenance now– Temperatura alta na CPU; 
• Input Failure – um ponto de entrada física em falha; 
• Output Failure – um ponto de saída física em falha; 
• Out of Service – Quando o bloco está no modo O/S. 
 
Modos suportados 
O/S e AUTO. 
 
Parâmetros 

 

Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa 
Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unids Memória / 

Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16  0 Nenhuma S/RO  

2 TAG_DESC OctString(32)  Spaces Na S  

3 STRATEGY Unsigned16  0 Nenhuma S  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1 a 255 0 Nenhuma S  

5 MODE_BLK DS-69  O/S Na S Veja Parâmetro de Modo. 

6 BLOCK_ERR BitString(2)   E D / RO  

7 REMOTE_IO Unsigned8 

0 : Remote 
I/O Master 

1 :Remote I/O 
Slave 1 

2 : Remote 
I/O Slave 2 

3 : Remote 
I/O Slave 3 

4 Remote I/O 
Slave 4 

5 : Remote 
I/O Slave 5 

6 : Remote 
I/O Slave 6 

0 E RO Identificação para E/S remota mestre. 
Suporta somente a opção I/O Master. 

8 IO_TYPE_R0 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
0 

9 IO_TYPE_R1 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
1 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa 
Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unids Memória / 

Modo Descrição 

10 IO_TYPE_R2 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
2 

11 IO_TYPE_R3 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
3 

12 IO_TYPE_R4 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
4. 

13 IO_TYPE_R5 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
5. 

14 IO_TYPE_R6 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
6. 

15 IO_TYPE_R7 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
7. 

16 IO_TYPE_R8 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 
8. 

17 IO_TYPE_R9 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 9. 

18 IO_TYPE_R10 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 10. 

19 IO_TYPE_R11 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 11. 

20 IO_TYPE_R12 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 12. 

21 IO_TYPE_R13 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 13. 

22 IO_TYPE_R14 4 Unsigned8  0 E S / O/S Tipo de módulo selecionado para o rack 14. 

23 MODULE_STATU
S_R0_3 BitString(2)    D / RO Status dos módulos no rack 0-3. 

24 MODULE_STATU
S_R4_7 BitString (2)    D / RO Status dos módulos no rack 4-7. 

25 MODULE_STATU
S_R8_11 BitString(2)    D / RO Status dos módulos no rack 8-11. 

26 MODULE_STATU
S_R12_14 BitString(2)    D / RO Status dos módulos no rack 12-14. 

27 UPDATE_EVT DS-73   Na D Este alerta é gerado por uma mudança no 
dado estático.  

28 BLOCK_ALM DS-72   Na D 

O alarme de bloco é usado para toda 
configuração, hardware, falha na conexão 
ou problemas no sistema no bloco. A causa 
do alerta está inserida no campo subcode. 
O primeiro alerta a tornar-se ativo, acionará 
o status Active no atributo Status. Tão logo 
quanto o status Unreported é zerado pela 
tarefa de relatório de alerta, outro bloco de 
alerta pode ser repassado sem limpar o 
status Active, se o subcode tiver mudado. 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetro; na – Parâmetro Admensional; RO – Somente Leitura; D – Dinâmico; N – não volátil;S - Estático 

 
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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IDShell Bloco Transdutor  
 
Descrição 
Este bloco transdutor provê os seguintes características:  

- Configuração dos Ajustes Iniciais do Sistema 
- Diagnósticos e Configuração de Dispositivo e Bloco Online 

 
É uma ferramenta que ajuda a alcançar a interoperabilidade com novos equipamentos dentro do 
System302. 
 
Modos suportados 
O/S e AUTO. 
 
Parâmetros 

 

Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 
1 ST_REV Unsigned int 0 a 216 0 Nenhuma S/RO FF – 891 
2 TAG_DESC OctString(32)  Espaços Na RW FF – 891 
3 STRATEGY Unsigned int 0 a 216 0 Nenhuma RW FF – 891 

4 ALERT_KEY Unsigned 
char 1 a 255 1 Nenhuma RW FF – 891 

5 MODE_BLK DS-69  O/S Na  FF – 891 
6 BLOCK_ERR BitString(2)   E D/RO FF – 891 
7 UPDATE_EVT EventUpdate     FF – 891 

8 BLOCK_ALM AlarmDiscret
e     FF – 891 

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Unsigned int 0 a 216   RO 

Diretório que especifica o número 
e os índices iniciais dos 
transdutores no bloco transdutor. 
(FF – 903) 

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned int 0 a 216   RO Identifica o transdutor que segue. 
(FF – 903) 

11 XD_ERROR Unsigned 
char 1 a 255   RO Define um dos códigos de erro.  

(FF – 903) 

12 COLLECTION_DIRECTORY Unsigned 
long 0 a 232   RO 

Diretório que especifica o 
número, os índices iniciais, e 
Item ID das DDs de listas de 
dados em cada transdutor no 
bloco transdutor. (FF – 903) 

13 FUNCTION_IDS Unsigned8 

1:Passive 
2:Active 

3:Backup 
4:Active_Not_Li

nk_Master 
7:Sync_Idle 

8:Sync_Main 
9:Sync_Backup 

7 E D / RW 

Função do Equipamento local 
na redundância.  
Passive, Active, Backup e 
Active_Not_Link_Master são 
funções não sincronizadas, 
válidas somente para 
Supervisão e redundância 
LAS. Redundância Hot 
Standby é setada seguindo as 
opções:   
Sync_Idle é a função default, 
após o factoruy init. A 4th porta 
é usada para sincronizar duas 
DFI302 diferentes. 
Sync_Main indica o 
processador preferencial para 
assumir as tarefas.  
Sync_Backup indica o 
processador backup para 
assumir as tarefas.  

14 UPDATE_TIME Unsigned 
long 0 a 232 1000  RW Tempo de Atualização para 

supervisão.  

15 ACTUAL_LINK_ADDRESS_1 Unsigned int 0 a 216 0  RO Endereço do Link Atual para a 
Porta 1.  

16 CONF_LINK_ADDRESS_1 Unsigned int 0 a 216 0  RW Endereço do link configurado 
para a Porta 1.  

17 ACTUAL_LINK_ADDRESS_2 Unsigned int 0 a 216 292  RO Endereço do Link Atual para a 
Porta 2. 

18 CONF_LINK_ADDRESS_2 Unsigned int 0 a 216 0  RW Endereço do link configurado 
para a Porta 2. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

19 ACTUAL_LINK_ADDRESS_3 Unsigned int 0 a 216 293  RO Endereço do Link Atual para a 
Porta 3. 

20 CONF_LINK_ADDRESS_3 Unsigned int 0 a 216 0  RW Endereço de link configurado 
para a Porta 3. 

21 ACTUAL_LINK_ADDRESS_4 Unsigned int 0 a 216 294  RO Endereço de Link Atual para a 
Porta 4. 

22 CONF_LINK_ADDRESS_4 Unsigned int 0 a 216 0  RW Endereço de link configurado 
para a Porta 4. 

23 SELECT_IDS Unsigned 
char 0 a 256 0  RW Extra funcionalidade de 

Aplicação do IDShell. 

24 SOFTWARE_NAME VisibleString  ⎯  RO Nome do último software feito 
download para PCI card. 

25 SYSTEM_OPERATION Unsigned 
char 

Redundant 
Single Único  RW 

Modo de Operação do Sistema 
(único ou redundante). Terá 
impacto no cálculo de 
SUP_UPDATE_SUGGESTED. 

26 SUP_UPDATE_CONFIGURE
D_ms 

Unsigned 
long 0 a 232 0  RW 

Tempo de atualização do 
Target configurado para o 
sistema. Pode ser conseguido 
ou não, dependendo do tráfego 
escalonado, número de MVCs, 
número de Revisões, 
parâmetros de barrramento. 
Veja a equação de macrociclo. 
(1). 

27 SUP_UPDATE_SUGGESTED
_ms 

Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO 

Tempo de atualização 
sugerido, baseado no tráfego 
programado no barramento 
(tráfego escalonado, MVCs, 
Views, parâmetros de 
barramento, manutenção de 
tráfego). 
 Nota: Não Disponível. 

28 NO_DATA_CHANGE_TIMEO
UT_ms 

Unsigned 
long 0 a 232 2000  RW 

Intervalo para repassar dados 
iguais, se uma mudança não é 
observada.. 

29 RESOURCE_FAULT Unsigned 
char 

Ok 
Falha 

Reparado 
  RO Indica falta de recurso no cartão. 

30 MVC_ENABLE Unsigned 
char 

Desabilitado 
Habilitado Disabled  R/W 

Habilita supervisão por 
broadcast de MVC, 
configurado pelo IDSHELL. 
Quando desabilitado, o 
IDSHELL usará os 
procedimentos normais para 
atualizar a lista requerida de 
TAGs. 

31 SCHEDULE_UPDATE Unsigned 
char 

Falha 
Update Req 
Atualização 
Atualizando 

⎯  R/W 
Uma escrita neste parâmetro 
provocará a atualização da 
LAS Schedule, baseada na 
informação da rede. 

32 T1_ms Unsigned 
long 0a232 8,000  R/W 

T1  - temporizador usado para 
gerenciar o SM para a 
confirmação de intervalo de Tag 
Assign, Endereços Assign, ou 
Operação SM habilitada do 
Agente SM Agent. Veja equação 
(2). 

33 T2_ms Unsigned 
long 0 a 232 60,000  R/W 

T2 - temporizador usado pelo 
Agente SM Agent para 
interromper o processo do 
Endereço Assign Address. Veja 
equação (2). 

34 T3_ms Unsigned 
long 0 a 232 8,000  R/W 

T3 - temporizador usado para o 
SM gerenciar a interrupção, 
antes de enviar a Habilitação da 
Operação SM. Veja equação (2). 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

35 FIRST_UNPOLLED_ADDRES
S 

Unsigned 
char 0 a 256 48  R/W 

O PCI agindo como LAS, não 
sondará os endereços 
consecutivos 
N_UNPOLLED_ADDRESS 
iniciando em 
FIRST_UNPOLLED_ADDRESS. 

36 N_UNPOLLED_ADDRESS Unsigned 
char 0 a 256 184  R/W 

O PCI agindo como LAS, não 
sondará os endereços 
consecutivos 
N_UNPOLLED_ADDRESS, 
iniciando em 
FIRST_UNPOLLED_ADDRESS. 

37 SLOT_TIME_octet Unsigned int 0 a 216 10  R/W 

Equipamentos na rede usarão o 
SLOT TIME e 
MAX_RESPONSE_DELAY para 
setar um intervalo para controlar 
algumas atividades na rede.  

38 MAX_RESPONSE_DELAY_oc
tet Unsigned int 0 a 216 8  R/W 

Equipamentos na rede usarão o 
SLOT TIME e 
MAX_RESPONSE_DELAY para 
setar um intervalo para controlar 
algumas atividades na rede.  

39 MIN_INTER_PDU_DELAY_oct
et 

Unsigned 
char 0 a 256 12  R/W 

Tempo mínimo que a rede 
necessita para estar em silêncio, 
permitindo que o equipamento 
seja preparado para receber o 
próximo frame na rede.  

40 TARGET_ROTATION_TIME_
ms 

Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  R/W 

Tempo para Target LAS mover o 
token para todos equipamentos 
na rede. 

41 MAX_CONFIRM_DELAY_ON_
DATA_ms Unsigned int 0 a 216 8260  R/W 

Intervalo máximo para ser 
configurado nos VCRs 
cliente/servidor para esperar para 
confirmação de dados. 

42 LOCAL_VCR_SELECT Unsigned 
char 

Primeiro 
Próximo 
Nenhum 
Anterior 

⎯   
Seleciona um VCR local na 
interface do equipamento 
naquele próprio bloco transdutor. 

43 L_VCR_ID Unsigned 
char  ⎯  R/W VCR selecionado. 

44 L_VCR_TYPE_AND_ROLE Unsigned 
char 

Bnu, Publisher 
Bnu, Subscriber 

Qub, Client 
Qub, Server 
Quu, Source 

Quu, Sink 
Undefined 

⎯  RO VCR tipo e função. 

45 L_VCR_REMOTE_ADDRESS OctString, 4  ⎯  RO VCR Endereço remoto. 

46 L_VCR_STATISTICS_RESET Unsigned 
char 

Ok 
Reset ⎯  R/W Restaura estatísticas do VCR 

selecionado.  

47 L_VCR_ST_N_ABORT Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO Número de abandonos no VCR 

selecionado.  

48 L_VCR_ST_N_DT_PDU_SEN
T 

Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO Número de DT PDU enviado no 

VCR selecionado.  

49 L_VCR_ST_N_DT_PDU_RCV Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO Número de DT PDU recebido no 

VCR selecionado. 

50 L_VCR_ST_N_DT_TIMEOUT Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO Número de falhas DT causadas 

pela interrupção. 

51 L_VCR_ST_REQ_REJECTED Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO 
Número de requisições que não 
poderiam ser enfileiradas para 
este VCR. 

52 L_VCR_ST_W_REQ_REJECT
ED Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO 

Número de requisições escritas 
que não poderiam ser 
enfileiradas para este VCR. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

53 NET_STATUS BitString 

Porta 0 
desacordo 

Porta 1 
desacordo 

Porta 2 
desacordo 

Porta 3 
desacordo 
Reservado 

  RO 

Indicará qualquer ocorrência de 
desacordo entre 
PORT_N_CONF_DEV e 
PORT_N_DEV_READY. 
Nota: Não Disponível. 

54 PORT_SELECT Unsigned 
char 

Primeiro 
Próximo 
Nenhum 
Anterior 

⎯  R/W 
Seleciona a porta para ser 
analisada ou configurada nos 
seguintes parâmetros.  

55 PORT_ID Unsigned 
char  0  R/W Porta selecionada (1, 2, 3 ou 4) 

56 PORT_UPDATE_PROFILE Unsigned 
char 

Pronto 
Início de 

Atualização 
Processando 
Atualização 

⎯  R/W 
Atualiza a base de dados de 
todos equipamentos na porta 
selecionada. 

57 PORT_MACROCYCLE_CONF
IGURED_ms 

Unsigned 
long 0 a 232 0  R/W Macrociclo configurado. 

58 PORT_MACROCYCLE_SUGG
ESTED_ms 

Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO Macrociclo sugerido. 

Nota: Não disponível. 

59 PORT_TOKEN_ROTATION_T
IME_ms 

Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO 

Período atual de tempo que o 
LAS leva para mover o token 
para todos equipamentos na 
rede. 

60 PORT_N_CONF_DEV Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  R/W Número de estações esperadas 

nesta rede.  

61 PORT_N_DEV Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  RO Número de equipamentos na 

rede. 

62 PORT_N_DEV_READY Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  RO 

Número de equipamentos com 
base de dados completa 
atualizada. 
Nota: Não disponível. 

63 PORT_LIVE_LIST_STATUS_1 BitString, 8 
bytes 256 bits De 0 a 15 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

64 PORT_LIVE_LIST_STATUS_2 BitString, 8 
bytes 256 bits De 16 a 31 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

65 PORT_LIVE_LIST_STATUS_3 BitString, 8 
bytes 256 bits De 32 a 47 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

66 PORT_LIVE_LIST_STATUS_4 BitString, 8 
bytes 256 bits De 48 a 63 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

67 PORT_LIVE_LIST_STATUS_5 BitString, 8 
bytes 256 bits De 64 a 79 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

68 PORT_LIVE_LIST_STATUS_6 BitString De 80 a 95 ⎯  RO Live list na porta selecionada.. 

69 PORT_LIVE_LIST_STATUS_7 BitString, 8 
bytes 256 bits De 96 a 111 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

70 PORT_LIVE_LIST_STATUS_8 BitString, 8 
bytes 256 bits De 112 a 127 ⎯  RO Live list na porta selecionada.. 

71 PORT_LIVE_LIST_STATUS_9 BitString, 8 
bytes 256 bits De 128 a 143 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

72 PORT_LIVE_LIST_STATUS_1
0 

BitString, 8 
bytes 256 bits De 144 a 159 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

73 PORT_LIVE_LIST_STATUS_1
1 

BitString, 8 
bytes 256 bits De 160 a 175 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

74 PORT_LIVE_LIST_STATUS_1
2 

BitString, 8 
bytes 256 bits De 176 a 191 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

75 PORT_LIVE_LIST_STATUS_1
3 

BitString, 8 
bytes 256 bits De 192 a 207 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

76 PORT_LIVE_LIST_STATUS_1
4 

BitString, 8 
bytes 256 bits De 208 a 223 ⎯  RO Live list na porta selecionada.. 

77 PORT_LIVE_LIST_STATUS_1
5 

BitString, 8 
bytes 256 bits De 224 a 239 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

78 PORT_LIVE_LIST_STATUS_1
6 

BitString, 8 
bytes 256 bits De 240 a 254 ⎯  RO Live list na porta selecionada. 

79 PORT_STATISTICS_RESET BitString char Ok 
Reset Ok  R/W Restaura estatísticas da porta.  
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

80 PORT_ST_LIVE_LIST_REV Unsigned 
char 0 a 256 0  RO 

Número de atualizações na live 
list. É incrementada toda vez que 
um equipamento sai ou entra na 
live list. 

81 PORT_ST_N_MACROCYCLE Unsigned 
long 0 a 232 0  RO Número de macrociclo executado 

pela porta selecionada.  

82 PORT_ST_PDU_SENT Unsigned 
long 0 a 232 0  RO Número de frames enviados pela 

porta selecionada.  

83 PORT_ST_PDU_RECEIVED Unsigned 
long 0 a 232 0  RO Número de frames recebidos 

pela porta selecionada.  

84 PORT_ST_WRONG_FCS Unsigned 
long 0 a 232 0  RO 

Número de frames com FCS 
errados recebidos pela porta 
selecionada. 

85 PORT_ST_CLAIM_LAS Unsigned 
long 0 a 232 0  RO 

Número de processos requeridos 
Las incializados pela porta 
selecionada. 

86 PORT_ST_AP_DATA Unsigned 
long 0 a 232 0  RO Porcentagem de dados de 

aplicação no barramento. 

87 PORT_ST_CON_MAINTENAN
CE 

Unsigned 
long 0 a 232 0  RO 

Porcentagem de dados de 
manutenção de conexão no 
barramento. Incluindo atividade 
residual e conexão de frame. 

88 PORT_ST_MAINTENANCE_D
ATA 

Unsigned 
long 0 a 232 0  RO Porcentagem de dados de 

aplicação no barramento.  

89 DEVICE_CHANGE_PASSWO
RD 

VisibletString, 
32    R/W 

Password para proteger contra 
mudança inesperada do 
endereço do equipamento e ID 
do equipamento. Antes de 
escrever o endereço e o ID no 
SYSTEM302 para este 
equipamento.  

90 DEVICE_SELECT Unsigned 
char 

Primeiro 
Próximo 
Nenhum 
Anterior 

⎯  R/W 
Seleciona o equipamento para 
ser analisado ou configurado nos 
seguintes parâmetros.  

91 DEV_ADDRESS Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  R/W 

Endereço do equipamento 
selecionado. Também usado 
para selecionar equipamento 
pelo endereço. 

92 DEV_ID VisibletString  ⎯  R/W ID do equipamento do dispositivo 
selecionado. 

93 DEV_TAG VisibletString  ⎯  RO Tag do dispositivo. 

94 DEV_STATUS Unsigned 
char 

Nenhum 
Vivo 

DB Completo 
⎯  RO 

Status da base de dados do 
equipamento no dispositivo de  
interface. 

95 DEV_FORCE_OUT Unsigned 
char 

Force 
Ok Ok  R/W 

A escrita neste parâmetro faz 
com que o dispositivo de 
interface force o equipamento 
selecionado a deixar a rede. Será 
sondado posteriormente.  

96 DEV_MANUFACTURER_ID OctString  ⎯  RO ID do Fabricante do 
Equipamento. 

97 DEV_TYPE_2 OctString  ⎯  RO Tipo de Equipamento. 

98 DEV_FIRST_BLOCK_INDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO 
Index do primeiro Bloco 
Funcional do equipamento 
selecionado.  

99 DEV_FIRST_VCR_INDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO Index do primeiro VCR do 
equipamento selecionado. 

100 DEV_FIRST_OBJECT_LINK_I
NDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO Index do primeiro Link de Objeto 

do equipamento selecionado. 

101 DEV_FIRST_FBSTART_INDE
X Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO 

Index do primeiro parâmetro do 
FB Inicial do equipamento 
selecionado. O FB Inicial define a 
pilha do Bloco Funcional.  

102 DEV_VFD_ID_SM Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO 

ID do VFD para gerenciamento 
do sistema e gerenciamento da 
rede. 

103 DEV_VFD_ID_FBAP Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  RO ID do VFD ID para aplicação de 

bloco funcional.  
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

104 DEV_T1_ms Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  R/W 

T1 - temporizador usado para o 
gerenciador SM interromper a 
confirmação de Assign Tag, 
Endereço Assign, ou Operação 
de Habilitação do SM do Agente 
SM. 

105 DEV_T2_ms Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  R/W 

T2 - temporizador usado pelo 
Agente SM para interromper o 
processo de Endereçamento 
Assign  

106 DEV_T3_ms Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  R/W 

T3 – temporizador usado para o 
gerenciador SM interromper 
antes de enviar a Habilitadora da 
Operação SM. 

107 DEV_SLOT_TIME_octet Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W 

Equipamentos na rede usarão o 
SLOT TIME e 
MAX_RESPONSE_DELAY para 
setar um intervalo para controlar 
algumas atividades na rede.  

108 DEV_MAX_RESPONSE_DEL
AY_octet Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W 

Equipamentos na rede usarão o 
SLOT TIME e 
MAX_RESPONSE_DELAY para 
setar um intervalo para controlar 
algumas atividades na rede.  

109 DEV_MIN_INTER_PDU_DELA
Y_octet Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W 

Tempo mínimo que a rede 
necessita para ser silenciada 
para permitir que o equipamento 
esteja pronto para receber o 
próximo frame na rede.  

110 DEV_MACROCYCLE_ms Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  R/W Macrociclo para a aplicação do 

bloco funcional.  

111 DEV_BLOCK_SELECT Unsigned 
char 

Primeiro 
Próximo 
Nenhum 
Anterior 

  R/W 
Seleciona o bloco para ser 
analisado ou configurado nos 
parâmetros seguintes.  

112 BLK_TYPE Unsigned 
char 

No Selection 
Resource 

Transducer 
Function Block 

⎯  RO Tipo de Bloco (Recurso, 
Transdutor, ou Bloco Funcional). 

113 BLK_INDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W Index de Bloco. 
114 BLK_TAG VisibletString  ⎯  R/W Tag do Bloco. 
115 BLK_DD_ITEM OctString  ⎯  RO Item DD do Bloco. 
116 BLK_FIRST_VIEW_INDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO Index do Bloco de primeira Vista. 

117 DEV_VCR_SELECT Unsigned 
char 

Primeiro 
Próximo 
Nenhum 
Anterior 

⎯  R/W 

Seleciona o VCR do 
equipamento para ser analisado 
ou configurado nos seguintes 
parâmetros.  

118 VCR_INDEX Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  R/W VCR selecionado. 

119 VCR_TYPE_AND_ROLE Unsigned 
char 

Bnu, Publisher 
Bnu, Subscriber 

Qub, Client 
Qub, Server 
Quu, Source 

Quu, Sink 
Undefined 

⎯  R/W Tipo e função do VCR.  

120 VCR_LOCAL_ADDR OctString ,4  ⎯  R/W Endereço local do VCR.  
121 VCR_REMOTE_ADDR OctString, 4  ⎯  R/W Endereço remoto do VCR.  

122 VCR_PRIOTIRY Unsigned 
char 

Inválido 
Normal 
Tempo 

Disponível 
Urgente 

⎯  R/W Prioridade VCR. 

123 VCR_DELIVERY_FEATURES Unsigned 
char 

Classical 
Disordered 

Invalid 
Ordered 

Unordered 

⎯  R/W Características de entrega do 
VCR. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

124 VCR_AUTHENTICATION Unsigned 
char 

Inválido 
Máximo 
Curto 
Fonte 

⎯  R/W Autenticação VCR. 

125 VCR_MAX_DLSDU_SIZE Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W Tamanho máximo do VCR Dlsdu.

126 VCR_VFD_ID OctString, 4  ⎯  R/W VFD associado com o VCR 
selecionado.  

127 VCR_FEATURES_SUPPORT
ED_SEND OctString, 4  ⎯  R/W Características VCR suportados 

para a direção enviada.  

128 VCR_FEATURES_SUPPORT
ED_RCV OctString, 4  ⎯  R/W Características VCR suportados 

para a direção recebida.  

129 VCR_WRITE_CMD Unsigned 
char 

Access Ok 
Read Req 
Write Req 

⎯  R/W 

Uma escrita neste parâmetro 
provocará a escrita para o VCR 
selecionado com os valores 
mudados.  

130 DEV_OBJECT_LINK_SELECT Unsigned 
char 

Primeiro 
Próximo 
Nenhum 
Anterior 

⎯  R/W 

Seleciona o link do objeto do 
equipamento para ser analisado 
ou configurado nos seguintes 
parâmetros.  

131 OBJECT_LINK_ID Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  R/W Seleciona o link do objeto. 

132 LNK_LOCAL_INDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W Index local. 

133 LNK_VCR Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W Index do VCR associado com o 
link do objeto selecionado.  

134 LNK_REMOTE_INDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W Index remoto. 

135 LNK_SERVICE Unsigned 
char 

Alert 
Local 
MVC 

Publisher 
Subscriber 

Trend 
Undefined 

⎯  R/W Serviço executado pelo link do 
objeto selecionado.  

136 LNK_STALE_CNT Unsigned 
char 0 to 256 ⎯  R/W 

O número máximo de valor de 
entradas consecutivas passadas 
antes de o status ser setado para 
BAD. 

137 LNK_WRITE_CMD Unsigned 
char 

Access Ok 
Read Req 
Write Req 

Ok  R/W 

Uma escrita neste parâmetro 
provocará a escrita para o link de 
objeto selecionado com os 
valores mudados.  

138 DEV_FBSTART_SELECT Unsigned 
char 

Primeiro 
Próximo 
Nenhum 
Anterior 

⎯  R/W 

Seleciona o parâmetro de início 
do FB do equipamento para ser 
analisado ou configurado nos 
seguintes parâmetros. 

139 FBSTART_ID Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  R/W FB Inicial selecionado.  

140 FBSTART_OFFSET_ms Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W 

Tempo de Offset do início para 
cada macrociclo quando o bloco 
funcional associado com este 
parâmetro será executado.  

141 FBSTART_FB_INDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W Index do bloco funcional 
associado com este parâmetro 

142 FBSTART_VFD_ID Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  R/W VFD associado com este 

parâmetro. 

143 FBSTART_WRITE_CMD Unsigned 
char 

Access Ok 
Read Req 
Write Req 

Access 
Ok  R/W 

Uma escrita neste parâmetro 
provocará a escrita para o 
parâmetro FB Inicial com os 
valores mudados. 

144 WR_PARAMETER_VFD Unsigned 
char 

MIB 
FBAP ⎯  R/W VFD para qual o parâmetro é 

lido/escrito pertence. 

145 RW_PARAMETER_INDEX Unsigned int 0 a 216 ⎯  R/W Index de um parâmetro para ser 
lido/escrito. 

146 RW_PARAMETER_LENGTH Unsigned 
char 0 a 256 ⎯  R/W Comprimento de um parâmetro 

para ser lido/escrito. 

147 RW_PARAMETER_DATA oct string, 100    R/W Dado lido ou dado para ser 
escrito. 

148 RW_READ_CMD Unsigned 
char 

Access Ok 
Read Req 
Write Req 

Access 
Ok  R/W 

Uma escrita neste parâmetro 
provocará a leitura para o 
parâmetro selecionado. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

149 RW_WRITE_CMD Unsigned 
char 

Access Ok 
Read Req 
Write Req 

Access 
Ok  R/W 

Uma escrita neste parâmetro 
provocará a escrita para o 
parâmetro selecionado com os 
valores mudados no 
RW_PARAMETER_DATA. 

150 DEV_STATISTICS_RESET Unsigned 
char 

Ok 
Reset ⎯  R/W Estatísticas de Restauração do 

Equipamento. 

151 DEV_ST_N_LIVE_LIST_IN_O
UT Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO 

Número de vezes que o 
equipamento obtém do 
dispositivo de interface a live list. 

152 DEV_ST_N_PT_RETRIES Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO Número de tentativas de passar 
o token para este equipamento. 

153 DEV_ST_N_DT_RETRIES Unsigned int 0 a 216 ⎯  RO Número de tentativas de dados 
para este equipamento. 

154 DEV_ST_N_DLPDU_TRANSM
ITTED 

Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO Número do equipamento de 

DLPDU transmitido. 

155 DEV_ST_N_GOOD_DLPDU_
RCV 

Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO Número de equipamento de bom 

DLPDU recebido. 

156 DEV_ST_N_PARTIAL_RCV_P
DU 

Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO Número de equipamento de 

DLPDU parcial recebido. 

157 DEV_ST_N_FCS_FAILURES Unsigned 
long 0 a 232 ⎯  RO 

Número de equipamento de 
DLPDU com FCS errado 
recebido. 

158 DOWNLOAD_CONF_STATUS Unsigned 
char 

Ok 
Sem dados 

processando 

Sem 
dados  RO 

Status de procedimento de 
manutenção para fazer o 
download de uma configuração 
para um equipamento baseado 
em uma configuração salva 
anteriormente na memória do 
dispositivo de interface. 
Nota: Não disponível. 
Repassado por um download 
parcial. 

159 READ_CONF Unsigned 
char 

Ok 
 

Run 
Ok  R/W 

Comando para ler a configuração 
e salvar na memória do 
dispositivo de interface.  
Nota: Não Disponível. 
Repassado por download 
parcial. 

160 DOWNLOAD_CONF Unsigned 
char 

Ok 
Run Ok  R/W 

Comando para fazer o download 
da última configuração salva para 
um equipamento ou conjunto de 
equipamentos. 
Nota: Não Disponível. 
Repassado por um download 
parcial. 

161 BLK_EXECUTION_TIME Unsigned 
long 0 a 232 0  RO 

Tempo de Execução do Bloco. 
Este parâmetro pertence à seção 
do bloco.  

162 APPLICATION_TIME timevalue  ⎯  R/W Ajuste no tempo de aplicação, na 
interface do equipamento. 

163 FEATURES Bit String 

SM Timers 
optimization 

Automatic set 
tag/address 

FB Link status 
monitoring 
Hot Swap 

IDShell 

   
Habilita os procedimentos 
automáticos do IDShell. 
Verificar as notas (3). 
Nota: Não Disponível. 

164 HOT_SWAP_STATE Unsigned 
char 

Disable 
Idle 

Verifying 
Configuring 
Rebuilding 

   

Repassa o procedimento do 
status quando um 
equipamento é repassado ou 
reconfigurado. 
Nota: Não Disponível. 

165 FB_LINK_STATUS Unsigned 
char 

Disable 
Ok 

Failure 
   

Indica o status dos links de 
estratégia. 
Nota: Não Disponível. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

166 REBUILD  

DD Database 
Hot Swap 
Database 

MVC 
Configuration - 
Active Station 

MVC 
Configuration - 
Backup Station 

None 

   
Procedimentos especiais de 
alavanca do IDShell. Verificar 
notas (4). 

167 DD_DATABASE_STATUS Unsigned 
char 

Disable 
Failure 

Building 
Idle 

   

Indica o status da base de 
dados mantida pelo dispositivo 
de interface que contém a 
informação de tipos de dados 
e objetos de bloco funcional. 

168 MVC_STATE Unsigned 
char 

Disable 
Configuring 

Idle 
   

Repassa o estado da máquina 
que configura o MVC. 
Nota: Não Disponível. 

169 RED_ROLE_L Unsigned8 

1:Passive 
2:Active 

3:Backup 
4:Active_Not_Lin

k_Master 
7:Sync_Idle 

8:Sync_Main 
9:Sync_Backup 

 

7 E D / RO 

Função de Redundância para o 
Equipamento local.  
Idem à descrição do parâmetro 
FUNCTION_IDS. 

170 RED_STATE_L Unsigned8 
0:Not Ready 
1:Standby 
2:Active 

0 E D / RO 

Estado da Redundância para o 
Equipamento local 
Not Ready – Não pronto para 
executar.  
Standby – Ativo, mas sem 
executar as tarefas. 
Active – Executando as tarefas.  

171 RED_SYNC_STATUS _L Unsigned8 

0: Not defined 
1: Stand Alone 

2: Synchronizing 
3: Updating 

Remote 
4: Maintenance 
5: Synchronized 
6: WARNING:  
Role  Conflict 
7: WARNING:  

Sync  Cable Fail 
8: WARNING:  

Updating Remote 
Fail 

9: Warning 1 
10: Warning 2 

0 E D / RO 

Status de sincronismo para o 
Equipamento local 
0: Valor Inicial 
1: Operação independente  
2: Checando Configuração para 
sincronismo 
3: Transferência total da 
Configuração para o 
Equipamento remoto.  
4: Recebendo a Configuração 
total do Equipamento remoto.  
5: Os módulos são 
completamente atualizados uns 
com os outros. 
6: O modulo sobressalente tem a 
mesma função daquele que está 
executando as tarefas.  
7: Falha no cabo de sincronismo  
8: Falha na atualização do 
Equipamento remoto 
9: Uso futuro 
10: Uso futuro 

172 RED_ROLE_R Unsigned8 
7:Sync_Idle 

8:Sync_Main 
9:Sync_Backup 

7 E D / RO 

Função de redundância para o 
Equipamento remoto.  
Idem à descrição do parâmetro 
FUNCTION_IDS . 

173 RED_STATE_R Unsigned8 
0:Not Ready 
1:Standby 
2:Active 

0 E D / RO 

Estado de redundância para o 
Equipamento remoto.  
Idem à descrição do parâmetro 
RED_STATE_L. 



Manual de Instruções dos Blocos Funcionais – Library A 
 

2.26 

Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp.) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória

/Modo Descrição 

174 RED_SYNC_STATUS_R Unsigned8 

0: Not defined 
1: Stand Alone 

2: Synchronizing 
3: Updating 

Remote 
4: Maintenance 
5: Synchronized 
6: WARNING:  
Role  Conflict 
7: WARNING:  

Sync  Cable Fail 
8: WARNING:  

Updating Remote 
Fail 

9: Warning 1 
10: Warning 2 

0 E D / RO 

Status de Sincronismo para o 
Equipamento remoto.  
0: Valor Inicial 
1: Operação independente  
2: Checando Configuração para 
sincronismo 
3: Transferência total da 
Configuração para o 
Equipamento remoto.  
4: Recebendo a Configuração 
total do Equipamento remoto.  
5: Os módulos são 
completamente atualizados uns 
com os outros. 
6: O modulo sobressalente tem a 
mesma função daquele que está 
executando as tarefas.  
7: Falha no cabo de sincronismo  
8: Falha na atualização do 
Equipamento remoto 
9: Uso futuro 
10: Uso futuro 

175 RED_BAD_CONDITIONS_L Bitstring(2)  <None> E D / RO 

Más condições para o 
Equipamento local.  
Veja descrição detalhada no 
manual do Usuário.  

176 RED_BAD_CONDITIONS_R Bitstring(2)  <None> E D / RO 

Más condições para o 
Equipamento remoto.  
Veja descrição detalhada no 
manual do Usuário. 

177 RED_RESERVED1 Unsigned8 0 ~ 255 0 NA D / RW Reservado para uso futuro. 
178 RED_RESERVED2 Unsigned8 0 ~ 255 0 NA D / RW Reservado para uso futuro. 

179 RED_MAIN_WDG Unsigned8 0 ~ 255 0 NA D / RO 
Watchdog indicando 
comunicação com processador 
Main. 

180 RED_BACKUP_WDG Unsigned8 0 ~ 255 0 NA D / RO 
Watchdog indicando 
comunicação com processador 
Backup. 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; na – Parâmetro Admensional ; RO – Somente leitura; D – dinâmico; N – Não volátil;S - estático 

 
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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Notas: 

(1) Equação do Macrociclo: 

TM = (NE * 30 + ND * TR) * 1.2 

onde TM = macrociclo (ms) 

 NE = número de links externos 

 ND = número de equipamentos 

TR = 30 ms para operação simples  

 60 ms para operação redundante 
 

(2) Equação: 

T1 < T2 > T3 

T3 > ciclo para sondar endereços válidos na rede. 
 

(3) SM Otimização de Timers - Default: habilitado. 

IDShell encontrará o valor de T1, T2, T3 adequado ao sistema. 

Ajuste de Tag Automático /Endereço - Default: habilitado. 

IDShell setará automaticamente um endereço válido e tag para um equipamento adicionado à rede. IDShell resolverá 
qualquer colisão de endereço e/ou tag. 

Monitoramento do Status do Link do FB - Default: desabilitado. 

IDShell monitora todos links de blocos funcionais e indica o status através de FB_LINK_STATUS. 

Hot Swap - Default: desabilitado. 

IDShell segura informação dos links do bloco funcional para todas 4 portas e automaticamente performa a configuração do 
equipamento se a função Hot Swap está habilitada. 

 

(4) Base de Dados DD – a base de dados atual é criada e uma nova base de dados com os tipos de dados e objeto de bloco 
funcional é reconstruída. 

 

Base de Dados Hot Swap – IDShell constrói a base de dados do link do bloco funcional da informação na rede. 

 

Configuração MVC – Estação Ativa/Estação Backup – IDShell re-configura o MVC para otimizar a performance de comunicação da 
rede. 
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Blocos Transdutores de Entrada 
 
LD292 / LD302 – Transdutor de Pressão 
 
Descrição 
O transdutor de pressão faz a leitura do sensor de pressão e torna-a disponível para o bloco AI 
através do parâmetro PRIMARY_VALUE. A Unidade de Engenharia e a faixa do valor 
(PRIMARY_VALUE_RANGE) são selecionadas no XD_SCALE no bloco AI. As unidades permitidas 
são: Pa, KPa, MPa, bar, mbar, torr, atm, psi, g/cm², kg/cm², inH20 a 4°C, inH2O a 68°F, mmH20 a 
68°F, mmH20 a 4°C, ftH20 a 68°F, inHg a 0°C, mmHg a 0°C. A faixa XD_SCALE deve estar dentro 
da faixa de sensor na unidade selecionada. Note que o XD_SCALE deve ser usado para 
compensar wet-legs etc. em vez de calibração. Os modos suportados são OOS e AUTO. Como o 
bloco transdutor executa junto com o bloco AI, o bloco transdutor vai para AUTO somente se o 
modo do bloco AI já estiver em AUTO. A temperatura do sensor pode ser lida do parâmetro 
SECONDARY_VALUE. 
Mensagens de alerta podem aparecer no status Primary Value ou no Block Error em certas 
condições, como citadas a seguir. 
 
Modos Suportados 
OOS e AUTO. 
 
BLOCK_ERR  
O BLOCK_ERR do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  

• Input Failure – Quando o sensor é desconetado da placa eletrônica principal, ou a pressão 
é maior ou menor que 27,5% do limite do sensor; 

• Out of Service – Quando o bloco está no modo OOS. 
 
Status Primary_Value  
O status PRIMARY_VALUE do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  

• Bad: SensorFailure:NotLimited – Quando o sensor é desconetado da placa eletrônica 
principal, ou a pressão é maior ou menor que 27.5% do limite do sensor; 

• Uncertain: SensorConvertionNotAccurate:NotLimited – Quando a pressão está entre 
27,5% do limite do sensor.  

 
Parâmetros 
 

Idx Parâmetro Tipo  
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor  
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16 Positive * E S Indica o número de alterações dos
dados estáticos.  

2 TAG_DESC VisibleString  Capacitance Na S Descrição dos Blocos Transdutores. 

3 STRATEGY Unsigned16  * PVR S Este parâmetro não é verificado e 
processado pelo Bloco Transdutor.  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1-255 * None S Número de identificação na planta. . 

5 MODE_BLK DS-69 OOS,AUTO Factory Cal. None S Indica o modo de operação do 
Bloco Transdutor.  

6 BLOCK_ERR Bit String  NULL None D 
Indica o status associado ao 
hardware ou software no 
Transdutor. 

7 UPDATE_EVT DS-73  Unspecified None D É o alerta para qualquer dado 
estático.  

8 BLOCK_ALM DS-72  NULL None D Parâmetro usado para configuração, 
hardware ou outras falhas.  

9 TRANSDUCER_DIRECT
ORY 

Array of 
Unsigned16 

 Unspecified None N É usado para selecionar diversos 
Blocos Transdutores.

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16  Inert None N Indica o tipo do Transdutor de acordo 
com sua classe.  

11 XD_ERROR Unsigned8  * SVU D Este parâmetro é usado para indicar o 
status da calibração.  

12 COLLECTION_DIRECTO
RY 

Array of 
Unsigned 32  Celsius E S Especifica o número do index do 

Transdutor no Bloco Transdutor. 

13 PRIMARY_VALUE_TYPE Unsigned16  * None S Define o tipo de cálculo para o Bloco 
Transdutor.  
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Idx Parâmetro Tipo  
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor  
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

14 PRIMARY_VALUE DS-65  * None D Valor e status usados pelo canal. 

15 PRIMARY_VALUE_RAN
GE DS-68  * None S 

Valores de calibração superior e 
inferior da faixa, a unidade de 
Engenharia e o número de dígitos à 
direita do ponto decimal a ser 
usado pelo parâmetro 
PRIMARY_VALUE. 

16 CAL_POINT_HI Float  False None S Valor de Calibração superior.  

17 CAL_POINT_LO Float  * None S Valor de Calibração inferior.  

18 CAL_MIN_SPAN Float URL/40 to URL * None S 

Valor mínimo do span permitido. Esta 
informação de span mínimo é 
necessária para que os dois pontos de 
calibração (superior e inferior) não 
estejam muito próximos após finalizar 

19 CAL_UNIT Unsigned16  * None S 
Unidade de Engenharia da descrição 
do Equipamento para os valores de 
calibração.

20 SENSOR_TYPE Unsigned16  * None S Tipo do sensor. 

21 SENSOR_RANGE DS-68  * None S Faixa do sensor. 

22 SENSOR_SN Unsigned32 0 to 232 None None S Número serial do sensor. 

23 SENSOR_CAL_METHOD Unsigned8  * None S 

Método usado na última calibração do 
sensor. O padrão ISO define diversos 
métodos de calibração. Este 
parâmetro tem como finalidade 
registrar qual método, ou se algum 
método foi usado. 

24 SENSOR_CAL_LOC VisibleString  * None S 
Localização da Calibração do último 
sensor. Este parâmetro descreve a 
localização física no qual a calibração 
foi realizada.  

25 SENSOR_CAL_DATE Time of Day  * None S Data da última calibração do sensor.  

26 SENSOR_CAL_WHO VisibleString  * None S Nome do responsável pela última 
Calibração.  

27 SENSOR_ISOLATION_M
TL 

Unsigned16  * None S Define o material de construção dos
diafragmas isoladores.

28 SENSOR_FLUID Unsigned16  * None S Define o tipo de fluido de enchimento 
usado no sensor. 

29 SECONDARY_VALUE DS-65  * None D 
O valor secundário (valor de 
temperatura) relacionado ao 
sensor.  

30 SECONDARY_VALUE_U
NIT Unsigned16  * None S 

Unidade de Engenharia a ser usada 
no parâmetro 
SECONDARY_VALUE. 

31 PRESS_LIN_NORMAL DS-65 ± 1 * None D Valor Linear da Pressão Normalizada. 

32 PRESS_NORMAL DS-65 ± 1 * None D Valor de Pressão Normalizada. 

33 PRESS_CUTOFF DS-65 ± 1 * None D Valor da Pressão de Corte. 

34 CUTOFF_FLAG Unsigned8 True/False * None S O flag do bypass para o valor da 
pressão. 

35 DIGITAL_TEMPERATUR DS-65 0-255 * None D Valor digital de temperatura. 

35 DIFF Float  * None D Valor da pressão diferencial. 

37 YDIFF Float  Other None D Sistema da pressão diferencial y. 

38 CAPACITANCE_LOW Float  Disable or allow 
t i t

None D Valor inferior da capacitância. 

39 CAPACITANCE_HIGH Float  5 None D Valor superior da capacitância. 

40 BACKUP_RESTORE Unsigned8  * None S 
Este parâmetro é usado para fazer o 
backup ou para recuperar dados 
estáticos.  

41 SENSOR_RANGE_COD Unsigned16  * None S Indica o código da faixa do sensor.  

42 COEFF_POL0 Float ± INF * CU S Coeficiente polinomial 0. 
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Idx Parâmetro Tipo  
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor  
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

43 COEFF_POL1 Float ± INF * CU S Coeficiente polinomial 1. 

44 COEFF_POL2 Float ± INF * CU S Coeficiente polinomial 2. 

45 COEFF_POL3 Float ± INF * CU S Coeficiente polinomial 3. 

46 COEFF_POL4 Float ± INF * °C S Coeficiente polinomial 4. 

47 COEFF_POL5 Float ± INF * None S Coeficiente polinomial 5. 

48 COEFF_POL6 Float ± INF Null None S Coeficiente polinomial 6. 

49 COEFF_POL7 Float ± INF - Inf None S Coeficiente polinomial 7. 

50 COEFF_POL8 Float ± INF - Inf None S Coeficiente polinomial 8. 

51 COEFF_POL9 Float ± INF * None S Coeficiente polinomial 9. 

52 COEFF_POL10 Float ± INF * None S Coeficiente polinomial 10. 

53 COEFF_POL11 Float ± INF 0.5 None S Coeficiente polinomial 11. 

54 POLYNOMIAL_VERSION Unsigned8 30h to FFh 2.0 None S Indica a versão do Polinômio.  

55 CHARACTERIZATION_T
YPE Unsigned8  + Inf None S Indica o tipo da curva de 

caracterização. 

56 CURVE _BYPASS_LD Unsigned16  0 None S Habilita ou Desabilita a curva de 
caracterização.  

57 CURVE_LENGTH Unsigned8 2 to 5 5 None S Indica o Comprimento da curva de 
caracterização.  

58 CURVE_X Array of Float  * None S Pontos de entrada da curva de 
caracterização. 

59 CURVE_Y Array of Float  * None S Pontos de saída da curva de 
caracterização.  

60 CAL_POINT_HI_BACKU
P Float  * CAL_UNI

T S Indica o último ponto de Calibração 
superior.  

61 CAL_POINT_LO_ 
BACKUP 

Float  * CAL_UNI
T

S Indica o úlitmo ponto de calibração 
inferior. 

62 CAL_POINT_HI_FACTO
RY

Float  * CAL_UNI
T

S Indica o ponto de Calibração superior 
de fábrica.

63 CAL_POINT_LO_FACTO
RY 

Float  * CAL_UNI
T 

S Indica o ponto de Calibração inferior 
de fábrica.  

64 CAL_TEMPERATURE Float -40 a 85 °C * °C S Define o ponto de Calibração da 
temperatura. 

65 DATASHEET Array of 
Unsigned8 

 * None S Define o ponto de Calibração de 
temperatura.  

66 ORDERING_CODE VisibleString  Null None S Indica as informações sobre o sensor
e o controle de produção na fábrica.  

67 MAXIMUM_MEASURED_
PRESSURE 

Float ± INF - Inf none S Indica a pressão máxima medida.  

68 MAXIMUM_MEASURED_
TEMPERATURE 

Float ± INF - Inf none S Indica a temperatura máxima medida. 

69 ACTUAL_OFFSET Float ± INF * none S Indica o offset calibrado atual.  

70 ACTUAL_SPAN Float ± INF * none S Indica o span do offset atual.  

71 MAXIMUM_OFFSET_DE
VIATION 

Float ± INF 0.5 none S Define o offset máximo antes do 
alarme ser gerado. 

72 MAXIMUM_GAIN_DEVIA
TION 

Float ± INF 2.0 none S Define o ganho máximo antes do 
alarme ser gerado. 

73 OVERPRESSURE_LIMIT Float ± INF + Inf none S 
Define o limite máximo de 
sobrepressão antes do alarme ser 
gerado. 

74 MAXIMUM_NUMBER_O
F_OVERPRESSURE Float ± INF 0 none S 

Define o número máximo de 
ocorrências de sobrepressão antes de 
um alarme ser gerado.

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil;S - estático 

CU – CAL_UNIT; PVR – PRIMARY_VALUE_RANGE; Sec – Segundos; SR – SENSOR_RANGE; SVU – SECONDARY_VALUE_RANGE 
 

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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DT302 – Transmissor de Concentração/Densidade 
 
Descrição 
O transdutor de densidade faz a leitura do sensor e torna-a disponível para o bloco AI através do 
parâmetro PRIMARY_VALUE, de acordo com o MEASURED_TYPE configurado. A Unidade de 
Engenharia e a faixa de valor primário são selecionadas do XD_SCALE no bloco AI. As unidades 
permitidas são: g/cm³, Kg/m³, lb/ft³, Kg/m³, Kg/m³, degBaum, degBrix, %Plato, INPM, GL, %Soli/wt 
e API. A faixa XD_SCALE deve estar dentro da faixa do sensor da unidade selecionada. Os modos 
suportados são OOS e AUTO. Como o bloco transdutor executa junto com o bloco AI, o bloco 
transdutor vai para AUTO, somente se o modo AI já estiver em AUTO. O sensor de temperatura 
pode ser lido do parâmetro SECONDARY_VALUE. 
 
Mensagens de alerta podem aparecer no status Primary Value ou no Block Error, em certas 
condições como explicadas a seguir.  
 
Modos Suportados 
OOS e AUTO. 
 
BLOCK_ERR  
O BLOCK_ERR do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  
• Input Failure – Quando o sensor está desconectado da placa eletrônica principal, ou o processo 
está fora do range de trabalho do sensor. 
• Out of Service – Quando o bloco está no modo OOS. 
 
Status Primary_Value 
O status PRIMARY_VALUE do bloco transdutor refletirá as seguintes causas: 
• Bad::SensorFailure:NotLimited– Quando o sensor está desconectado da placa eletrônica 
principal, ou o processo está fora do range de trabalho do sensor. 
 
Parâmetros 

 

Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16 Positive 0 None S Indica o número de alterações dos
dados estáticos.  

2 TAG_DESC VisibleString  Null Na S Descrição dos Blocos Transdutores. 

3 STRATEGY Unsigned16  0 None S Este parâmetro não é verificado e 
processado pelo Bloco Transdutor.  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1-255 0 Na S Número de identificação na planta. . 

5 MODE_BLK DS-69 OS,AUTO O/S None S Indica o modo de operação do 
Bloco Transdutor.  

6 BLOCK_ERR Bit String   E D 
Indica o status associado ao 
hardware ou software no 
Transdutor. 

7 UPDATE_EVT DS-73   Na D É o alerta para qualquer dado 
estático.  

8 BLOCK_ALM DS-72   Na D Parâmetro usado para configuração, 
hardware ou outras falhas.  

9 TRANSDUCER_DIRECT
ORY 

Array of 
Unsigned16   None N É usado para selecionar diversos 

Blocos Transdutores. 

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16  Pressure None N Indica o tipo do Transdutor de acordo 
com sua classe.  

11 XD_ERROR Unsigned8  0 None D Este parâmetro é usado para indicar o 
status da calibração.  

12 COLLECTION_DIRECTO
RY 

Array of 
Unsigned 32   None S Especifica o número do index do 

Transdutor no Bloco Transdutor. 

13 PRIMARY_VALUE_TYPE Unsigned16  Diff. Pressure None S Define o tipo de cálculo para o 
Bloco Transdutor.  

14 PRIMARY_VALUE DS-65  0 PVR D Este parâmetro indica o valor e 
status usado pelo canal.  
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

15 PRIMARY_VALUE_RAN
GE DS-68 0-100%  PVR S 

Valores de calibração superior e 
inferior da faixa, a unidade de 
Engenharia e o número de dígitos à 
direita do ponto decimal a ser 
usado pelo parâmetro 
PRIMARY_VALUE. 

16 CAL_POINT_HI Float  5080.0 CU S Valor de Calibração superior.  

17 CAL_POINT_LO Float  0.0 CU S Valor de Calibração inferior.  

18 CAL_MIN_SPAN Float URL/40 to URL 0.0 CU S 

Valor mínimo do span permitido. Esta 
informação de span mínimo é 
necessária para que os dois pontos de 
calibração (superior e inferior) não 
estejam muito próximos após finalizar 
a calibração.  

19 CAL_UNIT Unsigned16  mmH2O E S 
Unidade de Engenharia da descrição 
do Equipamento para os valores de 
calibração. 

20 SENSOR_TYPE Unsigned16  117 na S Tipo do sensor 

21 SENSOR_RANGE DS-68  0-100% PVR S A faixa do sensor. 

22 SENSOR_SN Unsigned32 0 to 232 0 None S Número serial do sensor. 

23 SENSOR_CAL_METHOD Unsigned8  Factory None S 

Método usado na última calibração do 
sensor. O padrão ISO define diversos 
métodos de calibração. Este 
parâmetro tem como finalidade 
registrar qual método, ou se algum 
método foi usado.  

24 SENSOR_CAL_LOC VisibleString  NULL None S 

Localização da Calibração do último 
sensor. Este parâmetro descreve a 
localização física no qual a calibração 
foi realizada.  

25 SENSOR_CAL_DATE Time of Day   None S Data da última calibração do sensor.  

26 SENSOR_CAL_WHO VisibleString  NULL None S Nome do responsável pela última 
Calibração.  

27 SENSOR_ISOLATION_M
TL Unsigned16  2 None S Define o material de construção dos

diafragmas isoladores. 

28 SENSOR_FLUID Unsigned16  1 None S Define o tipo de fluido de enchimento 
usado no sensor. 

29 SECONDARY_VALUE DS-65  0 SVU D 
O valor secundário (valor de 
temperatura) relacionado ao 
sensor.  

30 SECONDARY_VALUE_U
NIT Unsigned16  1001 (°C) E S 

Unidade de Engenharia a ser usada 
no parâmetro 
SECONDARY_VALUE.

31 PRESS_LIN_NORMAL DS-65 ± 1 0 None D Valor Linear da Pressão Normalizada. 

32 PRESS_NORMAL DS-65 ± 1 0 None D Valor de Pressão Normalizada. 

33 PRESS_CUTOFF DS-65 ± 1 0 None D Valor da Pressão de Corte. 

34 CUTOFF_FLAG Unsigned8 True/False True None S O flag do bypass para o valor da 
pressão. 

35 DIGITAL_TEMPERATUR
E

DS-65 0-255 0 None D Valor digital de temperatura. 

35 DIFF Float  0 None D Valor da pressão diferencial. 

37 YDIFF Float  0 None D Sistema da pressão diferencial y. 

38 CAPACITANCE_LOW Float  0 None D Valor inferior da capacitância. 

39 CAPACITANCE_HIGH Float  0 None D Valor superior da capacitância. 

40 BACKUP_RESTORE Unsigned8  0 None S 
Este parâmetro é usado para fazer o 
backup ou para recuperar dados da 
configuração.  

41 SENSOR_RANGE_CODE Unsigned16  1 None S Indica o código da faixa do sensor.  

42 COEFF_POL0 Float ± INF -1 None S Coeficiente polinomial 0. 
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

43 COEFF_POL1 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial 1. 

44 COEFF_POL2 Float ± INF 1 None S Coeficiente polinomial 2. 

45 COEFF_POL3 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial 3. 

46 COEFF_POL4 Float ± INF 2 None S Coeficiente polinomial 4. 

47 COEFF_POL5 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial 5. 

48 COEFF_POL6 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial 6. 

49 COEFF_POL7 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial 7. 

50 COEFF_POL8 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial 8. 

51 COEFF_POL9 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial 9. 

52 COEFF_POL10 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial 10. 

53 COEFF_POL11 Float ± INF 25 None S Coeficiente polinomial 11. 

54 POLYNOMIAL_VERSION Unsigned8 30h to FFh 32 None S Indica a versão do Polinômio.  

55 CHARACTERIZATION_T
YPE Unsigned8  255 None S Indica o tipo da curva de 

caracterização. 

56 CURVE _BYPASS_LD Unsigned16  Enable&Backup 
Cal None S Habilita ou Desabilita a curva de 

caracterização.  

57 CURVE_LENGTH Unsigned8 2 to 5 5 None S Indica o Comprimento da curva de 
caracterização.  

58 CURVE_X Array of Float   None S Pontos de entrada da curva de 
caracterização. 

59 CURVE_Y Array of Float   None S Pontos de saída da curva de 
caracterização.  

60 CAL_POINT_HI_BAKUP Float  5080 CU S 
Indica o backup para o ponto de 
Calibração superior.  

61 CAL_POINT_LO_BAKUP Float  0 CU S Indica o backup para o ponto de 
calibração inferior. 

62 CAL_POINT_HI_FACTOR
Y Float  5080 CU S Indica o ponto de Calibração superior 

de fábrica.  

63 CAL_POINT_LO_FACTO
RY Float  0 CU S Indica o ponto de Calibração inferior 

de fábrica.  

64 CAL_TEMPERATURE Float -40 a 85 °C 17.496 
°C S Define o ponto de Calibração de 

temperatura.  
65 DATASHEET Array of 

U i d8
  None S Indica as informações sobre o sensor. 

66 ORDERING_CODE VisibleString  NULL None S 
Indica informações sobre o sensor e o 
controle de produção na fábrica.  

67 MAXIMUM_MEASURED_
PRESSURE 

Float ± INF - INF None S Indica a pressão máxima medida.  

68 MAXIMUM_MEASURED_
TEMPERATURE Float ± INF - INF None S Indica a temperatura máxima medida. 

69 ACTUAL_OFFSET Float ± INF  None S Indica o offset calibrado atual.  

70 ACTUAL_SPAN Float ± INF  None S Indica o span do offset atual.  

71 MAXIMUM_OFFSET_DE
VIATION Float ± INF 0.5 None S Define o offset máximo antes do 

alarme ser gerado.  

72 MAXIMUM_GAIN_DEVIA
TION Float ± INF 2.0 None S Define o ganho máximo antes do 

alarme ser gerado.  

73 OVERPRESSURE_LIMIT Float ± INF + INF None S Define o limite máximo de 
sobrepressão antes do alarme ser 

74 MAXIMUM_NUMBER_OF
_OVERPRESSURE Float ± INF 0 None S 

Define o número máximo de 
ocorrências de sobrepressão antes de 
um alarme ser gerado.

75 GRAVITY Float  9.785340 None S Aceleração da gravidade. 

76 HEIGHT Float  0.5002 None S Distância entre dois sensors de 
Pressão.  
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

77 MEASURED_TYPE Unsigned 8  Kg/m³ None S 

Quando o tipo do transdutor é 
Configurado como Densidade, 
permite-se medir:  
 
1 - Densidade (g/cm³); 
2 - Densidade (Kg/m³); 
3 - Densidade realtiva a 20°C 
(g/cm³); 
4 - Densidade relativa a 4°C (g/cm³);
5 - Grau Baume; 
6 - Grau Brix; 
7 - Grau Plato; 
8 - Grau INPM; 
9 - GL; 
10 – Porcentagem de Sólidos; 
11 - Densidade (lb/ft³); 
12 - API 

78 LIN_DILATATION_COEF Float  0.000016 None S Coeficiente de dilatação linear.  

79 PRESSURE_COEFFICIE
NT

Float  0.5 None S Coeficiente de pressão. 

80 TEMP_ZERO Float   None S Coeficiente de Offset para calibrar o 
sensor de temperatura. 

81 TEMP_GAIN Float   None S Coeficiente do Ganho para calibrar o 
sensor de temperatura.  

82 ZERO_ADJUST_TEMP Float  20.0 None S Temperatura de ajuste do Zero.  

83 HEIGHT_MEAS_TEMP Float  20.0 None S Temperatura da medida da distância 
entre os sensors de pressão. 

84 AUTO_CAL_POINT_LO Float   None S 

Este parâmetro habilita o método para 
a Calibração inferior. O sensor deve 
estar no ar e os parâmetros 
MEASURED_TYPE e
XD_SCALE.UNIT devem ser Kg/cm³. 
O ponto de calibração é 1.2 Kg/cm³.

85 AUTO_CAL_POINT_HI Float   None S 

Este parâmetro habilita o método para 
Calibração superior. O sensor deve 
estar na água e os parâmetros
MEASURED_TYPE e 
XD_SCALE.UNIT devem estar em
Brix. O ponto de calibração é o 0 Brix.

86 SOLID_POL_COEFF_0 Float  -0.4987 None S Coeficiente polynomial 0 em 
Porcentagem de Sólidos. 

87 SOLID_POL_COEFF_1 Float  1.6229 None S Coeficiente polynomial 1 em
Porcentagem de Sólidos. 

88 SOLID_POL_COEFF_2 Float  -0.0192 None S Coeficiente polynomial 2 em 
Porcentagem de Sólidos. 

89 SOLID_POL_COEFF_3 Float  0.0005 None S Coeficiente polynomial 3 em 
Porcentagem de Sólidos. 

90 SOLID_POL_COEFF_4 Float  0 None S Coeficiente polynomial 4 em 
Porcentagem de Sólidos. 

91 SOLID_POL_COEFF_5 Float  0 None S Coeficiente polynomial 5 em 
Porcentagem de Sólidos. 

92 SOLID_LIMIT_LO Float  0 None S Limite inferior para Porcentagem de 
sólidos.  

93 SOLID_LIMIT_HI Float  100 None S Limite superior para Porcentagem de 
sólidos.  

94 PRESS_COMP Float   None S Valor usado pela fábrica. 

95 SIMULATE_PRESS_ENA
BLE Unsigned 8   None D Habilita o modo de Simulação.  

96 SIMULATE_PRESS_VAL
UE Float   None D 

Simula o valor de Pressão em 
mmH2O a 68°F. Usado com o 
parâmetro 
SIMULATE_PRESS_ENABLE. 
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

97 SIMULATE_DENSITY_VA
LUE Float   None D Simula o valor de Densidade usado 

para calcular o valor de pressão. 

98 CALCULATED_PRESS_V
ALUE Float   None D Pressão calculada de acordo com o 

parâmetro 

99 CALC_PRESS_CAL_POI
NT_LO Float   None D Valor de Pressão calculada pelo 

método AUTO_CAL_POINT_LO. 

100 CALC_PRESS_CAL_POI
NT_HI Float   None D Valor de Pressão calculada pelo 

método AUTO_CAL_POINT_HI. 

101 DT_RANGE_CODE Unsigned 8   None S 

Código de Faixa do DT302: 
Faixa 1 ( 0.5 @ 1.25 g/cm3) 
Faixa 2 (1.0 @ 2.5 g/cm3) 
Faixa 3 ( 2.0 @ 5.0 g/cm3) 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

CU – CAL_UNIT; PVR – PRIMARY_VALUE_RANGE; Sec – Segundos; SR – SENSOR_RANGE; SVU – SECONDARY_VALUE_RANGE 
 

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 



Manual de Instruções dos Blocos Funcionais – Library A 
 

2.36 

TT302 – Transdutor de Temperatura 
 
Descrição 
O transdutor de temperatura efetua a leitura da entrada direta ou temperatura linearizada do sensor 
e torna-a disponível para o bloco AI através do parâmetro PRIMARY_VALUE. O tipo de sensor, a 
conexão e o tipo de cálculo são configurados no SENSOR_TYPE, SENSOR_CONNECTION e 
PRIMARY_VALUE_TYPE, repectivamente. Note que quando dois sensores estão sendo usados 
(i.e. backup, diferencial ou duplo), o sensor disponível é somente a dois fios. A Unidade de 
Engenharia e a faixa de valor primária são selecionadas do XD_SCALE no bloco AI. As unidades 
permitidas são: Ohm para sensor de resistência, mV para sensor de millivoltagem e °C, °F, °R, K 
sensor de temperatura. A faixa XD_SCALE deve estar dentro da faixa de sensor na unidade 
selecionada. A seleção de número de transdutor é feita no SENSOR_TRANSDUCER_NUMBER. O 
segundo transdutor existirá somente quando a conexão do sensor for duplo a dois fios. Neste caso, 
dois sensores gerarão entradas para dois transdutores. Quando o sensor trabalha como um 
backup, o segundo sensor gerará a entrada se o primeiro falhar. Quando o sensor trabalha como 
um diferencial, a saída é a diferença das duas entradas. O bloco AI conectado a este transdutor 
tem o CHANNEL com a mesma seleção do SENSOR_TRANSDUCER_NUMBER. Os modos 
suportados são OOS e AUTO. Como o bloco transdutor executa junto com o bloco AI, o bloco 
transdutor vai para AUTO somente se o modo do bloco AI já estiver em AUTO. A temperatura da 
junção fria pode ser lida do parâmetro SECONDARY_VALUE. 
 
Mensagens de alerta podem aparecer no status Primary Value ou Block Error em certas condições,  
como explicados a seguir.  
 
Modos Suportados 
OOS e AUTO. 
 
Block_Err  
O BLOCK_ERR do bloco transdutor refletirá as seguintes causas: 

• Input Failure – Quando o sensor está quebrado ou a leitura do sensor está fora dos limites 
• Out of Service – Quando o bloco está no modo OOS. 

 
Status  
O status PRIMARY_VALUE do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  
Bad::SensorFailure:NotLimited – Quando o sensor está quebrado ou a leitura do sensor está fora 
dos limites. 
 
Parâmetros 

Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor  
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16  0 None S Indica o número de alterações dos 
dados estáticos.  

2 TAG_DESC Octet String  Null Na S Descrição dos Blocos Transdutores. 

3 STRATEGY Unsigned16  0 None S Este parâmetro não é verificado e 
processado pelo Bloco Transdutor.  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1-255 0 None S Número de identificação na planta. . 

5 MODE_BLK DS-69 Veja Tabela OOS Na Mix Indica o modo de operação do 
Bloco Transdutor.  

6 BLOCK_ERR Bit String  Out of Service  D 
Indica o status associado ao 
hardware ou software no 
Transdutor. 

7 UPDATE_EVT DS-73  * Na D É o alerta para qualquer dado 
estático.  

8 BLOCK_ALM DS-72  * Na D Parâmetro usado para configuração, 
hardware ou outras falhas.  

9 TRANSDUCER_DIRECT
ORY 

Array of 
Unsigned16  0 None N É usado para selecionar diversos 

Blocos Transdutores. 

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16 Veja Tabela Temperature E N Indica o tipo do Transdutor de acordo 
com sua classe.  

11 XD_ERROR Unsigned8 Veja Tabela Default value set None D Este parâmetro é usado para indicar o 
status da calibração.  

12 COLLECTION_DIRECTO
RY 

Array of 
Unsigned16  0 None N Especifica o número do index do 

Transdutor no Bloco Transdutor. 
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor  
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

13 PRIMARY_VALUE_TYP
E Unsigned16 Veja Tabela Process temp. E S Define o tipo de cálculo para o 

Bloco Transdutor.  

14 PRIMARY_VALUE DS-65  * PVR D Valor e status usados pelos canais 
1, 2 e 3.  

15 PRIMARY_VALUE_RAN
GE DS-68  -200/850/Celsius PVR NS 

Valores de calibração superior e 
inferior da faixa, a unidade de 
Engenharia e o número de dígitos à 
direita do ponto decimal a ser 
usado pelo parâmetro 
PRIMARY_VALUE.

16 CAL_POINT_HI Float +INF 850.0 CU S Valor de Calibração superior.  

17 CAL_POINT_LO Float -INF -250.0 CU S Valor de Calibração inferior.  

18 CAL_MIN_SPAN Float  10.0 CU N 

Valor mínimo do span permitido. Esta 
informação de span mínimo é 
necessária para que os dois pontos de 
calibração (superior e inferior) não 
estejam muito próximos após finalizar 
a calibração.  

19 CAL_UNIT Unsigned16 Veja Tabela Celsius E S Unidade de Engenharia da descrição 
do Equipamento para os valores de 

20 SENSOR_TYPE Unsigned16 Veja Tabela Pt100 IEC E S Tipo do sensor 
21 SENSOR_RANGE DS-68  -200/850/Celsius SR N Faixa do sensor 

22 SENSOR_SN Unsigned 
Long  0 None N Número serial do sensor. 

23 SENSOR_CAL_METHOD Unsigned8 Factory/User Factory trim E S 

Método usado na última calibração do 
sensor. O padrão ISO define diversos 
métodos de calibração. Este 
parâmetro tem como finalidade 
registrar qual método, ou se algum 
método foi usado. 

24 SENSOR_CAL_LOC Visible String  NULL None S 

Localização da Calibração do último 
sensor. Este parâmetro descreve a 
localização física no qual a calibração 
foi realizada.  

25 SENSOR_CAL_DATE Time of Day  Unspecified None S Data da última calibração do sensor. 

26 SENSOR_CAL_WHO Visible String  NULL None S Nome do responsável pela última 
Calibração. 

27 SENSOR_CONNECTION Unsigned8 Double, two, 
three and four Three wires E S 

Indica o número de fios do sensor 
conectada ao terminal do bloco. 
Não é possível mudar a conexão do 
transducer 2.  

28 SECONDARY_VALUE DS-65 ± INF * SVU D 
O valor secundário (valor de 
temperatura) relacionado ao 
sensor.  

29 SECONDARY_VALUE_U
NIT Unsigned16 Veja Tabela Celsius E S 

Unidade de Engenharia a ser usada 
no parâmetro 
SECONDARY_VALUE. 

30 MODULE_SN Unsigned 
Long 

 0 None N Número serial do módulo 

31 SECONDARY_VALUE_A
CTION

Unsigned8 Enable/Disable Enable  S Habilita a compensação da junta fria. 

32 BACKUP_RESTORE Unsigned8  None Na S 
Este parâmetro é usado para fazer o 
backup ou para recuperar dados da 
configuração. 

33 CAL_POINT_HI_LAST Float +INF 850.0 CU S Indica o ultimo ponto de Calibração 
superior. 

34 CAL_POINT_LO_LAST Float -INF -200.0 CU S Indica o ultimo ponto de calibração 
inferior. 

35 CAL_POINT_HI_FACTO
RY Float +INF 850.0 CU S Indica o ponto de Calibração superior 

de fábrica.  

35 CAL_POINT_LO_FACTO
RY Float -INF -200.0 CU S Indica o ponto de Calibração inferior 

de fábrica.  
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor  
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

37 ORDERING_CODE Visible String  * Na S Indica informações sobre a fabricação 
do produto.  

38 TWO_WIRES_COMPEN
SATION Unsigned8 Enable\Disable Disable Na D Permite compensar a resistência dos 

fios para sensores RTD ou Ohm 

39 SENSOR_TRANSDUCE
R_NUMBER Unsigned8 1,2 1 Na S Seleciona o Transdutor 1 ou 2. 

40 FACTORY_DIGITAL_INP
UTS Array of Float  * None D Lê as entradas digitais. 

41 FACTORY_GAIN_REFE
RENCE Unsigned8  0 None D Uso de fábrica 

42 FACTORY_BORNE_REF
ERENCE Unsigned8 1 0 None D Uso de fábrica 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

CU – CAL_UNIT; PVR – PRIMARY_VALUE_RANGE; Sec – Segundos; SR – SENSOR_RANGE; SVU – SECONDARY_VALUE_RANGE 
 

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
 

Tipo de 
Sensor Classe 

Faixa do Sensor 
– 2 cabos 
(Celsius) 

Faixa do Sensor 
– Diferencial 

(Celsius) 
Cu 10 GE RTD -20 a 250 -270 a 270 

Ni 120 DIN  -50 a 270 -320 a 320 

Pt 50 IEC  -200 a 850 -1050 a 1050 

Pt 100 IEC  -200 a 850 -1050 a 1050 

Pt 500 IEC  -200 a 450 -650 a 650 

Pt 50 JIS  -200 a 600 -800 a 800 

Pt 100 JIS  -200 a 600 -800 a 800 

0 a 100 Ohm 0 a 100 -100 a 100 

0 a 400  0 a 400 -400 a 400 

0 a 2000  0 a 2000 -2000 a 2000 

B NBS TC 100 a 1800 -1700 a 1700 

E NBS  -100 a 1000 -1100 a 1100 

J NBS  -150 a 750 -900 a 900 

K NBS  -200 a 1350 -1550 a 1550 

N NBS  -100 a 1300 -1400 a 1400 

R NBS  0 a 1750 -1750 a 1750 

S NBS  0 a 1750 -1750 a 1750 

T NBS  -200 a 400 -600 a 600 

L DIN  -200 a 900 -1100 a 1100 

U DIN  -200 a 600 -800 a 800 

-6 a 22 MV -6 a 22 -28 a 28 

-10 a 100  -10 a 100 -110 a 110 

-50 a 500  -50 a 500 -550 a 550 
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IF302 – Transdutor de Corrente para Fieldbus 
 
Descrição 
O transdutor de corrente para fieldbus faz a leitura da entrada de corrente e torna-a disponível para 
o bloco AI através do parâmetro PRIMARY_VALUE. A Unidade de Engenharia e a faixa do valor 
primário são selecionadas do XD_SCALE no bloco AI. A única unidade permitida, neste caso, é 
mA. O XD_SCALE deve estar dentro da faixa de corrente (0-21 mA). Quando a faixa XD_SCALE é 
setada de 4 a 20, isto faz o transdutor seguir o padrão NAMUR. Para valores diferentes, nenhum 
status é atribuído. A seleção do terminal de entrada para este transdutor é feita no 
TERMINAL_NUMBER. O bloco AI conectado para este transdutor tem o CHANNEL com a mesma 
seleção do TERMINAL_NUMBER.Os modos suportados são OOS e AUTO. Como o bloco 
transdutor executa junto com o bloco AI, o bloco transdutor vai para AUTO somente se o modo do 
bloco AI já estiver em AUTO. 
Mensagens de alerta podem aparecer no status Primary Value ou no Block Error em certas 
condições, como explicadas a seguir. 
 
Modos Suportados 
OOS e AUTO. 
 
BLOCK_ERR 
O BLOCK_ERR do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  

• Input Failure – Quando a corrente de entrada for maior que 20.7 e XD_SCALE EU100 = 
20.0 ou entrada de corrente for menor que 3.7 e XD_SCALE EU0 = 4.0. 

• Out of Service – Quando o bloco está no modo OOS. 
 
Status 
O status PRIMARY_VALUE do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  

• Bad::SensorFailure:NotLimited – Quando a corrente de entrada for maior que 20,7 e 
XD_SCALE EU100 = 20.0 ou entrada de corrente for menor que 3,7 e XD_SCALE EU0 = 
4.0; 

• Uncertain::EngUnitRangeViolation:LowLimited – Quando a entrada de corrente está entre 
3,7 e 3,98 e XD_SCALE EU0 = 4.0; 

• Uncertain::EngUnitRangeViolation:HighLimited – Quando a entrada de corrente está entre 
20,02 e 20,7 e XD_SCALE EU100 = 20.0. 

 
Parâmetros 

 

Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor  
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16 Positive 0 None S Indica o número de alterações dos
dados estáticos.  

2 TAG_DESC VisibleString   Na S Descrição dos Blocos Transdutores. 

3 STRATEGY Unsigned16  0 None S Este parâmetro não é verificado e 
processado pelo Bloco Transdutor.  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1-255 0 Na S Número de identificação na planta. . 

5 MODE_BLK DS-69 OS, AUTO O/S None S Indica o modo de operação do 
Bloco Transdutor.  

6 BLOCK_ERR Bit String   E D 
Indica o status associado ao 
hardware ou software no 
Transdutor. 

7 UPDATE_EVT DS-73   Na D É o alerta para qualquer dado 
estático.  

8 BLOCK_ALM DS-72   Na D Parâmetro usado para configuração, 
hardware ou outras falhas.  

9 TRANSDUCER_DIRECTO
RY 

Array of 
Unsigned16  65535 None N É usado para selecionar diversos 

Blocos Transdutores. 

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16  65535 None N Indica o tipo do Transdutor de acordo 
com sua classe.  

11 XD_ERROR Unsigned8  16 None D Este parâmetro é usado para indicar o 
status da calibração.  

12 COLLECTION_DIRECTO
RY 

Array of 
Unsigned 32   None S Especifica o número do index do 

Transdutor no Bloco Transdutor. 

13 PRIMARY_VALUE_TYPE Unsigned16   None S Define o tipo de cálculo para o Bloco 
Transdutor.  
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor  
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

14 PRIMARY_VALUE DS-65 0-22.0mA 0 PVR D Valor e status usados pelos canais 
1, 2 e 3.  

15 PRIMARY_VALUE_RAN
GE DS-68  4.0-20.0mA PVR S 

Valores de calibração superior e 
inferior da faixa, a unidade de 
Engenharia e o número de dígitos à 
direita do ponto decimal a ser 
usado pelo parâmetro 
PRIMARY_VALUE. 

16 CAL_POINT_HI Float 15.0-22.0mA 20.0 CU S Valor de Calibração superior.  

17 CAL_POINT_LO Float 0.0-9.0mA 4.0 CU S Valor de Calibração inferior.  

18 CAL_MIN_SPAN Float  6.0 CU S 

Valor mínimo do span permitido. Esta 
informação de span mínimo é 
necessária para que os dois pontos de 
calibração (superior e inferior) não 
estejam muito próximos após finalizar 
a calibração.  

19 CAL_UNIT Unsigned16 1211 mA 1211 S 
Unidade de Engenharia da descrição 
do Equipamento para os valores de 
calibração. 

20 SENSOR_SN Unsigned32 0 - 232 0 None S Número serial do sensor. 

21 CAL_METHOD Unsigned8  Factory None S Método usado na última calibração do 
sensor.. 

22 CAL_LOC VisibleString  NULL None S 

Localização da Calibração do último 
sensor. Este parâmetro descreve a 
localização física no qual a calibração 
foi realizada.  

23 CAL_DATE Time of Day  0 None S Data da última calibração do sensor. 

24 SENSOR_CAL_WHO VisibleString  NULL None S Nome do responsável pela última 
Calibração. 

25 TERMINAL_NUMBER Unsigned8 1,2,3 0 None S Indica o número do terminal de 
entrada (1,2 e 3). 

26 BACKUP_RESTORE Unsigned8  0 None S Este parâmetro é usado para fazer o 
backup ou recuperar dados estáticos. 

27 CAL_POINT_HI_BACKUP Float  20.0 CU S Indica o backup para o ponto de 
Calibração superior.  

28 CAL_POINT_LO_ 
BACKUP Float  4.0 CU S Indica o backup para o ponto de 

calibração inferior. 

29 CAL_POINT_HI_FACTOR
Y Float  20.0 CU S Indica o ponto de Calibração superior 

de fábrica.  

30 CAL_POINT_LO_FACTO
RY Float  4.0 CU S Indica o ponto de Calibração inferior 

de fábrica.  

31 FACTORY_GAIN_REFER
ENCE Float  19.0 None S Valor de referência da calibração de 

fábrica. 

32 ORDERING_CODE VisibleString  Null None S Indica informações sobre o sensor e o 
controle de produção na fábrica.  

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

CU – CAL_UNIT; PVR – PRIMARY_VALUE_RANGE; Sec – Segundos; SR – SENSOR_RANGE; SVU – SECONDARY_VALUE_RANGE 
  

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 



Biblioteca de Blocos 
 

2.41 

TP302 – Transdutor de Posição Fieldbus  
 
Descrição 
O transdutor de posição Fieldbus faz a leitura da posição de entrada e torna disponível para o bloco 
AI através do parâmetro PRIMARY_VALUE. A Unidade de Engenharia e a faixa de valor primário 
são selecionadas do XD_SCALE no bloco AI. A única unidde permitida neste caso é %. O bloco AI 
conectado neste transdutor tem o CHANNEL com a mesma seleção do TERMINAL_NUMBER. Os 
modos suportados são OOS e AUTO. Como o bloco transdutor executa junto com o bloco AI, o 
bloco transdutor vai para AUTO, somente se o modo do bloco AI já estiver em AUTO. O sensor de 
temperatura do módulo pode ser lido do parâmetro SECONDARY_VALUE. 
Mensagens de alerta podem aparecer no status Primary Value ou no Block Error em certas 
condições, como explicado a seguir. 
 
Modos Suportados 
OOS e AUTO. 
 
BLOCK_ERR  
O BLOCK_ERR do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  

• Input Failure – Quando o módulo mecânico é desconectado da placa eletrônica principal.  
• Out of Service – Quando o bloco está no modo OOS. 
 

Status 
O status PRIMARY_VALUE do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  
- Bad::SensorFailure:NotLimited – Quando o módulo mecânico é desconetado da placa 
eletrônica principal. 

 
Parâmetros 

 

Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16  0 None S Indica o número de alterações dos
dados estáticos.  

2 TAG_DESC VisibleString  Null Na S Descrição dos Blocos Transdutores. 

3 STRATEGY Unsigned16  0 None S Este parâmetro não é verificado e 
processado pelo Bloco Transdutor.  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1-255 0 None S Número de identificação na planta. . 

5 MODE_BLK DS-69 Veja Tabela O/S Na Mix Indica o modo de operação do 
Bloco Transdutor.  

6 BLOCK_ERR Bit String    D 
Indica o status associado ao 
hardware ou software no 
Transdutor. 

7 UPDATE_EVT DS-73   Na D É o alerta para qualquer dado 
estático.  

8 BLOCK_ALM DS-72   Na D Parâmetro usado para configuração, 
hardware ou outras falhas.  

9 TRANSDUCER_DIRECT
ORY 

Array of 
Unsigned16   None N É usado para selecionar diversos 

Blocos Transdutores. 

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16 Veja Tabela 65535 E N Indica o tipo do Transdutor de acordo 
com sua classe.  

11 XD_ERROR Unsigned8 Veja Tabela 0 None D Este parâmetro é usado para indicar o 
status da calibração.  

12 COLLECTION_DIRECTO
RY 

Array of 
Unsigned 32   None S Especifica o número do index do 

Transdutor no Bloco Transdutor. 

13 PRIMARY_VALUE_TYPE Unsigned16 Veja Tabela 65535 None S Define o tipo de cálculo para o Bloco 
Transdutor.  

14 PRIMARY_VALUE DS-65 ± INF 0 PVR D Valor e status usados pelos canais 
1, 2 e 3.  

15 PRIMARY_VALUE_RAN
GE DS-68 0-100% 100 PVR S 

Valores de calibração superior e 
inferior da faixa, a unidade de 
Engenharia e o número de dígitos à 
direita do ponto decimal a ser 
usado pelo parâmetro 
PRIMARY_VALUE. 

16 CAL_POINT_HI Float +INF 100 CAL S Valor de Calibração superior.  
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

17 CAL_POINT_LO Float -INF 0 CAL S Valor de Calibração inferior.  

18 CAL_MIN_SPAN Float  5.0 % CAL S 

Valor mínimo do span permitido. Esta 
informação de span mínimo é 
necessária para que os dois pontos de 
calibração (superior e inferior) não 
estejam muito próximos após finalizar 
a calibração.  

19 CAL_UNIT Unsigned16 Veja Tabela % E S 
Unidade de Engenharia da descrição 
do Equipamento para os valores de 
calibração. 

20 SENSOR_SN Unsigned32 0 to 232 0  S Número serial do sensor. 

21 SENSOR_CAL_METHOD Unsigned8 Veja Tabela Factory None S 

Método usado na última calibração do 
sensor. O padrão ISO define diversos 
métodos de calibração. Este 
parâmetro tem como finalidade 
registrar qual método, ou se algum 
método foi usado. 

22 SENSOR_CAL_LOC VisibleString  NULL None S 
Localização da Calibração do último 
sensor. Este parâmetro descreve a 
localização física no qual a calibração 
foi realizada.  

23 SENSOR_CAL_DATE Time of Day  0 None S Data da última calibração do sensor. 

24 SENSOR_CAL_WHO VisibleString  NULL None S Nome do responsável pela última 
Calibração. 

25 SECONDARY_VALUE DS-65 ± INF 0 SUV D 
O valor secundário (valor de 
temperatura) relacionado ao 
sensor.  

26 SECONDARY_VALUE_U
NIT Unsigned16 Veja Tabela 1001 (°C) E S 

Unidade de Engenharia a ser usada 
no parâmetro 
SECONDARY_VALUE. 

27 DIGITAL_HALL Float 0-65536 0 Na D Valor digital do sensor Hall. 

28 DIAGNOSTIC_STATUS Unsigned16  Good  S Mostra o status do equipamento 
(falhas e avisos). 

29 READ_HALL_CAL_POIN
T_HI Float  43786.0  S Valor digital do sensor Hall para o 

ponto superior de Calibração.  

30 READ_HALL_CAL_POIN
T_LOO Float  24111.0  S Valor digital do sensor Hall para o 

ponto inferior de Calibração.  

31 SENSOR_TEMPERATUR
E DS-65  0 °C D Valor de temperatura do sensor. 

32 DIGITAL_TEMPERATUR
E DS-65 ± INF 0 None D Valor de temperatura digital. 

33 CAL_TEMPERATURE Float -40 a 85 °C 25 °C S Temperatura de referência usada para 
calibrar a temperatura. 

34 ACTION_TYPE Unsigned8 Direct/Reverse Direct None S Define se a ação é Direta ou indireta. 

35 BACKUP_RESTORE Unsigned8 Veja Tabela 0 Na S 
Este parâmetro é usado para fazer o 
backup ou para recuperar dados da 
configuração. 

35 CAL_POINT_HI_BAKUP Float +INF 100 CU S Indica o backup para o ponto de 
Calibração superior. 

37 CAL_POINT_LO_BAKUP Float -INF 0 CU S Indica o backup para o ponto de 
calibração inferior. 

38 CAL_POINT_HI_FACTOR
Y 

Float +INF 100 CU S Indica o ponto de Calibração superior 
de fábrica.  

39 CAL_POINT_LO_FACTO
RY Float -INF 0 CU S Indica o ponto de Calibração inferior 

de fábrica.  

40 ORDERING_CODE VisibleString  Null Na S Indica informações sobre o sensor e o 
controle de produção na fábrica. 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

CU – CAL_UNIT; PVR – PRIMARY_VALUE_RANGE; Sec – Segundos; SR – SENSOR_RANGE; SVU – SECONDARY_VALUE_RANGE 
 

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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TEMP –Transdutor de Temperatura do DF45 
 
Visão Geral  
Este é o bloco transdutor para o módulo DF45, um módulo com oito entradas de sinal baixo para 
RTD, TC, mV, Ohm. 
 
Descrição 
Este bloco transdutor tem parâmetros para configurar as oito entradas de sinal baixo, bem como, 
um status individual e valor em unidades de engenharia para cada entrada. Portanto, é necessário 
somente configurar o bloco TEMP, se o propósito for monitorar variáveis. 
Se a aplicação é um loop de controle ou cálculo, é também necessário configurar um bloco AI ou 
MAI para endereçar estas variáveis. Uma diferença importante para o bloco TEMP, quando usar 
um bloco AI para acessar uma entrada: a escrita no parâmetro VALUE_RANGE_x é desabilitada. O 
usuário deve configurar a escala no parâmetro XD_SCALE do bloco AI, que será copiada para o 
parâmetro correspondente VALUE_RANGE_x. 
 
BLOCK_ERR  
O BLOCK_ERR refletirá as seguintes causas:  

• Block Configuration Error – Quando não está compatível com o parâmetro CHANNEL e a 
configuração HC (DFI302); 

• Input Failure – No mínimo uma entrada está em falha (DFI302); 
• Out of Service – Quando o bloco está no modo O/S. 

 
Modos Suportados 
O/S e AUTO. 

 
Parâmetros 

Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória/ 

Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16  0 Nenhuma S/RO  

2 TAG_DESC Oct 
String(32)  Spaces Na S  

3 STRATEGY Unsigned16  0 Nenhuma S  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1 a 255 0 Nenhuma S  

5 MODE_BLK DS-69  O/S Na S Veja Parâmetro de Modo 

6 BLOCK_ERR Bit String(2)   E D / RO  

7 CHANNEL Unsigned16   None S / O/S 
O rack e o número de slot do 
módulo DF-45 associado, 
codificado como RRSXX. 

8 TEMP_0 DS-65    D Temperatura do ponto 0. 

9 TEMP_1 DS-65    D Temperatura do ponto 1. 

10 TEMP_2 DS-65    D Temperatura do ponto 2. 

11 TEMP_3 DS-65    D Temperatura do ponto 3. 

12 TEMP_4 DS-65    D Temperatura do ponto 4. 

13 TEMP_5 DS-65    D Temperatura do ponto 5. 

14 TEMP_6 DS-65    D Temperatura do ponto 6. 

15 TEMP_7 DS-65    D Temperatura do ponto 7. 

16 VALUE_RANGE_0 DS-68  0-100% VR0 S / O/S 

Se está conectado ao bloco AI, é uma 
cópia de XD_SCALE. Caso contrário, 
o usuário pode escrever na escala 
deste parâmetro.  

17 SENSOR_CONNECTION_
0 Unsigned8 

1 : diferencial 

2 : 2-cabos 

3 : 3- cabos 

3 E S / O/S Conexão do Sensor 0. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória/ 

Modo Descrição 

18 SENSOR_TYPE_0 Unsigned 8 Veja tabela 
abaixo 

Pt 100 
IEC E S / O/S Tipo de sensor 0. 

19 VALUE_RANGE_1 DS-68  0-100% VR1 S / O/S 

Se está conectado ao bloco AI, é uma 
cópia de XD_SCALE. Caso contrário, 
o usuário pode escrever na escala 
deste parâmetro. 

20 SENSOR_CONNECTION_
1 Unsigned 8 

1 : diferencial 

2 : 2- cabos 

3 : 3- cabos 

3 E S / O/S Conexão do sensor 1. 

21 SENSOR_TYPE_1 Unsigned 8 Veja tabela 
abaixo 

Pt 100 
IEC E S / O/S Tipo de sensor 1. 

22 VALUE_RANGE_2 DS-68  0-100% VR2 S / O/S 

Se está conectado ao bloco AI, é uma 
cópia de XD_SCALE. Caso contrário, 
o usuário pode escrever na escala 
deste parâmetro. 

23 SENSOR_CONNECTION_
2 Unsigned 8 

1 : diferencial 

2 : 2- cabos 

3 : 3- cabos 

3 E S / O/S Conexão do Sensor 2. 

24 SENSOR_TYPE_2 Unsigned 8 Veja tabela 
abaixo 

Pt 100 
IEC E S / O/S Tipo de sensor 2. 

25 VALUE_RANGE_3 DS-68  0-100% VR3 S / O/S 

Se está conectado ao bloco AI, é uma 
cópia de XD_SCALE. Caso contrário, 
o usuário pode escrever na escala 
deste parâmetro. 

26 SENSOR_CONNECTION_
3 Unsigned 8 

1 : diferencial 

2 : 2- cabos 

3 : 3- cabos 

3 E S / O/S Conexão do sensor 3. 

27 SENSOR_TYPE_3 Unsigned 8 Veja tabela 
abaixo 

Pt 100 
IEC E S / O/S Tipo de sensor 3. 

28 VALUE_RANGE_4 DS-68  0-100% VR4 S / O/S 

Se está conectado ao bloco AI, é uma 
cópia de XD_SCALE. Caso contrário, 
o usuário pode escrever na escala 
deste parâmetro. 

29 SENSOR_CONNECTION_
4 Unsigned 8 

1 : diferencial 

2 : 2-cabos 

3 : 3-cabos 

3 E S / O/S Conexão do sensor 4. 

30 SENSOR_TYPE_4 Unsigned 8 Veja tabela 
abaixo 

Pt 100 
IEC E S / O/S Tipo de sensor 4. 

31 VALUE_RANGE_5 DS-68  0-100% VR5 S / O/S 

Se está conectado ao bloco AI, é uma 
cópia de XD_SCALE. Caso contrário, 
o usuário pode escrever na escala 
deste parâmetro. 

32 SENSOR_CONNECTION_
5 Unsigned 8 

1 : diferencial 

2 : 2-cabos 

3 : 3-cabos 

3 E S / O/S Conexão do sensor 5. 

33 SENSOR_TYPE_5 Unsigned8 Veja tabela 
abaixo  

Pt 100 
IEC E S / O/S Tipo de sensor 5. 

34 VALUE_RANGE_6 DS-68  0-100% VR6 S / O/S 

Se está conectado ao bloco AI, é uma 
cópia de XD_SCALE. Caso contrário, 
o usuário pode escrever na escala 
deste parâmetro. 
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Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unidades Memória/ 

Modo Descrição 

35 SENSOR_CONNECTION_
6 Unsigned 8 

1 : diferencial 

2 : 2-cabos 

3 : 3-cabos 

3 E S / O/S Conexão do sensor 6. 

36 SENSOR_TYPE_6 Unsigned 8 Veja tabela 
abaixo 

Pt 100 
IEC E S / O/S Tipo de sensor 6. 

37 VALUE_RANGE_7 DS-68  0-100% VR7 S / O/S 

Se está conectado ao bloco AI, é uma 
cópia de XD_SCALE. Caso contrário, 
o usuário pode escrever na escala 
deste parâmetro. 

38 SENSOR_CONNECTION_
7 Unsigned 8 

1 : diferencial 

2 : 2-cabos 

3 : 3-cabos 

3 E S / O/S Conexão do sensor 7. 

39 SENSOR_TYPE_7 Unsigned 8 Veja tabela 
abaixo 

Pt 100 
IEC E S / O/S Tipo de sensor 7. 

40 UPDATE_EVT DS-73   Na D Este alerta é gerado por qualquer 
mudança no dado estático.  

41 BLOCK_ALM DS-72   Na D 

O alarme de bloco é usado para toda 
configuração, hardware, falha na 
conexão ou problemas no sistema no 
bloco. A causa deste alerta está 
inserida no campo subcode. O 
primeiro alerta a tornar-se ativo 
acionará o status Active no atributo 
Status. Tão logo quanto o status 
Unreported é zerado pela tarefa de 
relatório de alerta, outro bloco de 
alerta pode ser  repassado sem limpar 
o status Active, se o subcode tiver 
mudado. 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; Na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

 
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 

 

Código Tipo de Sensor Classe 
Faixa do Sensor – 

Diferencial 
(Celsius) 

Faixa do Sensor – 
2-cabos 
(Celsius) 

Faixa do Sensor – 
3-cabos 
(Celsius) 

1 Cu 10 GE RTD -270 a 270 -20 a 250 -20 a 250 

2 Ni 120 DIN  -320 a 320 -50 a 270 -50 a 270 

3 Pt 50 IEC  -1050 a 1050 -200 a 850 -200 a 850 

4 Pt 100 IEC  -1050 a 1050 -200 a 850 -200 a 850 

5 Pt 500 IEC  -270 a 270 -200 a 450 -200 a 450 

6 Pt 50 JIS  -850 a 850 -200 a 600 -200 a 600 

7 Pt 100 JIS  -800 a 800 -200 a 600 -200 a 600 

51 0 to 100 Ohm  0 a 100 0 a 100 

52 0 to 400   0 a 400 0 a 400 

53 0 to 2000   0 a 2000 0 a 2000 

151 B NBS TC -1600 a 1600 100 a 1800  

152 E NBS  -1100 a 1100 -100 a 1000  

153 J NBS  900 a 900 -150 a 750  

154 K NBS  -1550 a 1550 -200 a 1350  

155 N NBS  -1400 a 1400 -100 a 1300  
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Código Tipo de Sensor Classe 
Faixa do Sensor – 

Diferencial 
(Celsius) 

Faixa do Sensor – 
2-cabos 
(Celsius) 

Faixa do Sensor – 
3-cabos 
(Celsius) 

156 R NBS  -1750 a 1750 0 a 1750  

157 S NBS  -1750 a 1750 0 a 1750  

158 T NBS  -600 a 600 -200 a 400  

159 L DIN  -1100 a 1100 -200 a 900  

160 U DIN  -800 a 800 -200 a 600  

201 -6 to 22 MV  -6 a 22  

202 -10 to 100   -10 a 100  

203 -50 to 500   -50 a 500  

 
Se o parâmetro DIAG.BEHAVIOR é “Adapted”: 
Quando a configuração do tipo de sensor está em uma classe diferente, a conexão é 
automaticamente alterada para default (RTD e Ohm – 3-cabos, TC e mV – 2-cabos). 
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Blocos Funcionais de Entrada 
 
AI – Entrada Analógica 
 
Visão Geral  
A bloco de Entrada Analógica obtém os dados de entrada do Bloco Transdutor, selecionado pelo 
número do canal e disponibiliza-o para outros blocos funcionais através das suas saídas.  
 
Esquemático 

 

 
 
Descrição 
O bloco AI é conectado ao bloco transdutor através do parâmetro CHANNEL que deve equiparar-se 
ao seguinte parâmetro no bloco transdutor: 
- Parâmetro SENSOR_TRANSDUCER_NUMBER para o TT302 
- Parâmetro TERMINAL_NUMBER para o IF302 
 
O parâmetro CHANNEL deve ser setado para 1 (um) se o bloco AI estiver executando no LD302. 
Não é necessária nenhuma configuração no bloco transdutor para conectá-lo ao bloco AI.  
 
A escala do Transdutor (XD_SCALE) é aplicada ao valor do canal para produzir o FIELD_VAL em 
porcentagem. O Código de Unidades de Engenharia e a faixa do parâmetro XD_SCALE devem ser 
apropriados para o sensor do bloco transdutor conectado ao bloco AI, de outra forma, uma 
indicação de alarme de bloco de configuração de erro será gerada. 
 
O parâmetro L_TYPE determina como os valores que passam pelo bloco transdutor serão usados 
dentro do bloco. As opções são:  

• Direct – o valor do transdutor é passado diretamente para a PV. Por essa razão, é 
desnecessário o uso do OUT_SCALE; 

• Indirect – o valor PV é o valor FIELD_VAL baseado no OUT_SCALE; 
• Indirect with Square Root – o valor PV é raiz quadrada do FIELD_VAL baseado no 

OUT_SCALE. 
 
PV e OUT sempre têm escalas idênticas baseadas no OUT_SCALE. 
 
O parâmetro LOW_CUT é uma característica opcional que pode ser usada para eliminar ruídos 
próximos a zero de um sensor de fluxo. O parâmetro LOW_CUT tem uma opção correspondente 
“Low cutoff” no parâmetro IO_OPTS. Se o bit “LOW_CUTOFF” for verdadeiro, qualquer saída 
abaixo do valor de corte (LOW_CUT) será mudada para zero.  
 
BLOCK_ERR  
O BLOCK_ERR do bloco AI refletirá as seguintes causas:  

• Block Configuration Error – o erro de configuração ocorre quando uma ou mais das 
seguintes situações ocorre:  

o Quando os parâmetros CHANNEL ou L_TYPE têm valores inválidos;  
o Quando o XD_SCALE não tem uma unidade de engenharia ou faixa adequadas 

ao sensor do bloco transdutor; 
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o Quando o parâmetro CHANNEL e a configuração HC (DFI302) não são 
compatíveis. 

• Simulate Active – Quando o Simulação está ativa; 
• Input Failure –falha no módulo E/S (DFI302); 
• Out of Service – Quando o bloco está no modo O/S; 
• Quando há falha do sensor de um transmissor. 

 
Modos Suportados 
O/S, MAN e AUTO. 
 
Status 
O bloco AI não suporta modo cascata. Então, o status de saída não tem um sub-status cascata. 
 
Quando o valor OUT excede a faixa OUT_SCALE e não há uma condição ruim no bloco, então o 
status OUT será “uncertain, EU Range Violation”. 
 
As seguintes opções do STATUS_OPTS aplicam-se, onde Limited refere-se aos limites do sensor: 
(veja as opções dos Blocos Funcionais para maiores detalhes sobre cada opção) 

• Propagate Fault Forward 
• Uncertain if Limited 
• BAD if Limited 
• Uncertain if Man mode 

 
Parâmetros 
 

Idx Parâmetro Tipo Dado 
(comp) 

Faixa Válida/ 
Opções 

Valor 
Default Unid. Memória/ 

Modo Descrição 
1 ST_REV Unsigned6  0 Nenhuma S/RO  

2 TAG_DESC Oct 
String(32)  Espaços Na S  

3 STRATEGY Unsigned16  0 Nenhuma S  
4 ALERT_KEY Unsigned8 1 a 255 0 Nenhuma S  
5 MODE_BLK DS-69  O/S Na S Veja Parâmetro de Modo 
6 BLOCK_ERR Bit String(2)   E D / RO  

7 PV DS-65   PV D / RO Processa o valor analógico para usar 
na execução da função.  

8 OUT DS-65 OUT_SCALE 
+/- 10%  OUT D / Man O valor analógico calculado como um 

resultado da execução da função. 

9 SIMULATE DS-82 

1: Desabilitado 
; 

2: Ativo; 
são as opções  

Habilita 
/Desabilita 

Desabili tado  D 

Permite que o valor de entrada seja 
manualmente fornecido quando a 
simulação está habilitada. Neste caso, o 
valor simulado e status serão o valor PV. 

10 XD_SCALE DS-68 

Dependente 
do tipo de 

equipamento. 
Ver manual 

para maiores 
detalhes. 

Dependente 
do tipo de 

device. Veja o 
item 

Descrição 
para detalhes.

XD S / Man 

Os valores alto e baixo da escala, do 
transdutor para um canal específico. 
O valor Default para cada equipamento 
Smar é mostrado abaixo: 
 
LD292/302: 0 a 5080 [mmH2O] 
IF302: 4 a 20 [mA] 
TT302: -200 a 850 [ºC] 
TP302: 0 a 100 [%] 
DT302: 1000 a 2500 [kg / m3] 
DFI302:  100,0,1342 0 a 100 [%]

11 OUT_SCALE DS-68  0-100% OUT S / Man Os valores alto e baixo da escala para 
o parâmetro OUT. 

12 GRANT_DENY DS-70  0 Na D  

13 IO_OPTS Bit String(2) Veja Opções 
de Blocos 0 na S / O/S Veja Opções de Blocos 

14 STATUS_OPTS Bit String (2) Veja Opções 
de Blocos 0 Na S / O/S Veja Opções de Blocos 

15 CHANNEL Unsigned16  0 Nenhuma S / O/S 
Para mais detalhes sobre a 
configuração deste parâmetro, ver o 
Capítulo 1 “Configurando o parâmetro 
CHANNEL”.  
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STEP – Saída PID Step 
 
Visão Geral 
Um bloco Saída com Controle PID Step é mais comumente usado, quando o elemento final de 
controle tem um atuador dirigido por um motor elétrico. O elemento final de controle é posicionado 
rotacionando o motor no sentido horário ou anti-horário, o qual é acompanhado pela ativação de 
um sinal discreto em cada direção. Uma válvula de controle, por exemplo, precisa de um sinal para 
abrir e outro para fechar. Se senhum dos sinais está presente, a haste da válvula ficaria na mesma 
posição.  
 
Atuadores Fieldbus e chaves dentadas são blocos transdutores deste bloco.  

 
Esquemático 

 
Descrição 
Como mostrado na figura 1, atuadores elétricos requerem um módulo engrenagem para alimetar o 
motor elétrico e revertê-lo, assim como é demandado pelo loop de controle. A maioria dos 
atuadores elétricos requer um circuito de conexão para prevenir que o motor superaqueça, ou 
queime, quando o atuador atinge um dos limites ou alguma coisa bloqueie o movimento em 
qualquer direção, aumentando o torque mais do que um limite estabelecido. Estes atuadores são 
normalmente equipados com chaves de torque e chaves limitadoras para fornecer este tipo de 
proteção.  
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IN

CAS_IN

RCAS_IN

L

O

STEP
PID

STEP CONTROL OUTPUT BLOCK

O C

SINAIS DE
INTERTRAVAMENTO*

CONTROLE
LOCAL*

HABILITADOR*

* SINAIS DO BLOCO TRANSDUTOR
Não definido nesta especificação.

A

A

F

F

E

ABRIR

FECHAR

ALIMENTAÇÃO
E

REVERSÃO

L GICA 
DO

ATUADOR

Ó

ALIMENTAÇÃO
A F

Torque - aberto
Chave Limitadora - aberto

Chave Limitadora - fechado
Torque - fechado

BLOCO DE SA DA DE CONTROLE STEPÍ

 
Figura 1 – Atuador Elétrico 

 
Usando um controlador PID padrão em cascata com um Controlador PI Step.  
 
A variável escrava no processo é a posição do elemento final de controle, como mostrado na Fig.2. 
Controlando a variável de processo, indiferente da medição da posição da válvula. 
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PID STEP

PROCESSO

eSetpoint

Variável
de Processo

OUT
LÓGICA ALIMENTAÇÃO

ABRIR

FECHAR

Posição da Válvula

 
 

Fig. 2 – Controlador Step trabalhando como um Posicionador  
 

PID STEP

PROCESSO

eSetpoint

Variável
de Processo

OUT
LÓGICA ALIMENTAÇÃO

ABRIR

FECHAR

 
 

Fig. 3 – Controlador Step 
 

 
O atuador tem um Travel Time, que é o tempo que leva para guiar o elemento final de controle de 
um limite final para outro. Para uma válvula de controle, por exemplo, é o tempo necessário para 
guiá-la de fechada para completamente aberta.  
A ação proporcional atuará no elemento final de controle em uma direção requerida durante um 
tempo proporcional a:  
 
tP = [GAIN]* (ê /100)* [TRAVEL_TIME].....(s) 
 
Se a ação proporcional não for o bastante para movê-lo ê = 0, a Ação Integral moverá o elemento 
na velocidade de  
 
V = [GAIN] * ê / [RESET]......(% / s) 
 
Onde o reset é a constante de tempo Integral em segundos.  
Como a maioria dos atuadores trabalha com velocidade constante e fixada, eles não podem dar 
uma velocidade maior que: 
 
Velocidade máxima = 100% / [TRAVEL TIME].......(% / s) 
 

  

-0.5DB’
Hystereses

0.5 DB   

Modified 
Deviationê

Actual 
Deviatione

DB = Dead Band   

Fig. 4 – Desvio Modificado ou Desvio de Abertura   

Desvio 
Modificado (ê)

Histerese

Desvio 
Atual (e)

DB = Zona Morta 
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Enquanto velocidades menores pedidas pela Ação Integral são obtidas dando pulsos de uma 
duração especificada [PULSE_DUR]. Cada pulso moverá um elemento final de controle um Δx % 
na direção requerida. 
 
Δx % =[PULSE_DUR] * 100% / [TRAVEL_TIME]..........(%) 
 
A freqüência do pulso é dada por:  
 
f = V /  Δx %..........(pulses / s) 
 
A ação Derivativa ou Proporcional é dada por:  
 
tD = [GAIN] * (dê/dt) * [RATE] 
 
Onde Rate é a constante de tempo derivativa em segundos e dê/dt pode ser calculada de muitos 
modos, incluindo ganho derivativo, filtro, etc.. 
 
O Controlador de Passo PID ativa os sinais ABRIR e FECHAR, de acordo com o desvio modificado, 
ê, os parâmetros PID e outros parâmetros, no seguinte modo:  
O sinal é ativado durante o tempo equivalente a:  
= tP + tD  
 
Se o desvio modificado é ainda diferente de zero, a ação Integral ou Reset dará pulsos com uma 
duração definida pelo [PULSE_DUR], com uma freqüência calculada por “f." t e f são modificados 
por ê. 
Para evitar o encerramento do Reset, o tempo de atuação em uma direção deve ser integral e 
limitado.  
 
Se o tempo de atuação em uma direção é maior que [TRAVEL_TIME], não há nada fazendo o 
respectivo sinal de saída pulsar, desta forma, é recomendável mantê-lo ativado continuamente.  
 
O bloco fornece um suporte de alarme total para PV e Desvio  
 
O significado de possíveis valores para OUT_D são : 
OUT_D.value = 0 Ą Stop 
OUT_D.value = 1 Ą Close 
OUT_D.value = 2 Ą Open 
 
Como o bloco STEP requer duas saídas discretas quando o parâmetro CHANNEL é ajustado, de 
fato, duas saídas são alocadas. O valor ajustado no parâmetro CHANNEL é assumido para a saída 
tipo CLOSE, e o próximo valor para OPEN. 
 
Modos Suportados 
Out-of-service, Manual, Auto, CAS and RCAS são suportados. 

• No modo Out-of-service, o status da saída será Out of Service  
• No modo Manual, o OUT_D pode ser setado pelo operador. O bloco pára o cálculo de 

saída.  
• No modo Auto, o bloco pode operar normalmente.  
• No modo CAS (cascata), o Setpoint é fornecido por outro bloco funcional através do 

parâmetro CAS_IN. 
• Em RCAS, o setpoint de bloco é setado por um controle de aplicação rodando em um 

computador, DCS ou PLC. 
 

Status 
O status de OUT_Di deve refletir a pior qualidade do status de qualquer entrada conectada.  
 
Tratamento do Valor Inicial  
O valor inicial de OUT_Di deve ser zero, isto é, nenhuma ação em ambas direções e o valor da 
ação Integral deve também ir para zero. 
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Parâmetros 
 

Idx Parâmetro 
Tipo Dado  

(comp) 
Faixa Válida/ 

Opções 
Valor 

Default  Unidades Memória/ 
Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16  0 Nenhuma S/RO  

2 TAG_DESC OctString(3
2)  Spaces Na S  

3 STRATEGY Unsigned16  0 Nenhuma S  
4 ALERT_KEY Unsigned8 1 a 255 0 Nenhuma S  
5 MODE_BLK DS-69  O/S Na S Veja Parâmetro Modo. 
6 BLOCK_ERR Bitstring(2)   E D / RO  

7 PV DS-65   PV D / RO Valor analógico de Processo. Este é o 
valor IN depois de atravessar o filtro.  

8 SP DS-65 PV_SCALE +/- 
10%  PV N / Auto 

O setpoint analógico. Pode ser 
setado manualmente, 
automaticamente através de uma 
interface de equipamento ou outro 
equipamento de campo.  

9 OUT_D DS-66    N / Man O valor de saída resulta do cálculo da 
Saída PID Step.  

10 PV_SCALE DS-68  0-100% PV S / Man Os valores alto e baxo da escala para 
os parâmetros PV e SP. 

11 XD_STATE Unsigned16  0 XD S 
Lista, para o texto, descrevendo os 
estados do valor discreto para o valor 
obtido do transdutor.  

12 GRANT_DENY DS-70  0 Na D 

Opções para acesso controlado de 
computador host e painéis de controle 
local para operação, sintonia e 
parâmetros de alarme do bloco.  

13 CONTROL_OPTS Bitstring(2) Veja Opções de 
Bloco. 0 Na S / O/S Veja Opções de Bloco.  

14 STATUS_OPTS Bitstring(2) Veja Opções de 
Bloco. 0 Na S / O/S Veja Opções de Bloco. 

15 IN DS-65   PV D O valor de entrada primária do bloco, 
ou valor PV.  

16 PV_FTIME Float Non-Negative 0 Sec S 
Constante de tempo de um filtro com 
exponencial única para a PV, em 
segundos.  

17 JOG_TIME Float Positive 0 Sec S 
Duração de OUT_D no estado ativado 
quando comandado pelo operador para 
abrir ou fechar.  

18 CAS_IN DS-65    D 
Este parâmetro é o valor de setpoint 
remoto, o qual deve vir de outro 
bloco Fieldbus, ou um bloco DCS 
através de um link definido.  

19 SP_RATE_DN Float Positive +INF PV/Seg S 

Taxa de inclinação para qual mudanças 
no setpoint sobem em Unidades PV por 
segundo. É desabilitado se zero ou 
+INF. A limitação de taxa será aplicada 
somente no modo AUTO.  

20 SP_RATE_UP Float Positive +INF PV/Seg S 

Taxa de inclinação para qual mudanças 
no setpoint descem em Unidades PV 
por segundo. É desabilitado se zero ou 
+INF. A limitação de taxa será aplicada 
somente no modo AUTO.. 

21 SP_HI_LIM Float PV_SCALE +/- 
10% 100 PV S 

O limite alto do setpoint é o maior 
setpoint de entrada do operador que 
pode ser usado para o bloco.  

22 SP_LO_LIM Float PV_SCALE +/- 
10% 0 PV S 

O limite baixo do setpoint é o menor 
setpoint de entrada do operador que 
pode ser usado para o bloco. 

23 GAIN Float  0 Nenhuma S Termo proporcional do PID. É o valor 
Kp.  

24 RESET Float Positive +INF seg S Termo integral do PID. É o valor Tr.  
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Idx Parâmetro 
Tipo Dado  

(comp) 
Faixa Válida/ 

Opções 
Valor 

Default  Unidades Memória/ 
Modo Descrição 

25 BAL_TIME Float Positive 0 Seg S 

Este especifica o tempo para o valor de 
trabalho interno de bias ou razão para 
retornar ao operador setar bias ou 
razão, em segundos.  
No bloco PID, ele pode ser usado para 
especificar a constante de tempo para 
qual o termo integral moverá para obter 
equilíbrio quando a saída é limitada e o 
modo é Auto, Cas, ou RCas. 

26 RATE Float Positive 0 seg S Termo derivativo do PID. É o valor Td. 

27 IO_OPTS Bitstring(2) Veja Opções de 
Blocos. 0 na S / O/S Veja Opções de Blocos. 

28 CHANNEL Unsigned16  0 Nenhuma S / O/S 

Para mais detalhes sobre a 
configuração deste parâmetro, ver o 
capítulo 1 “Configurando CANAL”.. 
No DFI302, este parâmetro está 
selecionado duas saídas discretas. A 
primeira é a saída CLOSE e o próximo 
ponto no mesmo grupo será a saída 
OPEN. 
O parâmetro CHANNEL estará 
endereçando a saída CLOSE, apesar de 
estar alocada para a saída OPEN 
também. 

29 FSTATE_TIME Float Positive 0 Sec S 

O tempo, em segundos, da detecção da 
falha do setpoint do bloco de saída 
remota para a ação do bloco de saída, 
se a condição ainda existir.  

30 FSTATE_VAL_D Unsigned8  0  S 

Valor pré-ajustado SP_D discreto para 
usar quando a falha ocorre. Este valor 
será usado se a opção I/O Estado de 
Falha para o valor é selecionada.  

31 BKCAL_OUT DS-65   PV D / RO 

O valor e status necessário por um 
bloco superior BKCAL_IN, assim que 
o bloco superior pode prevenir 
windup de reset e fornecer 
transferência sem impacto para 
fechar o loop de controle.  

32 RCAS_IN DS-65   PV D 
Setpoint Target e status fornecido por 
um host supervisório para um controle 
analógico ou bloco de saída.  

33 SHED_OPT Unsigned8 

1: NormalShed, 
NormalReturn 

2: NormalShed, 
NoReturn 

3: ShedToAuto, 
NormalReturn 

4: ShedToAuto, 
NoReturn 

5: ShedToMan, 
NormalReturn 

6: ShedToMan, 
NoReturn 

7: 
ShedToRetained

Target, 
NormalReturn 

8: 
ShedToRetained

Target, 
NoReturn 

0  S 
Define a ação a ser feita na interrupção 
de um equipamento que seja controlado 
remotamente. 

34 RCAS_OUT DS-65   PV D / RO 

Setpoint de bloco e status depois de 
inclinação – fornecido para um host 
supervisório para cálculo de retorno e 
para permitir que ação seja feita sob as 
condições de limite ou mudança de 
modo.  

35 TRAVEL_TIME Float Positive 60 Seg S / Man 
O tempo requerido pelo atuador para 
guiar o elemento final de controle de um 
posição final para outra, em segundos.  
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Idx Parâmetro 
Tipo Dado  

(comp) 
Faixa Válida/ 

Opções 
Valor 

Default  Unidades Memória/ 
Modo Descrição 

36 PULSE_DUR Float Positive 1 Seg S / Man É a duração, em segundos, dos pulsos 
dados devido à ação integral.  

37 DEAD_BAND Float Non-negative 0 % S / Man É o intervalo onde mudanças não 
mudarão as saídas.  

38 HYSTERESIS Float Non-negative 0 % S / Man Diferença entre os pontos de 
chaveamento.  

39 UPDATE_EVT DS-73   Na D Este alerta é gerado por qualquer 
mudança no dado estático.  

40 BLOCK_ALM DS-72   Na D 

O bloco alarm é usado para toda 
configuração, hardware, falha na 
conexão ou problemas no sistema no 
bloco. A causa do alerta é inserida no 
campo subcódigo. O primeiro alerta a 
tornar-se ativo, acionará o status Active 
no atributo Status. Tão logo quanto o 
status Unreported é limpado pela tarefa 
de repasse de alerta, outro alerta de 
bloco pode ser repassado sem limpar o 
status Active, se o subcódigo foi 
mudado. 

41 ALARM_SUM DS-74 Veja Opções de 
Blocos.  Na S 

Resumo do status de alerta atual 
estados não reconhecidos, estados não 
repassados e estados desabilitados dos 
alarmes associados ao bloco funcional. 

42 ACK_OPTION Bitstring(2) 

0: Auto ACK 
Disable 

1: Auto ACK 
Enable 

0 Na S 
Seleção de quais alarmes associados 
com o bloco serão automaticamente 
reconhecidos. 

43 ALARM_HYS Float 0 a 50 % 0.5% % S 
Parâmetro de alarme de histerese. Para 
zerar o alarme, o valor PV deve retornar 
dentro de um limite mais a histerese.  

44 HI_HI_PRI Unsigned8 0 a 15 0  S Prioridade para o alarme muito alto.  

45 HI_HI_LIM Float OUT_SCALE, 
+INF +INF PV S O valor limite para o alarme muito alto 

em Unidades de Engenharia.  
46 HI_PRI Unsigned8 0 a 15 0  S Prioridade do alarme alto.  

47 HI_LIM Float OUT_SCALE, 
+INF +INF PV S O valor limite para o alarme alto em 

Unidades de Engenharia.  
48 LO_PRI Unsigned8 0 a 15 0  S Prioridade do alarme baixo.  

49 LO_LIM Float OUT_SCALE, -
INF -INF PV S O valor limite para o alarme baixo em 

Unidades de Engenharia.  
50 LO_LO_PRI Unsigned8 0 a 15 0  S Prioridade do alarme muito baixo.  

51 LO_LO_LIM Float OUT_SCALE, -
INF -INF PV S O valor limite para o alarme muito baixo 

em Unidades de Engenharia.  
52 DV_HI_PRI Unsigned8 0 a 15 0  S Prioridade do desvio do alarme alto.  

53 DV_HI_LIM Float 0 to PV span, 
+INF +INF PV S O valor limite para o desvio de alarme 

alto em Unidades de Engenharia.  
54 DV_LO_PRI Unsigned8 0 a 15 0  S Prioridade do desvio do alarme baixo.  

55 DV_LO_LIM Float -INF, -PV span a 
0 -INF PV S O valor limite para o desvio de alarme 

baixo em Unidades de Engenharia.  

56 HI_HI_ALM DS-71   PV D Informações de status do alarme muito 
alto.  

57 HI_ALM DS-71   PV D Informações de status do alarme alto.  
58 LO_ALM DS-71   PV D Informações de status do alarme baixo.  

59 LO_LO_ALM DS-71   PV D Informações de status do alarme muito 
baixo. 

60 DV_HI_ALM DS-71   PV D Informações de status do desvio de 
alarme alto. 

61 DV_LO_ALM DS-71   PV D Informações de status do desvio de 
alarme baixo. 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; Na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

 
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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Blocos Transdutores de Saída 
 
FR302 – Relé Fieldbus 
 
Descrição 
Usando o bloco transdutor, o usuário pode ver a definição do tipo de saída do relé.  
 
Modos Suportados 
OOS e Auto. 
 
Parâmetros 
 

Idx Parâmetro 
Tipo Dado

(comp) 
Faixa Válida 

/Opções 
Valor 

Default Unidades Memó
ria Descrição 

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Unsigned16  0 Nenhuma S 

Um diretório que especifica o 
número e o índice inicial dos 
transdutores no bloco 
transdutor.  

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16 Other (0xffff) Other 
(0xffff) Nenhuma S Identifica o transdutor que se 

segue.  

11 XD_ERROR Unsigned8 

Default Value Set 
(0x10) 

General Error 
(0x11) 

Calibration Error 
(0x12) 

Configuration 
Error (0x13) 
Electronics 

Failure (0x14) 
Mechanical 

Failure (0x15) 
I/O Failure (0x16) 

Data Integrity 
Error (0x17) 

Software Error 
(0x18) 

Algorithm Error 
(0x19) 

Default 
Value Set 

(0x10) 
Nenhuma D Define um código de erro.  

12 COLLECTION_DIRECTORY Unsigned 0 0 Nenhuma S 

Um diretório que especifica o 
número, índice inicial, e DD 
Item IDs de listas de dados 
de cada transdutor no bloco 
transdutor.  

13 OUTPUT_RELAY_TYPE Unsigned8 

Not Initialized. 
(0x0) 

Both Normally 
Opened. (0x1) 
Both Normally 
Closed. (0x2) 
One Normally 

Opened and other 
Normally Closed . 

(0x3) 

Not 
Initialized. 

(0x0) 
Nenhuma S O tipo de cada saída relé.  

14 SERIAL_NUMBER Unsigned32 0 a 4294967296 0 Nenhuma S O número serial do 
equipamento.  

15 ORDERING_CODE Visible 
String[50]  Spaces Nenhuma S 

Indica informações sobre o 
sensor e controle de 
manufatura de produto.  
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FY302 – Transdutor Posicionador Fieldbus  
 
Descrição 
O transdutor posicionador fieldbus recebe a posição da válvula do parâmetro FINAL_VALUE do 
bloco AO e a usa como um setpoint para o algoritmo do servo-posicionamento PID com ganhos 
ajustáveis SERVO_GAIN e SERVO_RESET. O bloco transdutor pode também determinar a 
posição correta do sensor lendo o parâmetro RETURN no bloco AO. A Unidade de Engenharia e o 
valor final da faixa são selecionadas no XD_SCALE no bloco AO. As unidades permitidas são: para 
válvula linear % e mm, para válvula rotativa %,°,rad.  
 
Após ajustar GAIN e RESET, a calibração automática deve ser feita usando SETUP para iniciar a 
operação da válvula. Os modos suportados são OOS e AUTO. Como o bloco transdutor roda junto 
com o bloco AO, o bloco transdutor vai para AUTO somente se o modo do bloco AO for diferente 
de OOS. O sensor de temperatura do módulo pode ser lido do parâmetro SECONDARY_VALUE. 
 
Mensagens de aviso podem aparecer em status Return ou no Block Error em certas condições, 
como explicadas abaixo:  
 
Modos Suportados 
OOS e AUTO. 
 
BLOCK_ERR 
O BLOCK_ERR do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  
- Block Configuration – Quando o XD_SCALE tem uma faixa ou unidade impróprias.  
- Output Failure – Quando o módulo mecânico é desconectado da placa principal ou não tem ar na 
alimentação (se o FINAL_VALUE é diferente de 0 ou 100%). 
- Out of Service – Quando o bloco está no modo OOS. 
 
Status de Retorno  
O status RETURN do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  
- Bad::NonSpecific:NotLimited – Quando o módulo mecânico é desconectado da placa eletrônica 
principal ou não tem ar na alimentação (se o FINAL_VALUE é diferente de 0 ou 100%). 

    
Parâmetros 
 

Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16 Positive 0 None S Indica o número de alterações dos dados
estáticos.  

2 TAG_DESC VisibleString  Null Na S Descrição dos Blocos Transdutores. 

3 STRATEGY Unsigned16  0 None S Este parâmetro não é verificado e 
processado pelo Bloco Transdutor.  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1-255 0 None S Número de identificação na planta. . 

5 MODE_BLK DS-69  OOS Na S Indica o modo de operação do Bloco 
Transdutor.  

6 BLOCK_ERR Bit String  Out of Service E D Indica o status associado ao hardware 
ou software no Transdutor. 

7 UPDATE_EVT DS-73  * Na D É o alerta para qualquer dado estático.  

8 BLOCK_ALM DS-72  * Na D Parâmetro usado para configuração, 
hardware ou outras falhas.  

9 TRANSDUCER_DIRECT
ORY 

Array of 
Unsigned16  0 None N É usado para selecionar diversos Blocos 

Transdutores. 

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16  Positioner Valve E N Indica o tipo do Transdutor de acordo 
com sua classe.  

11 XD_ERROR Unsigned8  Default value set None D Este parâmetro é usado para indicar o 
status da calibração.  

12 COLLECTION_DIRECTO
RY 

Array of 
Unsigned 32  0 None S Especifica o número do index do 

Transdutor no Bloco Transdutor. 

13 FINAL_VALUE DS-65  * FVR D Posição desejada e status escritos 
pelo bloco AO.  
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

14 FINAL_VALUE_RANGE DS-68  100/0/% FVR S 

Valores de calibração superior e 
inferior da faixa, a unidade de 
Engenharia e o número de dígitos à 
direita do ponto decimal a ser usado 
pelo parâmetro FINAL_VALUE. 

15 FINAL_VALUE_CUTTOF_
HI Float  100.0 FVR S 

Se o parâmetro FINAL_VALUE for mais 
positivo que este parâmetro, então ele 
será forçado para o valor superior 
máximo (totalmente aberto). 

16 FINAL 
VALUE_CUTTOF_LO Float  0.0 FVR S 

Se o parâmetro FINAL_VALUE for mais 
negativo que este parâmetro, então ele 
será forçado para o valor inferior máximo 
(totalmente fechado). 

17 FINAL_POSITION_VALU
E DS-65  * FVR D 

A posição e status atual da válvula 
podem ser usados no parâmetro  
READBACK_VALUE no bloco AO.  

18 SERVO_GAIN Float  20 None S Servo Ganho PID da válvula. 
19 SERVO_RESET Float  2 FVR/Sec S Servo Reset PID da válvula. 
20 SERVO_RATE Float  0 FVR/Sec S Taxa PID da válvula. 

21 ACT_FAIL_ACTION Unsigned8  Undefined None S Especifica a ação do atuador em caso de 
falha.  

22 ACT_MAN_ID Unsigned32  * None N Número de identificação do fabricante do 
atuador. 

23 ACT_MODEL_NUM VisibleString  NULL None N Número do modelo do atuador. 
24 ACT_SN VisibleString  * None N Número de série do atuador. 

25 VALVE_MAN_ID Unsigned32  0 None N Número de identificação do fabricante da 
válvula. 

26 VALVE_MODEL_NUM VisibleString  NULL None N Número do modelo da válvula.  

27 VALVE_SN VisibleString  0 None N Número serial da válvula.  

28 VALVE_TYPE Unsigned8 Lin/Rot Liner None N Tipo da válvula. 

29 XD_CAL_LOC VisibleString  NULL None S 

A localização da última Calibração do 
Posicionador. Este parâmetro descreve a 
posição física no qual a calibração foi 
realizada. 

30 XD_CAL_DATE Time of Day  Unspecified None S Data da última Calibração do 
Posicionador.  

31 XD_CAL_WHO VisibleString  NULL None S Nome do responsável pela última 
Calibração do Posicionador. 

32 CAL_POINT_HI Float -10.0-
110.0% 100 % S Ponto superior de Calibração.  

33 CAL_POINT_LO Float -10.0-
100.0% 0 % S Ponto inferior de Calibração.  

34 CAL_MIN_SPAN Float  1 % S 

Valor de Calibração de span mínimo 
permitido. Esta informação de span 
mínimo é necessária quando a 
calibração for iniciada, os dois pontos 
calibrados não devem estar muito 
próximos superior e inferior). 

35 CAL_UNIT Unsigned16  % E S Unidade de Engenharia para os valores 
de calibração. 

35 CAL_METHOD Unsigned8  Factory None S Método da última Calibração do sensor.  

37 SECONDARY_VALUE DS-65  * SUV D Valor Secundário relacionado ao 
sensor de temperatura. 

38 SECONDARY_VALUE_U
NIT Unsigned16  °C E S 

Unidade de Engenharia a ser usada 
com o valor secundário relacionado 
ao sensor.  

39 BACKUP_RESTORE Unsigned8  None  S 
Este parâmetro é usado para fazer o 
backup ou para recuperar os dados 
estáticos.  
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

40 POS_PER DS-65  *  D Posição da vávula em porcentagem. 

41 SERVO_PID_BYPASS Unsigned8 True/False Not bypass  S Habilita e desablita o servo PID. 

42 SERVO_PID_DEAD_BAN
D Float  0 % S Erro de banda morta para o servo PID.  

43 SERVO_PID_ERROR_PE
R DS-65  * % D Valor do erro percentual para o servo 

PID. 

44 SERVO_PID_INTEGRAL_
PER DS-65  * % D Valor percentual integral para o servo 

PID. 

45 SERVO_PID_MV_PER DS-65  * % D Valor medido percentual para o servo 
PID.  

46 MODULE_SN Unsigned32  *  N Número de identificação do fabricante do 
módulo.  

47 SENSOR_PRESS _POL0 Float ± INF 31811.5 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 0. 

48 SENSOR_PRESS _POL1 Float ± INF 27251.5 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 1. 

49 SENSOR_PRESS _POL2 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 2. 

50 SENSOR_PRESS _POL3 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 3. 

51 SENSOR_PRESS _POL4 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 4. 

52 SENSOR_PRESS _POL5 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 5. 

53 SENSOR_PRESS _POL6 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 6. 

54 SENSOR_PRESS _POL7 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 7. 

55 SENSOR_PRESS _POL8 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 8. 

56 SENSOR_PRESS _POL9 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 
pressão 9. 

57 SENSOR_PRESS 
_POL10 Float ± INF 0 None S Coeficiente polinomial do sensor de 

pressão 10. 

58 POLYNOMIAL_SENS_VE
RSION Unsigned8  0 None S Versão polinomial do sensor de pressão.

59 USER_HALL_CAL_POIN
T_HI Float  * % S Ponto superior de calibração. 

60 USER_HALL_CAL_POIN
T_LO Float  * % S Ponto inferior de calibração.  

61 READ_HALL_CAL_POIN
T_HI Float 0.0-65535.0 * None S Ponto de Calibração superior para o 

sensor Hall. 

62 READ_HALL_CAL_POIN
T_LO Float 0.0-65535.0 * None S Ponto de Calibração inferior para o 

sensor Hall. 

63 COEFF_SENS_TEMP_P
OL0 Float ± INF * None S Coeficente polinomial de temperatura 0.  

64 COEFF_SENS_TEMP_P
OL1 Float ± INF * None S Coeficente polinomial de temperatura 1. 

65 COEFF_SENS_TEMP_P
OL2 Float ± INF * None S Coeficente polinomial de temperatura 2. 

66 COEFF_SENS_TEMP_P
OL3 Float ± INF * None S Coeficente polinomial de temperatura 3. 

67 COEFF_SENS_TEMP_P
OL4 Float ± INF * None S Coeficente polinomial de temperatura 4. 

68 POLYNOMIAL_SENS_TE
MP_VERSION Unsigned8  * None S Versão polinomial do sensor de 

temperatura. 

69 CAL_TEMPERATURE Float  * °C(1001) S Valor de temperatura usado para calibrar 
a temperatura.  

70 CAL_DIGITAL_TEMPERA
TURE 

Float  * None S Valor digital de temperatura cal. 
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

71 CHARACTERIZATION_T
YPE Unsigned8  Linear None S Seleciona o tipo de caracterização. 

72 CHARACTERIZATION 
_BYPASS Unsigned8 True/False True None S Habilita e Desabilita o tipo da curva.  

73 CURVE _LENGTH Unsigned8 2 to 8 10 None S Comprimento da tabela de 
caracterização da curva. 

74 CURVE _X Array of Float  * % S Pontos de entrada da curva de 
caracterização.  

75 CURVE _Y Array of Float  * % S Pontos de saída da curva de 
caracterização. 

76 CAL_POINT_HI_ 
BACKUP Float  100.0 % S Indica o backup do ponto superior de 

calibração. 

77 CAL_POINT_LO_ 
BACKUP Float  0.0 % S Indica o backup do ponto de caibração 

inferior. 

78 CAL_POINT_HI_FACTOR
Y Float  100.0 % S Indica o ponto de Calibração superior da 

fábrica. 

79 CAL_POINT_LO_FACTO
RY Float  0.0 % S Indica o ponto de Calibração inferior da 

fábrica.  

80 SETUP Unsigned8 En/Dis Disable None N Habilita a auto-calibração. 

81 FEEDBACK _CAL Float  0 % S Valor de retorno de uma posição para 
corrigir a calibração.  

82 CAL_CONTROL Unsigned8 En/Dis Disable None S Habilita e Desabilita o método de 
calibração. 

83 RETURN DS-65  * FVR D 
Posição e status atual da vávula, 
podem ser usados pelo parâmetro 
READBACK_VALUE no bloco AO.  

84 POT_KP Unsigned8  * None S Valor do servo ganho dado pelo 
hardware. 

85 POT_DC Unsigned8  * None S Valor da constante DC para o sensor 
piezo 

86 MAGNET_SIZE Unsigned8  * None S Características do Magnet. 

87 ANALOG_LATCH Unsigned8  * None S Chave analógica usada pelo hardware.  

88 MAIN_LATCH Unsigned8  * None S Ar para Abrir/Fechar. 

89 DIGITAL_TEMPERATUR
E DS-65  * None D Valor de temperatura digital.  

90 PIEZO_ANALOG_VOLTA
GE DS-65  * VOLTS D Valor de tensão analógica do sensor do 

piezo. 

91 PIEZO_DIGITAL_VOLTA
GE DS-65  * None D Valor de tensão digital do piezo.  

92 DA_OUTPUT_VALUE DS-65  * None D Valor de saída Digital-Analógico.  

93 USER_DA_CAL_POINT_
HI Float  * None S Valor Digital-Analógico para a saída no 

ponto de Calibração superior.  

94 USER_DA_CAL_POINT_
LO Float  * None S Valor Digital-Analógico para a saída no 

ponto de Calibração superior. 
95 DIGITAL_HALL_VALUE Unsigned16  * None D Valor digital do sensor Hall. 

96 SETUP_PROGRESS Unsigned8 0/100 * None D Informa o progresso do setup 
automático. 

97 HALL_OFFSET float  * None D Não implementado. 

98 ORDERING_CODE Array of 
Unsigned8  NULL None S Informação a respeito da fabricação do 

produto. 
99 TRAVEL_ENABLE Unsigned8 True/False False None S Habilita a ação do travel. 

100 TRAVEL_DEADBAND Float ± INF 2 None S 

Valor de Travel Deaband. É uma 
porcentagem entre 0 e 1, onde  1 é 
equivale a abertura ou fechamento total 
da válvula. 

101 TRAVEL_LIMIT Float ± INF 0 None S Valor limite de Travel. 
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

102 TRAVEL Float ± INF * None D 

Número de vezes equivalente a abertura 
ou fechamento total da válvula. O Travel 
é incrementado quando o valor de Travel 
excede Travel Deadband 

103 REVERSAL_ENABLE Unsigned8 True/False False None S Habilita a ação do Reversal. 

104 REVERSAL_DEADBAND Float ± INF 2 None S Valor de Reversal Deadband em 
porcentagem. 

105 REVERSAL_LIMIT Float ± INF 0 None S 

Valor limite de reversos que quando 
excedido um alarme é gerado. O alarme 
é reconhecido zerando-se o valor de 
reversal. 

106 REVERSAL Float ± INF * None D 

Número de vezes que a válvula mudou 
de direção. Ele é incrementado toda vez 
que o movimento exceda o valor de 
Reversal Deadband. 

107 DEVIATION_ENABLE Unsigned8 True/False False None S Habilita a ação de Deviation. 

108 DEVIATION_DEADBAND Float ± INF 2 None S Valor de Deviation Deadband em 
porcentagem. 

109 DEVIATION_TIME Float ± INF 5 None S 
Tempo em segundos que o erro da 
válvula deve exceder o valor de 
Deviation Deadband antes que um 

110 STROKES Float ± INF * None D Número de vezes que a válvula abriu ou 
fechou totalmente. 

111 TIME_CLOSING Float ± INF * None S 
Tempo em segundos que a válvula 
leva para ir de totalmente aberta para 
totalmente fechada.

112 TIME_OPENING Float ± INF * None S 
Tempo em segundos que a válvula 
leva para ir de totalmente fechada 
para totalmente aberta. 

113 HIGHEST_TEMPERATUR
E Float ± INF * None S Valor da máxima temperatura medida. 

114 LOWEST_TEMPERATUR
E Float ± INF * None S Valor da mínima temperatura medida. 

115 DIAGNOSES_STATUS Unsigned8  * None D Status geral do posicionador. 

116 SENSOR_PRESS_UNIT Unsigned16  psi E S Unidade do sensor de pressão. 

117 SENSOR_CAL_SELECTE
D Unsigned8 In, out1, 

out2 In None S Seleciona um dos três sensores de 
pressão (in, out1 ou out2). 

118 SENSOR_CAL_POINT_HI Float 0 - 100 psi 100 PRESS_UNI
T S Calibração do ponto superior do sensor 

de pressão selecionado. 

119 SENSOR_CAL_POINT_L
O Float 0 - 100 psi 0 PRESS_UNI

T S Calibração do ponto inferior do sensor de 
pressão selecionado. 

120 SENSOR_PRESS_IN DS-65 0 - 100 psi 0 PRESS_UNI
T

D Valor de pressão da entrada 

121 SENSOR_PRESS_OUT1 DS-65 0 - 100 psi 0 PRESS_UNI
T

D Valor de pressão de Out1. 

122 SENSOR_PRESS_OUT2 DS-65 0 - 100 psi 0 PRESS_UNI
T

D Valor de pressão de Out2. 

123 SENSOR_PRESS_LO_LI
M Float 0 - 100 psi 0 PRESS_UNI

T S Limite mínimo de pressão para o sensor 
de entrada. 

124 SENSOR_PRESS_HI_LI
M Float 0 - 100 psi 100 PRESS_UNI

T S Limite máximo de pressão para o sensor 
de entrada. 

125 SENSOR_PRESS_INSTA
LLED Unsigned8 Not 

Installed/ * * N Indica se o sensor de pressão está 
instalado ou não. 

126 SENSOR_PRESS_STAT
US Unsigned8  * None D Status do sensor de pressão. 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; Na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S – estático,  

CU – CAL_UNIT; FVR – FINAL_VALUE_RANGE; Sec – Segundos; SR – SENSOR_RANGE; SVU – SECONDARY_VALUE_RANGE 
 

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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FP302 – Transdutor de Pressão Fieldbus  
 
Descrição 
O bloco transdutor de pressão fieldbus é um transdutor posicionador básico. Significa que é, 
verdadeiramente, somente uma saída direta, sem algoritmo posicionador. O bloco transdutor 
recebe o valor de pressão através de FINAL_VALUE vindo do bloco AO e retorna o valor de 
pressão gerada para o AO através do parâmetro RETURN. A Unidade de Engenharia e a faixa final 
de valor são selecionadas do XD_SCALE no bloco AO. As unidades permitidas são: Pa, KPa, MPa, 
bar, mbar, torr, atm, psi, g/cm², kg/cm², inH20 a 4°C, inH2O a 68°F, mmH20 a 68°F, mmH20 a 4°C, 
ftH20 a 68°F, inHg a 0°C, mmHg a 0°C. A faixa XD_SCALE deve estar dentro da faixa da unidade 
selecionada (3-30 psi). Os modos suportados são OOS e AUTO. Como o bloco transdutor roda 
junto com o bloco AO, o bloco transdutor vai para AUTO somente se o modo do bloco AO for 
diferente de OOS. O sensor de temperatura do módulo pode ser lido do parâmetro 
SECONDARY_VALUE. 
Mensagens de aviso podem aparecer no status Return ou no Block Error, em certas condições, 
como explicadas abaixo.  
 
Modos Suportados 
OOS e AUTO. 
 
BLOCK_ERR 
O BLOCK_ERR do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  

• Block Configuration – Quando o XD_SCALE tem uma faixa ou unidade imprópria.  
• Output Failure – Quando o módulo mecânico é desconectado da placa eletrônica principal 

ou não tem ar na alimentação.  
• Out of Service – Quando o bloco está no modo OOS. 

 
Return Status  
O status RETURN do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  
- Bad::NonSpecific:NotLimited – Quando o módulo mecânico é desconectado da placa eletrônica 
principal ou não tem ar na alimentação. 
 
Parâmetros 

 

Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16 Positive 0 None S Indica o número de alterações dos
dados estáticos. 

2 TAG_DESC VisibleString  Null Na S Descrição dos Blocos Transdutores. 

3 STRATEGY Unsigned16  0 None S Este parâmetro não é verificado e 
processado pelo Bloco Transdutor.  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1-255 0 Na S Número de identificação na planta . 

5 MODE_BLK DS-69  O/S,AUTO None S Indica o modo de operação do 
Bloco Transdutor.  

6 BLOCK_ERR Bit String   E D Indica o status associado ao 
hardware ou software no 

7 UPDATE_EVT DS-73   Na D É o alerta para qualquer dado 
estático.  

8 BLOCK_ALM DS-72   Na D Parâmetro usado para configuração, 
hardware ou outras falhas.  

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Array of 
Unsigned16   None N É usado para selecionar diversos 

Blocos Transdutores. 

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16  65535 None N Indica o tipo do Transdutor de acordo 
com sua classe.  

11 XD_ERROR Unsigned8  16 None D Este parâmetro é usado para indicar 
o status da calibração.  

12 COLLECTION_DIRECTORY Array of 
Unsigned 32   None S Especifica o número do index do 

Transdutor no Bloco Transdutor. 

13 FINAL_VALUE DS-65   FRV D A pressão desejada e status 
escrito pelo bloco AO 



Biblioteca de Blocos 
 

2.205 

Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

14 FINAL_VALUE_RANGE DS-68   FRV S 

Valores de calibração superior e 
inferior da faixa, a unidade de 
Engenharia e o número de dígitos 
à direita do ponto decimal a ser 
usado pelo parâmetro 
FINAL_VALUE. 

15 CAL_POINT_HI Float 12.0-16.0 psi 15.0 CU S Valor de Calibração superior.  

16 CAL_POINT_LO Float 2.5-5.0 psi 3.0 CU S Valor de Calibração inferior.  

17 CAL_MIN_SPAN Float  7.0 CU S 

Valor mínimo do span permitido. 
Esta informação de span mínimo é 
necessária para que os dois pontos 
de calibração (superior e inferior) não 
estejam muito próximos após 
finalizar a calibração.  

18 CAL_UNIT Unsigned16  1141(psi) E S 
Unidade de Engenharia da descrição 
do Equipamento para os valores de 
calibração. 

19 CONV_SN Unsigned32  0 None S Número serial do conversor. 

20 CAL_METHOD Unsigned8  103 None S Método usado na última calibração
do sensor. 

21 ACT_FAIL_ACTION Unsigned8  0 None S Especifica a ação do atuador em 
caso de falha. 

22 ACT_MAN_ID Unsigned32  0 None N Número de identificação do 
fabricante do atuador.  

23 ACT_MODEL_NUM VisibleString  NULL None N Número do modelo do atuador 

24 ACT_SN VisibleString  0 None N Número serial do atuador. 

25 VALVE_MAN_ID Unsigned32  0 E N Número de identificação do 
fabricante da válvula. 

26 VALVE_MODEL_NUM VisibleString  NULL None N Número do modelo da válvula.  

27 VALVE_SN VisibleString  0 None N Número serial da válvula. 

28 VALVE_TYPE Unsigned8   E N Tipo da válvula. 

29 XD_CAL_LOC VisibleString  NULL None S Localização da última Calibração do 
Equipamento. 

30 XD_CAL_DATE Time of Day   None S Data da última Calibração do 
Equipamento. 

31 XD_CAL_WHO VisibleString  NULL None S Nome do responsável pela última 
Calibração.. 

32 SECONDARY_VALUE DS-65  0 SUV D O valor Secundário relacionado ao 
sensor.  

33 SECONDARY_VALUE_UNIT Unsigned16  °C(1001) E S 
A unidade de Engenharia a ser 
usada com o parâmetro 
SECONDARY_VALUE relacionado 
ao sensor de temperatura. 

34 SENSOR_RANGE DS-68  3.0-15.0 psi FRV S 

Valores de calibração superior e 
inferior da faixa, a unidade de 
Engenharia e o número de dígitos 
à direita do ponto decimal do 
sensor. 

35 BACKUP_RESTORE Unsigned8  0 None S 
Este parâmetro é usado para fazer o 
backup ou para recuperar os dados 
da configuração. 

35 COEFF_PRESS_POL0 Float ± INF -7.78630E-3 None S Coeficiente de pressão 0. 

37 COEFF_PRESS_POL1 Float ± INF 0.118645 None S Coeficiente de pressão 1. 

38 COEFF_PRESS_POL2 Float ± INF -1.2996E-4 None S Coeficiente de pressão 2. 

39 COEFF_PRESS_POL3 Float ± INF 1.2045E-6 None S Coeficiente de pressão 3. 
40 COEFF_PRESS_POL4 Float ± INF -2.05803E-9 None S Coeficiente de pressão 4. 
41 COEFF_PRESS_POL5 Float ± INF 1.04282E-6 None S Coeficiente de pressão 5. 
42 COEFF_PRESS_POL6 Float ± INF -1.50E-5 None S Coeficiente de pressão 6. 
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

43 COEFF_PRESS_POL7 Float ± INF 0.0 None S Coeficiente de pressão 7. 

44 COEFF_PRESS_POL8 Float ± INF 0.0 None S Coeficiente de pressão 8. 

45 COEFF_PRESS_POL9 Float ± INF 0.0 None S Coeficiente de pressão 9. 

46 COEFF_PRESS_POL10 Float ± INF 0.0 None S Coeficiente de pressão 10. 

47 POLYNOMIAL_PRESS_VERSIO
N

Unsigned8  11H None S Versão polynomial da pressão. 

48 COEFF_SENS_PRESS_POL0 Float ± INF -8.83725E-3 None S Coeficiente do sensor de pressão 0. 

49 COEFF_SENS_PRESS_POL1 Float ± INF 8.2531E-2 None S Coeficiente do sensor de pressão 1. 

50 COEFF_SENS_PRESS_POL2 Float ± INF 1.06854E-4 None S Coeficiente do sensor de pressão 2. 

51 COEFF_SENS_PRESS_POL3 Float ± INF -9.99245E-7 None S Coeficiente do sensor de pressão 3. 

52 COEFF_SENS_PRESS_POL4 Float ± INF 1.8581E-9 None S Coeficiente do sensor de pressão 4. 

53 COEFF_SENS_PRESS_POL5 Float ± INF -6.73231E-6 None S Coeficiente do sensor de pressão 5. 

54 COEFF_SENS_PRESS_POL6 Float ± INF 0.0 None S Coeficiente do sensor de pressão 6. 

55 COEFF_SENS_PRESS_POL7 Float ± INF 0.0 None S Coeficiente do sensor de pressão 7. 

56 POLYNOMIAL_SENS_PRESS_V
ERSION Unsigned8  10H None S A versão polynomial para o sensor 

de pressão.  

57 CAL_POINT_HI_SENSOR_PRES Float  15.0 psi S Ponto de Calibração superior para o 
sensor de pressão. 

58 CAL_POINT_LO_SENSOR_PRE
S Float  3.0 psi S Ponto de Calibração inferior para o 

sensor de pressão.  

59 COEFF_SENS_TEMP_POL0 Float ± INF -7.05E1 None S Coeficiente do sensor de
temperatura 0. 

60 COEFF_SENS_TEMP_POL1 Float ± INF 7.734E-1 None S Coeficiente do sensor de 
temperatura 1. 

61 COEFF_SENS_TEMP_POL2 Float ± INF -1.072E-4 None S Coeficiente do sensor de 
temperatura 2. 

62 COEFF_SENS_TEMP_POL3 Float ± INF 0.0 None S Coeficiente do sensor de 
temperatura 3. 

63 COEFF_SENS_TEMP_POL4 Float ± INF 0.0 None S Coeficiente do sensor de 
temperatura 4. 

64 POLYNOMIAL_SENS_TEMP_VE
RSION Unsigned8  10H None S Versão polynomial para o sensor de 

temperatura. 

65 RETURN DS-65  0 FRV D 
A pressão atual da válvula e status 
seriam usados para releitura da 
válvula em um bloco AO. 

66 CHARACTERIZATION_TYPE Unsigned8  255 None S Indica o tipo da curva de 
caracterização. 

67 CURVE_BYPASS Unsigned8 True/False True None S Habilita e Desabilita a curva de 
caracterização. 

68 CURVE_LENGTH Unsigned8 2 to 8 8 None S Indica o Comprimento da curva de 
caracterização. 

69 CURVE_X Array of Float  % % S Pontos de entrada da curva de 
caracterização. 

70 CURVE_Y Array of Float  % % S Pontos de saída da curva de 
caracterização.  

71 FEEDBACK _CAL Float   FRV S Valor de pressão medido usado  pelo 
método de calibração. 

72 CAL_CONTROL Unsigned8 En/Dis Disable None D 

Depois de iniciado o método de 
Calibração, o parâmetro 
CAL_CONTROL é usado para 
retornar à operação normal anterior à 
calibração.  
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Idx Parâmetro Tipo 
Dado 

Faixa  
Válida 

Valor 
Inicial/Default Unid. Modo Descrição 

73 CAL_POINT_HI_BACKUP Float  15 CU S Indica o backup para o ponto de 
calibração superior. 

74 CAL_POINT_LO_ BACKUP Float  3 CU S Indica o backup para o ponto de 
Calibração inferior. 

75 CAL_POINT_HI_FACTORY Float  15 CU S Indica o ponto de Calibração superior 
de fábrica.  

76 CAL_POINT_LO_FACTORY Float  3 CU S Indica o ponto de Calibração inferior 
de fábrica.  

77 PWM_CAL_POINT_HI Float  12450 
 None S Valor pwm para o ponto de 

Calibração superior.  

78 PWM_CAL_POINT_LO Float  2490 None S Valor pwm para o ponto de 
Calibração inferior. 

79 OUT_POLYN_CAL_POINT_HI 
_PRES Float  1.90 None S Valor de saída polinomial para o 

ponto superior da calibração. 

80 OUT_POLYN 
_CAL_POINT_LO_PRES Float  0.38 None S Valor de saída polinomial para o 

ponto inferior da calibração. 

81 OUT_POLYNOMIAL_PRESS DS-65  0 psi D Valor de saída polinomial quando em 
operação normal.  

82 SENSOR_PRESSURE DS-65  0 psi D Valor e status para o sensor de 
temperatura. 

83 DIGITAL_PRESSURE DS-65  0 None D Valor digital e status para o sensor 
de pressão.  

84 OUT_POLYNOMIAL_SENS_PRE
SS DS-65  0 psi D 

Valor de saída polinomial para o 
sensor de pressão quando em 
operação normal. 

85 DIGITAL_VOLTAGE DS-65  0 None D Valor digital e status para o piezo. 

86 VOLTAGE DS-65  0 VOLTS D Valor e status para o piezo. 

87 PWM_VALUE Unsigned16  0 None D Valor pwm para a pressão atual no 
processo. 

88 SENSOR_TEMPERATURE DS-65  0 °C D Valor e status para o sendor de 
temperatura. 

89 DIGITAL_TEMPERATURE DS-65  0 None D Valor digital e status para o sensor 
de temperatura. 

90 CAL_TEMPERATURE Unsigned8 -40/85 °C 25 °C °C S Ponto de Calibração para o sensor 
de temperatura.  

91 CAL_DIGITAL_TEMPERATURE Float  125.606 None S Ponto de Calibração digital para o 
sensor de temperatura. 

92 ORDERING_CODE VisibleString  NULL None S Indica as informações sobre o sensor 
e o controle de produção na fábrica.  

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; Na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

CU – CAL_UNIT; FVR – FINAL_VALUE_RANGE; Sec – Segundos; SR – SENSOR_RANGE; SVU – SECONDARY_VALUE_RANGE 
 

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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FI302 – Transdutor de Corrente Fieldbus 
 
Descrição 
O bloco transdutor de corrente fieldbus é um transdutor conversor básico. Significa que, na 
verdade, é somente uma saída direta, sem algoritmo posicionador. O bloco transdutor recebe um 
valor de corrente através do parâmetro FINAL_VALUE do bloco AO e retorna o valor da corrente 
gerada ao AO através do parâmetro RETURN. A Unidade de Engenharia e a faixa final de valor são 
selecionadas do XD_SCALE no bloco AO. A única unidade permitida para este caso é mA. A faixa 
XD_SCALE deve estar dentro da faixa de corrente (4-20). A seleção do terminal de saída para este 
transdutor é feita no TERMINAL_NUMBER (1-3). O bloco AO conectado a este transdutor tem no 
parâmetro CHANNEL a mesma seleção do TERMINAL_NUMBER. Os modos suportados são OOS 
e AUTO. Como o bloco transdutor roda junto com o bloco AO, o bloco transdutor vai para AUTO 
somente se o modo do bloco AO for diferente de OOS.  
Mensagens de aviso podem aparecer no status Return ou no Block Error, em certas condições, 
como explicadas abaixo.  
 
Modos Suportados 
OOS e AUTO. 
 
BLOCK_ERR 
O BLOCK_ERR do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  

• Block Configuration – Quando o XD_SCALE tem uma faixa ou unidade imprópria.  
• Output Failure – Quando o loop de corrente é quebrado.  
• Out of Service – Quando o bloco está no modo OOS. 

 
Return Status  
O status RETURN do bloco transdutor refletirá as seguintes causas:  
Bad::NonSpecific:NotLimited – Quando o loop de corrente é quebrado. 
 
Parâmetros 

 

Idx Parâmetro Tipo  
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor
Inicial/Default/ Unid. Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16 Positive 0 None S Indica o número de alterações dos dados
estáticos.  

2 TAG_DESC VisibleString  Null Na S Descrição dos Blocos Transdutores. 

3 STRATEGY Unsigned16  0 None S Este parâmetro não é verificado e processado 
pelo Bloco Transdutor.  

4 ALERT_KEY Unsigned8 1-255 0 v S Número de identificação na planta.. 

5 MODE_BLK DS-69  O/S,AUTO None S Indica o modo de operação do Bloco 
Transdutor.  

6 BLOCK_ERR Bit String   E D Indica o status associado ao hardware ou 
software no Transdutor. 

7 UPDATE_EVT DS-73   Na D É o alerta para qualquer dado estático.  

8 BLOCK_ALM DS-72   Na D Parâmetro usado para configuração, hardware 
ou outras falhas.  

9 TRANSDUCER_DIRECT
ORY 

Array of 
Unsigned16  0 None N É usado para selecionar diversos Blocos 

Transdutores. 

10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned16  65535 None N Indica o tipo do Transdutor de acordo com sua 
classe.  

11 XD_ERROR Unsigned8  16 None D Este parâmetro é usado para indicar o status 
da calibração.  

12 COLLECTION_DIRECTO
RY 

Array of 
Unsigned 32   None S Especifica o número do index do Transdutor 

no Bloco Transdutor. 

13 FINAL_VALUE DS-65  0 FVR D A corrente desejada e o status escrito pelo 
bloco AO.  

14 FINAL_VALUE_RANGE DS-68  4.0-20.0mA FVR S 
Valores de calibração superior e inferior da 
faixa, a unidade de Engenharia e o número 
de dígitos à direita do ponto decimal a ser 
usado pelo parâmetro FINAL_VALUE. 

15 CAL_POINT_HI Float 12.5-
20.5mA 20.0 mA S Valor de Calibração superior.  

16 CAL_POINT_LO Float 3.99-
11.5mA 4.0 mA S Valor de Calibração inferior.  
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Idx Parâmetro Tipo  
Dado 

Faixa 
Válida 

Valor
Inicial/Default/ Unid. Modo Descrição 

17 CAL_MIN_SPAN Float  1.0 mA S 

Valor mínimo do span permitido. Esta 
informação de span mínimo é necessária para 
que os dois pontos de calibração (superior e 
inferior) não estejam muito próximos após 
finalizar a calibração.  

18 CAL_UNIT Unsigned16  mA mA S Unidade de Engenharia da descrição do 
Equipamento para os valores de calibração. 

19 ACT_SN Unsigned32 0 to 232 0 None S Indica o número serial do atuador. 

20 CAL_METHOD Unsigned8  Factory None S 

Método usado na última calibração do sensor. 
O padrão ISO define diversos métodos de 
calibração. Este parâmetro tem como 
finalidade registrar qual método, ou se algum 
método foi usado.  

21 CAL_LOC Visible 
String  NULL None S 

Localização da Calibração do último sensor.
Este parâmetro descreve a localização física 
no qual a calibração foi realizada.  

22 CAL_DATE Time of Day   None S Data da última calibração do sensor.  

23 SENSOR_CAL_WHO VisibleString  NULL None S Nome do responsável pela última Calibração. 

24 RETURN DS-65  0 mA D Valor atual que vem do bloco AO.  

25 TERMINAL_NUMBER Unsigned8 1,2,3 0 None S Indica o número do terminal de entrada (1,2 
e 3). 

26 BACKUP_RESTORE Unsigned8  0 None S Este parâmetro é usado para fazer o backup 
ou para recuperar dados da configuração. 

27 CHARACTERIZATION_T
YPE Unsigned8  255 None S Indica o tipo da curva de caracterização.  

28 CURVE _BYPASS Unsigned8 True/False False None S Habilita e Desabilita a curva de 
caracterização

29 CURVE_LENGTH Unsigned8 2 to 8 8 None S Indica o Comprimento da curva de 
caracterização.  

30 CURVE_X Array of 
Float  % % S Pontos de entrada da curva de caracterização. 

31 CURVE_Y Array of 
Float  % % S Pontos de saída da curva de caracterização.  

32 FEEDBACK_CAL Float  0 mA D Valor medido atual usado pelo método de 
calibração.  

33 CAL_CONTROL Unsigned8 En/Dis Disable None D Habilita e Desabilita o processo de calibração. 

34 CAL_POINT_HI_BACKUP Float  20.0 mA S Indica o último ponto de Calibração superior.  

35 CAL_POINT_LO_ 
BACKUP Float  4.0 mA S Indica o último ponto de Calibração inferior.  

35 CAL_POINT_HI_FACTOR
Y 

Float  20.0 mA S Indica o ponto superior da Calibração de 
fábrica.  

37 CAL_POINT_LO_FACTO
RY Float  4.0 mA S Indica o ponto inferior da Calibração de 

fábrica.  

38 ORDERING_CODE VisibleString   None S Indica informações sobre o controle de 
produção na fábrica.  

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; Na – Parâmetro Adimensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

CU – CAL_UNIT; FVR – FINAL_VALUE_RANGE; Sec – Segundos; SR – SENSOR_RANGE; SVU – SECONDARY_VALUE_RANGE 
 

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
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Bloco Funcional Flexível 
 
Descrição 
O bloco FFB pode receber até 8 entradas discretas vindas da rede FF através dos parâmetros 
IN_D1 a IN_D8 e também disponibilizar 8 saídas discretas à rede FF, através dos parâmetros 
OUT_D1 a OUT_D8. Pode receber até 16 entradas discretas via hardware (HW_IN) e também 
disponibilizar 8 saídas discretas de hardware (HW_OUT). 
 
A indicação do estado (status) das entradas depende do sub-sistema de E/S.Os estados das 
saídas dependem dos cálculos executados pelo bloco. 
 
O Bloco FFB provê lógicas como AND, OR, XOR e NOT e funções como: Timer On-Delay, Timer 
Off-Delay, Timer Pulse, Pulse Counter Down (CTD), Pulse Counter Up(CTU), Flip-Flop RS e Flip-
Flop SR. As lógicas são feitas utilizando-se as entradas discretas (IN_Dx) vindas da rede FF, as 
saídas disponíveis a rede FF (OUT_Dx), as entradas discretas de hardware (HR_IN), as saídas 
discretas de hardware (HR_OUT), valores discretos de segurança em condições de falha (FSx) e 
variáveis discretas auxiliares (AUX’s). 
 
BLOCK_ERR 
O BLOCK_ERR do bloco FFB refletirá nas seguintes causas: 

• Block Configuration Error – o erro de configuração ocorre quando existir um erro na linha 
de lógica, indicada pelo parâmetro ERROR_LINE e cujo erro é indicado no parâmetro 
ERROR_CODE. 

• Input failure –  quando ocorrer falha na fonte de alimentação das entradas. 
• Output failure quando ocorrer falha na fonte de alimentação das saídas. 
• Out of Service – quando o bloco estiver fora de service (O/S). 

 
Status  
O status das saídas OUT_Dx será de acordo com a indicação do parâmetro BLOCK_ERR: 

• Outro – ruim: Erro de configuração (Other – Bad: Configuration Error) 
• Falha de entrada – ruim: Equipamento em falha (Input failure – Bad: Device Failure) 
• Partida – ruim: equipamento em falha (Power up – Bad: Device Failure) 

 
Na execução da lógica, um status maior ou igual a 0x80 é considerado “verdadeiro” (true) e menor 
que 0x80, é considerado “falso” (false).  
 
Modos Suportados 
O/S, MAN e AUTO. 
As mudanças nas Linhas Lógicas e seus parâmetros de configuração dependem da seleção de 
CHANGE_OPTION.  

 
Esquemático 
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Parâmetros  
 

Idx Parâmetro 
Tipo Dado  

(comp) 
Faixa Válida/

Opções 
Valor 

Default  Unid. Memória
/ Modo Descrição 

1 ST_REV Unsigned16  0 Nenhuma S/RO O nível de revisão do dado estático 
associado com o bloco funcional. 

2 TAG_DESC OctString(32)  Spaces Na S Descrição do usuário para a aplicação do 
bloco. 

3 STRATEGY Unsigned16  0 Nenhuma S 
Pode ser usado para identificar o 
agrupamento de blocos. Este dado não é 
verificado ou processado pelo bloco. 

4 ALERT_KEY Unsigned8 1 a 255 0 Nenhuma S 
Número de Identificação da unidade da 
planta. Esta informação pode ser usada 
pelo host ou em alarmes. 

5 MODE_BLK DS-69  O/S Na S Modo de operação do bloco. 

6 BLOCK_ERR Bitstring(2)   E D / RO 

Este parâmetro informa condições 
associadas com o hardware, software 
e o bloco. Este é um parâmetro bit-
string, onde múltiplos erros podem ser 
mostrados. 

7 PI_POINTER Unsigned32  0 Nenhuma S 
Índice PI associado ao bloco funcional ou 
recurso. Um índice zero indica que não 
existe recurso associado. 

8 CONTENTS_REV Unsigned32  0 Nenhuma S Indica a revisão do algorítmo do FFB. 

9 IN_D1 DS-66    D Entrada discreta nº 1 utilizada pelo
cálculo do bloco. 

10 IN_D2 DS-66    D Entrada discreta nº 2 utilizada pelo 
cálculo do bloco. 

11 IN_D3 DS-66    D Entrada discreta nº 3 utilizada pelo 
cálculo do bloco. 

12 IN_D4 DS-66    D Entrada discreta nº 4 utilizada pelo 
cálculo do bloco. 

13 IN_D5 DS-66    D Entrada discreta nº 5 utilizada pelo 
cálculo do bloco. 

14 IN_D6 DS-66    D Entrada discreta nº 6 utilizada pelo 
cálculo do bloco. 

15 IN_D7 DS-66    D Entrada discreta nº 7 utilizada pelo 
cálculo do bloco. 

16 IN_D8 DS-66    D Entrada discreta nº 8 utilizada pelo 
cálculo do bloco. 

17 FSTATE_VAL_D1 Unsigned8  0  S 
Valor discreto utilizado como valor de 
segurança na condição de falha para a 
saída de hardware nº 1. 

18 FSTATE_VAL_D2 Unsigned8  0  S 
Valor discreto utilizado como valor de 
segurança na condição de falha para a 
saída de hardware nº 2. 

19 FSTATE_VAL_D3 Unsigned8  0  S 
Valor discreto utilizado como valor de 
segurança na condição de falha para a 
saída de hardware nº 3. 

20 FSTATE_VAL_D4 Unsigned8  0  S 
Valor discreto utilizado como valor de 
segurança na condição de falha para a 
saída de hardware nº 4. 

21 FSTATE_VAL_D5 Unsigned8  0  S 
Valor discreto utilizado como valor de 
segurança na condição de falha para a 
saída de hardware nº 5. 

22 FSTATE_VAL_D6 Unsigned8  0  S 
Valor discreto utilizado como valor de 
segurança na condição de falha para a 
saída de hardware nº 6. 

23 FSTATE_VAL_D7 Unsigned8  0  S 
Valor discreto utilizado como valor de 
segurança na condição de falha para a 
saída de hardware nº 7. 

24 FSTATE_VAL_D8 Unsigned8  0  S 
Valor discreto utilizado como valor de 
segurança na condição de falha para a
saída de hardware nº 8. 
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Idx Parâmetro 
Tipo Dado  

(comp) 
Faixa Válida/

Opções 
Valor 

Default  Unid. Memória
/ Modo Descrição 

25 OUT_D1 DS-66    D / Man 
Variável discreta da saída 1 calculada 
pelo bloco quando em modo AUTO ou 
de acordo com o usuário quando em 
modo MAN. 

26 OUT_D2 DS-66    D / Man 
Variável discreta da saída 2 calculada 
pelo bloco quando em modo AUTO ou 
de acordo com o usuário quando em 
modo MAN. 

27 OUT_D3 DS-66    D / Man 
Variável discreta da saída 3 calculada 
pelo bloco quando em modo AUTO ou 
de acordo com o usuário quando em 
modo MAN. 

28 OUT_D4 DS-66    D / Man 

Variável discreta da saída 4 calculada 
pelo bloco quando em modo AUTO ou de 
acordo com o usuário quando em modo 
MAN. 

29 OUT_D5 DS-66    D / Man 

Variável discreta da saída 5 calculada 
pelo bloco quando em modo AUTO ou de 
acordo com o usuário quando em modo 
MAN. 

30 OUT_D6 DS-66    D / Man 

Variável discreta da saída 6 calculada 
pelo bloco quando em modo AUTO ou de 
acordo com o usuário quando em modo 
MAN. 

31 OUT_D7 DS-66    D / Man 

Variável discreta da saída 7 calculada 
pelo bloco quando em modo AUTO ou de 
acordo com o usuário quando em modo 
MAN. 

32 OUT_D8 DS-66    D / Man 

Variável discreta da saída 8 calculada 
pelo bloco quando em modo AUTO ou de 
acordo com o usuário quando em modo 
MAN. 

33 HW_IN DS-160    D / Man 
Estrutura de dados para as entradas 
de hardware: 16 unsigned8 para os 
valores e 1 unsigned8 para o status 

34 HW_OUT DS-159    D / Man 
Estrutura de dados para as saídas de 
hardware: 8 unsigned8 para os valores 
e 1 unsigned8 para o status. 

35 AUX_01_16 Bitstring(2)    D/ OS Variável Auxiliar bit enumerated 01_16. 
36 AUX_17_32 Bitstring(2)    D/ OS Variável Auxiliar bit enumerated 17_32. 
37 AUX_33_48 Bitstring(2)    D/ OS Variável Auxiliar bit enumerated 33_48. 
38 AUX_49_64 Bitstring(2)    D/ OS Variável Auxiliar bit enumerated 49_64. 
39 AUX_65_80 Bitstring(2)    D/ OS Variável Auxiliar bit enumerated 65_80. 
40 AUX_81_96 Bitstring(2)    D/ OS Variável Auxiliar bit enumerated 81_96. 

41 TON_PST 16 Floats Positive 0 Seg S/ OS 
Vetor de 16 elementos em ponto flutuante 
onde o usuário pode setar em segundos 
o valor PST para cada Timer ON Delay. 

42 TON_CTA 16 Floats  0 seg D 

Vetor de 16 elementos em ponto flutuante 
onde o usuário pode ver em segundos o 
valor decorrido para cada Timer ON 
Delay. 

43 TON_OUT Bitstring(2)    D Variável que indica os estados dos timers 
ativos. 

44 TOFF_PST 16 Floats Positive 0 Seg S/ OS 
Vetor de 16 elementos em ponto flutuante 
onde o usuário pode setar em segundos 
o valor PST para cada Timer OFF Delay. 

45 TOFF_CTA 16 Floats  0 seg D 

Vetor de 16 elementos em ponto flutuante 
onde o usuário pode ver em segundos o 
valor decorrido para cada Timer OFF 
Delay. 

46 TOFF_OUT Bitstring(2)    D Variável que indica os estados dos timers 
ativos. 
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Idx Parâmetro 
Tipo Dado  

(comp) 
Faixa Válida/

Opções 
Valor 

Default  Unid. Memória
/ Modo Descrição 

47 TP_PST 16 Floats Positive 0 Seg S/ OS 
Vetor de 16 elementos em ponto flutuante 
onde o usuário pode setar em segundos 
o valor PST para cada Timer PULSE. 

48 TP_CTA 16 Floats  0 Seg D 
Vetor de 16 elementos em ponto flutuante 
onde o usuário pode ver em segundos o 
valor decorrido para cada Timer PULSE. 

49 TP_OUT Bitstring(2)    D Variável que indica os estados dos timers 
ativos. 

50 CTU_PST 16 Unsigned32 Positive 0 Nenhuma S/ OS 

Vetor de 16 elementos unsigned 
integer32 onde pode-se configurar o valor 
a ser contado para cada contador. O 
contador irá incrementar de zero ao valor 
PST. 

51 CTU_CTA 16 Unsigned32  0 Nenhuma D 
Vetor de 16 elementos unsigned 
integer32 onde pode-se acompanhar a 
contagem parcial para cada contador. 

52 CTU_OUT Bitstring(2)    D Variável que indica os estados dos 
contadores ativos. 

53 CTD_PST 16 Unsigned32 Positive 0 Nenhuma S/ OS 

Vetor de 16 elementos unsigned 
integer32 onde pode-se configurar o valor 
a ser contado para cada contador. O 
contador irá decrementar do valor PST 
até zero. 

54 CTD_CTA 16 Unsigned32  0 Nenhuma D 
Vetor de 16 elementos unsigned 
integer32 onde pode-se acompanhar a 
contagem parcial para cada contador. 

55 CTD_OUT Bitstring(2)    D Variável que indica os estados dos timers 
ativos. 

56 RS_OUT Bitstring(2)    D Variável que indica os estados dos Flip-
Flops RS ativos. 

57 SR_OUT Bitstring(2)    D Variável que indica os estados dos Flip-
Flops SR ativos. 

58 LOGIC_01 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 1. 
59 LOGIC_02 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 2. 
60 LOGIC_03 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 3. 
61 LOGIC_04 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 4. 
62 LOGIC_05 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 5. 
63 LOGIC_06 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 6. 
64 LOGIC_07 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 7. 
65 LOGIC_08 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 8. 
66 LOGIC_09 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 9. 
67 LOGIC_10 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 10. 
68 LOGIC_11 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 11. 
69 LOGIC_12 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 12. 
70 LOGIC_13 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 13. 
71 LOGIC_14 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 14. 
72 LOGIC_15 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 15. 
73 LOGIC_16 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 16. 
74 LOGIC_17 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 17. 
75 LOGIC_18 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 18. 
76 LOGIC_19 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 19. 
77 LOGIC_20 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 20. 
78 LOGIC_21 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 21. 
79 LOGIC_22 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 22. 
80 LOGIC_23 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 23. 
81 LOGIC_24 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 24. 
82 LOGIC_25 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 25. 
83 LOGIC_26 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 26. 
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Idx Parâmetro 
Tipo Dado  

(comp) 
Faixa Válida/

Opções 
Valor 

Default  Unid. Memória
/ Modo Descrição 

84 LOGIC_27 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 27. 
85 LOGIC_28 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 28. 
86 LOGIC_29 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 29. 
87 LOGIC_30 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 30. 
88 LOGIC_31 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 31. 
89 LOGIC_32 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 32. 
90 LOGIC_33 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 33. 
91 LOGIC_34 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 34. 
92 LOGIC_35 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 35. 
93 LOGIC_36 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 36. 
94 LOGIC_37 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 37. 
95 LOGIC_38 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 38. 
96 LOGIC_39 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 39. 
97 LOGIC_40 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 40. 
98 LOGIC_41 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 41. 
99 LOGIC_42 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 42. 

100 LOGIC_43 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 43. 
101 LOGIC_44 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 44. 
102 LOGIC_45 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 45. 
103 LOGIC_46 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 46. 
104 LOGIC_47 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 47. 
105 LOGIC_48 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 48. 
106 LOGIC_49 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 49. 
107 LOGIC_50 VisibleString(24)  Spaces Na S/ OS Linha Lógica de comando 50. 

108 LOGIC_CHECK Unsigned8 

0 - Enable., 
1 – Checked. 

2- Changed but 
not checked 

yet. 

1 - 
Checked. Na D/OS Permite a verificação das linhas

lógicas. 

109 ERROR_LINE Unsigned8 0-50 1 Na S 
Indica a linha onde se tem erro. Valor 
igual a zero indica que não existe linha 
com erro. 

110 ERROR_CODE Unsigned8 

0 - Logic Ok. 
1 - Exceed 

String Length or 
string not valid. 

2 - Non valid 
operand. 
3 -  No 

implemented 
logic or missing 

';' 
4 - Missing 

parentheses or 
argument not 

valid. 
5 - Non valid 

resource. 
6 - Argument not 

valid. 
7 - Function not 

valid 
8 - Non available 

resource. 
9 - Non valid 
attribution. 
10 - First 

Argument not 
valid. 

11- Second 
Argument not 

valid. 

3 -  No 
implemented 

logic or 
missing ';' 

Na S Indica o código de erro. 
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Idx Parâmetro 
Tipo Dado  

(comp) 
Faixa Válida/

Opções 
Valor 

Default  Unid. Memória
/ Modo Descrição 

111 CHANGE_OPTION Unsigned8 

0 - Logic 
parameter 

changes are 
only allowed in 
Out of Service. 

1 - Always 
accept Logic 
parameter 
changes. 

0 - Logic 
parameter 

changes are 
only allowed 

in Out of 
Service. 

 

Na S 
Habilita mudanças nas linhas de lógicas 
independentes do modo de operação do 
bloco. 

112 UPDATE_EVT DS-73   Na D Este alerta é gerado por qualquer 
mudança no dado estático. 

113 BLOCK_ALM DS-72   Na D Ë usado para indicar falhas de hardware, 
configuração ou problemas com o bloco. 

 
Legenda: E – Lista de Parâmetros; Na – Parâmetro Admensional; RO – Somente Leitura; D – dinâmico; N – não volátil; S - estático 

 
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parâmetros Default do Syscon 
 
A tabela, a seguir, descreve as Operações Lógicas e os Comandos de Linha e seus Símbolos 
Correspondentes usados nas linhas lógicas:  
 

Operação Lógica e Comando de 
Linha Símbolo - descrição 

E & 
OU | 

OU Exclusivo ^ 
Inversor ! 

Igual = 
(arg1,arg2) Argumentos de função  

; Finalizador de linha  
 

A lógica Inversora (!) trabalha somente com variáveis simples. Exemplo: OUT1=!IN1;  
Note que não é permitido ter, por exemplo, OUT1=!TP01(IN1);. Para se trabalhar desta forma, 
deve-se fazer: A01= TP01(IN1);. -> OUT1=!A01; 
 
A execução da linha lógica é sempre executada linha por linha e da esquerda para a direita. Não 
são permitidos espaços entre caracteres. Não é permitido linhas vazias entre linhas com lógicas 
implementadas, isto é, a implementação deve ser em seqüência.  
Depois de escrever a lógica dentro dos parâmetros LOGIC_XX (XX:01 -> XX:50), o usuário precisa 
selecionar a opção “Enable” no parâmetro LOGIC_CHECK para verificar se há erros de sintaxe. 
Quando se utiliza o processo de download, é primordial configurar, primeiramente, os 
parâmetros LOGIC_XX (XX:01 -> XX:50) e depois o parâmetro LOGIC_CKECK. Esta 
seqüência é fundamental para executar a verificação.  
 
A tabela abaixo mostra o mnemônico para cada parâmetro de bloco usado nas linhas lógicas. O 
mnemônico deve estar em letras maiúsculas:  
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Parâmetro Mnemônico 

HW_IN.Value1 I01 

HW_IN.Value2 I02 

HW_IN.Value3 I03 

HW_IN.Value4 I04 

HW_IN.Value5 I05 

HW_IN.Value6 I06 

HW_IN.Value7 I07 

HW_IN.Value8 I08 

HW_IN.Value9 I09 

HW_IN.Value10 I10 

HW_IN.Value11 I11 

HW_IN.Value12 I12 

HW_IN.Value13 I13 

HW_IN.Value14 I14 

HW_IN.Value15 I15 

HW_IN.Value16 I16 

HW_IN.Status SI 

HW_OUT.Status SO 

HW_OUT.Value1 O1 

HW_OUT.Value2 O2 

HW_OUT.Value3 O3 

HW_OUT.Value4 O4 

HW_OUT.Value5 O5 

HW_OUT.Value6 O6 

HW_OUT.Value7 O7 

HW_OUT.Value8 O8 

IN_D1.Status IN1S 

IN_D2.Status IN2S 

IN_D3.Status IN3S 

IN_D4.Status IN4S 

IN_D5.Status IN5S 

IN_D6.Status IN6S 

IN_D7.Status IN7S 

IN_D8.Status IN8S 

IN_D1.Value IN1 

IN_D2.Value IN2 

IN_D3.Value IN3 

IN_D4.Value IN4 

IN_D5.Value IN5 

IN_D6.Value IN6 

IN_D7.Value IN7 

IN_D8.Value IN8 

OUT_D1.Status SOUT1 

OUT_D2.Status SOUT2 

OUT_D3.Status SOUT3 

OUT_D4.Status SOUT4 

OUT_D5.Status SOUT5 

OUT_D6.Status SOUT6 
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Parâmetro Mnemônico 
OUT_D7.Status SOUT7 

OUT_D8.Status SOUT8 

OUT_D1.Value OUT1 

OUT_D2.Value OUT2 

OUT_D3.Value OUT3 

OUT_D4.Value OUT4 

OUT_D5.Value OUT5 

OUT_D6.Value OUT6 

OUT_D7.Value OUT7 

OUT_D8.Value OUT8 

FSTATE_VAL_D1 FS1 

FSTATE_VAL_D2 FS2 

FSTATE_VAL_D3 FS3 

FSTATE_VAL_D4 FS4 

FSTATE_VAL_D5 FS5 

FSTATE_VAL_D6 FS6 

FSTATE_VAL_D7 FS7 

FSTATE_VAL_D8 FS8 

AUX_01_16 A01-A16 

AUX_17_32 A17-A32 

AUX_33_48 A33-A48 

AUX_49_64 A49-A64 

AUX_65_80 A65-A80 

AUX_81_96 A81-A96 

TON TON01-TON16 

TOFF TOF01-TOF16 

TP TP01-TP16 

CTU CTU01-CTU16 

CTD CTD01-CTD16 

RS RS01-RS16 

SR SR01-SR16 
 
Funções 
Para cada tipo de função há 16 recursos disponíveis e o usuário pode usar somente um recurso de 
cada vez. O usuário poderá atribuir o resultado de uma função aos bits discretos auxiliares.  
 
TP TIMER PULSE 
Esta função gera em sua saída um pulso de largura de tempo fixa a cada transição de falso para 
verdadeiro (borda de subida) na entrada. A largura de pulso pode ser programada no parâmetro 
TP_PST, em segundos. Transições na entrada serão ignoradas, enquanto a saída estiver ativa. O 
timer corrente pode ser monitorado no parâmetro TP_CTA. 
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Função Timer Pulse – diagramas de tempo 

  
A sintaxe para a função Timer Pulse é:   TPxx(arg) 
Onde, xx é o recurso de 01 a 16 e arg é o argumento da função e deve ser uma variável simples. 
Exemplos:  

O1=TP01(IN1); 
OUT1= TP01(A05); 
OUT3=TP08(FS1); 

 
Por exemplo, os exemplos seguintes são permitidos na linha lógica:  
O1=TP01(IN1&IN2);: note que o argumento é o resultado de uma operação e isto não é permitido. 
O1=TP10(!IN1);: note que o argumento é o resultado de função NOT e isto não é permitido.  
O1=TP10(CTD01(IN1,IN2));: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é 
permitido.  
 
TON TIMER ON-DELAY 
Nesta função a saída vai para verdadeiro após um período de tempo em segundos configurável no 
parâmetro TP_PST, após a entrada ir para verdadeiro. Se a entrada for para falso antes do tempo 
PST, a saída permanecerá em falso. O parâmetro CTA mostra o tempo decorrente até o valor PST.  

Função Timer On-Delay– diagramas de tempo 
 

A sintaxe para a função Timer On-Delay é:   TONxx(arg) 
Onde, xx é o recurso de 01 a 16 e arg é o argumento da função e deve ser uma variável simples. 
Exemplos:  

O1=TON01(IN1)&SI; 
OUT1= TON01(A05); 
OUT3=TON08(FS1); 
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Por exemplo, os seguintes exemplos não são permitidos na linha lógica:  
O1=TON01(IN1&IN2);: note que o argumento é o resultado de uma operação e isto não é 
permitido.  
O1=TON10(!IN1);: note que o argumento é o resultado de uma função NOT e isto não é permitido.  
O1=TON10(CTD01(IN1,IN2));: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é 
permitido.  
 
TOF TIMER OFF-DELAY 
Esta função estende o estado verdadeiro da entrada por um período de tempo em segundos 
configurado via parâmetro TOF_PST. Se a entrada vai para verdadeiro antes da saída ir para falso, 
a saída ficará em verdadeiro até que a saída vá para falso e decorra o tempo PST. O parâmetro 
CTA mostra o tempo corrente.  

 
Função Timer OFF-Delay – Diagramas de Tempo 

 
A sintaxe para Timer Off-Delay é:   TOFxx(arg) 
Onde, xx é o recurso usado de 01 a 16 e arg é o argumento da função e deve ser uma variável 
simples. Exemplos:  

O1=TOF01(IN1)&SI; 
OUT1= TOF01(A05); 
OUT3=TOF08(FS1); 
 

Por exemplo, os seguintes exemplos são não permitidos na linha lógica:  
O1=TOF01(IN1&IN2);: note que o argumento é o resultado de uma operação e isto não é permitido.  
O1=TOF10(!IN1);: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é permitido. 
O1=TOF10(CTD01(IN1,IN2));: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é 
permitido.  
. 
CTD PULSE COUNTER DOWN 
Esta função é usada para contar transições de subida (de falso para verdadeiro) da entrada (arg1). 
A cada transição de subida, o parâmetro CTA decrementa de uma unidade. Quando o CTA atinge o 
valor zero, a saída do contador irá para verdadeiro. O valor do contador CTA será carregado com o 
valor de PST. Uma transição de falso para verdadeiro no argumento 2 (arg2) coloca a saída em 
falso e o parâmetro CTA receberá o valor PST.  
 
A sintaxe para CTD é:   CTDxx(arg1,arg2) 
Onde, xx é o recurso de 01 a 16 e arg1 e arg2 são argumentos das funções e devem ser variáveis 
simples. Exemplos:  

O3=CTD10(IN1,IN2); 
OUT1=CTD03(A11,A14)&SI; 

 
Por exemplo, os seguintes exemplos são não permitidos na linha de lógica:  
O1=CTD01(IN1&IN2,IN3);: note que o argumento é o resultado de uma operação e isto não é 
permitido.  
O1=CTD10(!IN1,IN3);: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é permitido. 
O1=CTD10(TP01(IN1),IN2);: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é 
permitido.  
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CTU PULSE COUNTER UP 
Esta função é usada para contar transições de subida (de falso para verdadeiro) na entrada (arg1). 
A cada transição o parâmetro CTA incrementará de uma unidade. Ao atingir o valor PST, a saída 
desta função irá para o estado lógico verdadeiro e o valor CTA será carregado com valor zero. Uma 
transição de falso para verdadeiro no argumento 2 (arg2) coloca a saída em falso e o parâmetro 
CTA receberá o valor zero.  
 
A sintaxe para CTU é:   CTUxx(arg1,arg2) 
Onde, xx é o recurso de 01 a 16 e arg1 e arg2 são os argumentos da função e devem ser variáveis 
simples. Exemplos:  
 

O3=CTU10(IN1,IN2); 
OUT1=CTU03(A11,A14)&SI; 

 
Por exemplo, os seguintes exemplos são não permitidos na linha de lógica:  
O1=CTU01(IN1&IN2,IN3);: note que o argumento é o resultado de uma operação e isto não é 
permitido.  
O1=CTU10(!IN1,IN3);: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é permitido. 
O1=CTU10(TP01(IN1),IN2);: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é 
permitido.  
 
FLIP-FLOP RS  
Esta função tem a seguinte tabela de operação:  
 

R(arg1) S(arg2) OUT 
0 0 Último estado 
0 1 1 
1 0 0 
1 1 0 

 
A sintaxe para RS Flip-Flop é:   RSxx(arg1,arg2) 
Onde, xx é o recurso de 01 a 16 e arg1 e arg2 são os argumentos da função e devem ser variáveis 
simples. Exemplos:  

 
O3=RS10(IN1,IN2); 
OUT1=RS03(A11,A14)&SI; 

 
Por exemplo, os seguintes exemplos são não permitidos na linha de lógica:  
O1=RS01(IN1&IN2,IN3);: note que o argumento é o resultado de uma operação e isto não é 
permitido.  
O1=RS10(!IN1,IN3);: note que o argumento é o resultado de uma função e isto não é permitido. 
O1=RS10(TP01(IN1),IN2);: observe que o argumento é o resultado de uma função e isto não é 
permitido.  
 
FLIP-FLOP SR  
Esta função tem a seguinte tabela de operação:  
 

S(arg1) R(arg2) OUT 
0 0 Último Estado 
0 1 0 
1 0 1 
1 1 1 

 
A sintaxe para SR Flip-Flop é:   SRxx(arg1,arg2) 
Onde, xx é o recurso de 01 a 16 e arg1 e arg2 são os argumentos da função e devem ser variáveis 
simples. Exemplos:  
 

O3=SR10(IN1,IN2); 
OUT1=SR03(A11,A14)&SI; 

 
Por exemplo, os seguintes exemplos são não permitidos na linha de lógica:  

O1=SR01(IN1&IN2,IN3);: o argumento é o resultado de uma operação e isto não é permitido.  
O1=SR10(!IN1,IN3);: o argumento é o resultado de uma função NOT e isto não é permitido. 
O1=SR10(TP01(IN1),IN2);: o argumento é o resultado de uma função e isto não é permitido.  
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Códigos de Erros 
Alguns exemplos de condições de erro: 

 
Error Code:  "Exceed String Length or string not valid." 
a) OUT1=IN1&IN2&IN2|IN4^IN5|IN6; 
 

Note que exitem 29 caracteres no texto e o máximo permitido é 24.  
 
b) OUT1=IN1&in2;  
 

Note que todos os mnemônicos devem estar em Letras Maiúsculas.  
 
Error Code:  "Non valid operand." 
OUT1=IN1%IN2;  
 

Note que o símbolo % não é permitido. Veja também a tabela que descreve a os Operadores 
Lógicos e as Linhas de Comando. 
 

Error Code:  "No implemented logic or missing ';’.”  
OUT1=IN1 
 

Note que falta o terminador “;” no final da linha de lógica. 
 

Error Code:  "Missing parentheses or argument not valid." 
OUT1=TP10(IN1; 
 

Observe que falta um parênteses na função timer pulse.  
 
Error Code:  "Non valid resource." 
OUT1=TP18(IN1); 
 

Observe que há até 16 recursos para cada função.  
 
Error Code:  "Argument not valid." 
OUT1=TP10(IN10); 
 

Observe que há somente 8 entradas discretas vindas da rede FF. IN10 não é um argumento 
válido.  

 
Error Code:  "Function not valid." 
OUT1=TR10(IN1); 
 

Observe que TR não é uma função válida.  
 
Error Code:   "Non available resource." 
OUT1=TP10(IN1); 
 
A03=TP10(IN7); 
 

Observe que há 16 recursos para cada função e o recurso 10 já foi utilizado e não pode ser 
usado novamente em uma lógica posterior. O que pode ser feito é atribuir o resultado da função 
a uma variável auxiliary e esta ser usada várias vezes. 
A03=TP10(IN7); 
 

Error Code:  "Non valid attribution." 
IN1=IN2^TP03(IN4); 
 

Observe que não é permitida atribuição para entradas.  
 
Error Code:  "First Argument not valid." 
OUT1=CTD01(!IN1,IN2); 
 

Observe que os argumentos devem ser necessariamente variáveis simples e não resultados de 
lógica ou funções.  
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OUT1=RS11(IN15,IN2); 
 

Observe que o primeiro argumento da função não é um recurso válido.  
 
Error Code:  "Second Argument not valid." 
a) OUT1=CTD01(IN1,!IN2); 
 

Note que necessariamente os argumentos de função devem ser variáveis simples e não 
resultados de lógicas ou funções.  

 
OUT1=RS11(IN1,IN20); 
 

Observe que o segundo argumento da função não é um recurso válido.  
 
 
Exemplos de aplicações: 

 
1) De acordo com a próxima figura, temos uma aplicação industrial onde se tem o enchimento de 
garrafas com fluido químico. A esteira é movimentada até que um sensor detecte sua presença. A 
esteira deve parar e abrir a vávula de enchimento até que seja detectado o nível pelo sensor de 
nível.Depois de detectar o nível, o sistema deve esperar durante 10 segundos e mover a esteira 
novamente até a próxima garrafa.  

 
 

Usando o bloco funcional Flexível, temos as seguintes definições:  
- A esteira será ligada utilizando a saída 01 de hardware  (O1); 
- A válvula de enchimento será ligada utilizando a saída 02 de hardware  (O2); 
- O sensor de garrafa será conectado a entrada de 01 de hardware (I01); 
- O sensor de nível será conectado a entrada de 02 de hardware (I02); 
- A alimentação do sistema será a entrada de 03 de hardware (I03); 

 
Tem-se, então, a seguinte configuração:  
TON_PST resource [01] = 10.0s. 
LOGIC_01        A01=TON01(I02); 
LOGIC_02        O1=I03&!I01|A01; 
LOGIC_03        O2=I01&!I02; 

 
Fazendo analogia com a programação ladder, tem-se: 
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2) Na seguinte aplicação mecânica, tem-se o controle de passos para operar uma balança 
eletromecânica, que efetua a pesagem de rocha fosfatada.  
O peso do processo é feito por batelada, o sistema executa um ciclo completo de pesagem a 
cada intervalo de 20 segundos. Veja a figura a seguir:  
 

M

M1

ESTEIRA TRANSPORTADORA N  1

ESTEIRA TRANSPORTADORA N  2

LSH

LSL

PSL

P

SV

ÓLEO

SILO

COMPORTA

BALANÇA

C
SG

C4

C2

M3

 
 

M1 e M3 - Motores acionadores das esteiras  
C2 e C4 – Chaves fim de curso  
LSH  - Sensor de Nível Alto 
LSL  - Sensor de Nível Baixo 
SG  - Célula de Carga 
SV  - Válvula Solenóide  
M  - Motor acionador de Caçamba  
P  - Pistão acionador de Comporta 
C  - Circuito de Pesagem 
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Processo: 
O sistema necessita das seguintes condições para fazer o startup:  

• nível da pedra fosfática (LSL desativado); 
• Pressão do Óleo (PSL ligado); 
• Esteira transportadora nº 2 em movimento (M3 ligado); 
• Caçamba na posição inicial (C4 ligado); 

 
Satisfeitas as condições iniciais, observa-se que: 
• Acionando-se o botão de partida, a comporta abre-se, dando início ao carregamento da 
caçamba.  

 
• Uma vez atingido o peso desejado, a comporta fecha. Decorridos 5 segundos a caçamba 
efetua um giro de 180º , descarregando o produto na esteira transportadora número 2.  
 
Observação:  
Esta nova posição será detectada por C2 e após 5 segundos, a caçamba retornará à posição inicial 
e isto será detectado pelo C4.  
 
• Depois da caçamba retornar para a posição inicial, ter-se-á um novo ciclo de pesagem.  
 
Comentário: 
-  A seqüência de operação deve ser interrompida se qualquer um dos pré-requisitos não for 
satisfeito.  
-  A comporta silo é acionada por um pistão hidráulico.  
 
Usando o Bloco Funcional Fexível, tem-se as seguintes definições:  
• LSL será conectado à entrada do hardware 01 (I01); 
• LSH será conectado à entrada do hardware 02 (I02); 
• PSL será conectado à entrada do hardware 03 (I03); 
• C2 será conectado à entrada do hardware 04 (I04); 
• C4 será conectado à entrada do hardware 05 (I05); 
• Alimentação será conectada à entrada do hardware 06 (I06); 
• M3 será conectado à entrada do hardware 07 (I07); 
• M será conectado à saída do hardware 01 (O1); 
• A Comport será ativada pela saída do hardware 02 (O2); 
• M1 será ativado pela saída do hardware 03 (O3); 
 
Tem-se a seguinte configuração: 
 

TON_PST recurso [01] = 5.0s. 
LOGIC_01        A01=!I01&I03&I07&I05; 
LOGIC_02        A02=I06&RS01(I02,I01); 
LOGIC_03        O3=A02&I03; 
LOGIC_04        A03=I03&I07; 
LOGIC_05        O2=I06&A03&!I04; 
LOGIC_06        O1=TON01(I04)&!I05&A03; 

 
3) Usando Valores de Estado de Falha:  
 
Supondo que exista a seguinte condição:  

- A01: recebe a lógica entre os status das entradas discretas 1 e 2, como esta: 
A01=IN1S&IN2S; quando o status é ruim, uma destas entradas, então A01=false(0), de outra 
forma, A01=true (1); 

- FS1: é o valor de segurança de falha para O1; 
- A02: é o bit que contém a lógica para O1; 

 
Há a seguinte tabela entre FS1, A01 e A02: 
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FS1 A01 A02 O1 

0 0 0 0 
0 0 1 0 
0 1 0 0 
0 1 1 1 
1 0 0 1 
1 0 1 1 
1 1 0 0 
1 1 1 1 

Então, 
A03=!FS1&A01&A02; 
A04=FS1&!A01&!A02; 
A05=FS1&!A01&A02; 
A06=FS1&A01&A02; 
O1=A03|A04|A05|A06; 
 

  
 

















































































Capítulo 3 
 

 

3.1 

EXEMPLOS 
 

Aplicação de Controle Simples 
 

 
 
 
 
 
 

Controle de Cascata 
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Configuração Correspondente 

 
 

 

 
 



Exemplos 
 

3.3 

Parametrização 
 

Equipamento Bloco Tag do Bloco Parâmetro Element Valor 
AI TT-100 MODE_BLK Target AUTO 

MODE_BLK Target AUTO 
PV_SCALE  0-600 ºC 

TT302 
PID TIC-100 

OUT_SCALE  0-200 kg/h 
MODE_BLK Target  AUTO 
L_TYPE  Indirect, square root 
XD_SCALE  0-200 in H2O 

AI FT-101 

OUT_SCALE  0-200 kg/h 
MODE_BLK Target CAS 
PV_SCALE  0-200 kg/h 

LD302 

PID FIC_101 

OUT_SCALE  0-100% 
MODE_BLK Target CAS 
PV_SCALE  0-100% 

FP302 AO FCV-102 

XD_SCALE  3-15 psi 
 

Controle de Proporção 
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Configuração Correspondente 
 

FBMANUAL_05  
 

Parametrização 
 
Equipamento Bloco Tag do Bloco Parâmetro Element Valor 

AI FT-100 MODE_BLK Target AUTO 
MODE_BLK Target AUTO 
ARITH_TYPE  7 
GAIN  Ajustado pelo 

usuário para a razão 
desejada 

RANGE_LO  0 

LD302-1 
ARTH FY-100_1 

RANGE_HI  -10 (for g = 1) 
AI FT-101 MODE_BLK Target AUTO 

MODE_BLK Target Cas 
PV_SCALE  0-200 in H2O 

LD302-2 
PID FIC-101 

OUT_SCALE  0-100 % 
MODE_BLK Target Cas 
PV_SCALE  0-100 % 

FP302 AO FCV-101 

XD_SCALE  3-15 psi 
 
 



Exemplos 
 

3.5 

Controle Feedforward 
 

 
 
 

Configuração Correspondente 
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Parametrização 
 

Equipamento Bloco Tag do Bloco Parâmetro Element Valor 
AI TT-101 MODE_BLK Target AUTO 

MODE_BLK Target AUTO 
PV_SCALE  0-600 ºC 
FF_SCALE  0-500 GAL/min 

TT302 
PID TIC-101 

FF_GAIN  0.1 
MODE_BLK Target  AUTO 
L_TYPE  Indirect, square root 
XD_SCALE  0-125 in H2O 

LD302 AI FT-100 

OUT_SCALE  0-500 GAL/min 
MODE_BLK Target CAS 
PV_SCALE  0-100% 

FP302 AO FCV-101 

XD_SCALE  3-15 psi 
 
 

Controle Split Range  
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3.7 

Configuração Correspondente 
 

 
 

 
Parametrização 

 
Equipamento Bloco Tag do Bloco Parâmetro Element Valor 

AI TT-100 MODE_BLK Target AUTO 
MODE_BLK Target AUTO 
PV_SCALE  0-600 ºC 

PID TIC-100 

OUT_SCALE  0-100 % 
MODE_BLK Target Cas 
LOCKVAL  Yes 
IN_ARRAY  0, 48, 50, 100 

TT302 

SPLT FY-100 

OUT_ARRAY  100, 0, 0, 100 
MODE_BLK Target Cas 
PV_SCALE  0-100 % 

AO FCV-100A 

XD_SCALE  4-20 mA 
MODE_BLK Target Cas 
PV_SCALE  0-100 % 

FI302 

AO 2 FCV-100B 

XD_SCALE  4-20 mA 
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Controle de Nível 
 
 

 
 
 

Configuração Correspondente 
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3.9 

Parametrização 
 

Equipamento Bloco Tag do 
Bloco 

Parâmetro Element Valor 

AI LT-100 MODE_BLK Target AUTO 
MODE_BLK Target AUTO 
X_UNITS  inH2O 
Y_UNITS  gal 
CURV_INPUTS  0,40,80,100,120,160,200 

CHAR FY-100 

CURV_OUTPUTS  0, 14.23, 37.35, 50, 
62.64, 85.76, 100 

MODE_BLK Target AUTO 
PV_SCALE  0-100 gal 

LD302 

PID LIC-100 

OUT_SCALE  0-100 % 
MODE_BLK Target Cas 
PV_SCALE  0-100 % 

FP302 AO FCV-100 

XD_SCALE  3-15 psi 
 

Loop de Controle de Razão com Lead-Lag 
 

 

FP302

STEAM

CONDENSATE

TT302

PRODUCT

LD302

PRODUCT

FBMANUAL_12
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Configuração Correspondente 
 

 
 
Parametrização 
 
Equipamento Bloco Tag do 

Bloco 
Parâmetro Element Valor 

AI TT-101 MODE_BLK Target AUTO 
MODE_BLK Target AUTO 
PV_SCALE  0-100 gal 
OUT_SCALE  0-100 % 
FF_SCALE  0-500 GAL/min 

TT302 
PID TIC-101 

FF_GAIN  0.1 
MODE_BLK Target AUTO 
XD_SCALE  0-125 inH2O 
OUT_SCALE  0-500GAL/min 

AI FT-100 

L_TYPE  Indirect, square root 
MODE_BLK Target AUTO 
OUT_UNIT  GAL/min 
LEAD_TIME  60 

LD302 

LLAG FY-100 

LAG_TIME  60 
MODE_BLK Target Cas 
PV_SCALE  0-100 % 

FP302 AO FCV-101 

XD_SCALE  3-15 psi 
 
 



Exemplos 
 

3.11 

Configuração de Compensação de Fluxo com Totalização 
 

 
 

Configuração Correspondente 
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Parametrização 
 

Equipamento Bloco Tag do 
Bloco 

Parâmetro Element Valor 

MODE_BLK Target AUTO 
L_TYPE  Direct 

LD302-1 AI PT-100 

XD_SCALE UNIT Pa 
MODE_BLK Target AUTO 
XD_SCALE  0-20 H2O 
OUT_SCALE  0-156 Cutf/min 

LD302-2 AI FT-100A 

L_TYPE  SQR ROOT 
MODE_BLK Target AUTO 
XD_SCALE  0-200 in H2O 
OUT_SCALE  0-495 Cutf/min 

AI FT-100B 

L_TYPE  SQR ROOT 
MODE_BLK Target  AUTO 
PV_UNIT  GAL/min 
OUT_UNIT  GAL/min 
ARITH_TYPE  2 (flow comp. square 

root – AGA3) 
GAIN_IN_1  1 
GAIN  1 
RANGE_LO  400 
RANGE_HI  600 
COMP_HI_LIM  + INF 

ARTH FY-100 

COMP_LO_LIM  - INF 
MODE_BLK Target  AUTO 

LD302-3 

INT FQ-100 
OUT_UNITS  GAL 
MODE_BLK Target AUTO TT302 AI TT-100 
XD_SCALE UNIT K 

 
 

Aferição de Tanque Hidrostático 
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3.13 

Configuração Correspondente 
 

 
 
 
Parametrização 

 
Equipamento Bloco Tag do 

Bloco 
Parâmetro Element Valor 

MODE_BLK Target AUTO 
XD_SCALE UNIT Pa 
OUT_SCALE  0-156 Cutf/min 

AI PT-100B 

L_TYPE  SQR ROOT 
MODE_BLK Target AUTO 
OUT_UNIT  Kg/m3 

ARITH_TYPE  7 (traditional summer) 
GAIN_IN_1  1 
GAIN  1/ (H2*g) 
RANGE_LO Target 20 

LD302-2 

ARTH PY-100_1 

RANGE_HI  -10 
MODE_BLK Target AUTO AI PT-100A 
XD_SCALE UNIT Pa 
MODE_BLK Target AUTO 
PV_UNIT  m3 
OUT_UNIT  Ton 
ARITH_TYPE  5 (traditional mult. div.) 
GAIN_IN_2  1 
GAIN  1 
COMP_HI_LIM  + INF 

LD302-1 

ARTH PY-100_2 

COMP_LO_LIM  - INF 
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Equipamento Bloco Tag do 
Bloco 

Parâmetro Element Valor 

MODE_BLK Target AUTO AI PT-100C 
XD_SCALE UNIT Pa 
MODE_BLK Target AUTO 
PV_UNIT  mH2O 
OUT_UNIT  m 
ARITH_TYPE  9 (HTG comp. level) 
GAIN  H2 
BIAS  H1 
RANGE_LO  20 

ARTH PY-100_3 

RANGE_HI  -10 
MODE_BLK Target AUTO 
X_UNITS  m 
Y_UNIS  M3 

CURVE_X  0 ,20,40,50,70,80,100 

LD302-3 

CHAR PY-100_4 

CURVE_Y  0,20,40,50,70,80,100 

TT302 AI TT-100 MODE_BLK Target AUTO 
 
  



Exemplos 
 

3.15 

Controle de Combustão com Duplos Limites Cruzados 
 

 
 

Este tipo de controle tenta manter a razão ar/combustível estritamente dentro dos limites. Uma 
mudança repentina na carga, requer uma variação de ar e combustível.  
 
O controle mestre fornece valores de Setpoint para os controladores de ar e combustível, enquanto 
está estabilizado.  
 
Durante as transições, o fluxo de ar determina os limites máximo e mínimo que o fluxo de 
combustível não pode exceder. O mesmo ocorre para o fluxo de ar, cujos limites são fixados por 
aqueles do fluxo de combustível.  
Neste modo, até mesmo quando há uma grande alteração no sinal mestre da razão ar/combustível, 
é mantida muito próximo do valor desejado.  
 
O “duplo limite cruzado” previne que uma rápida variação desbalanceie a razão desejada. Esta 
estratégia é implementada usado o Bloco OSDL, que gera o setpoint para os controladores de ar e 
combustível baseados na saída do controlador mestre, fluxo de ar (Qa –> parâmetro IN) e fluxo de 
combustível (Qc –> parâmetro IN_1).  
 
Esta configuração permite que o setpoint do fluxo de ar varie entre (Qc-LO_BIAS) e (Qc+HI_BIAS) 
e o fluxo de combustível varie entre (Qa-LO_BIAS_1) e (Qa+HI_BIAS_1). 
 
Quando o limite duplamente cruzado é interrompido com, então, uma mudança inesperada no 
consumo, isso descontrola a razão desejada e quando há um transitório no sinal mestre de fluxo 
ar/combustível é capaz de ser mantido muito próximo à razão desejada.  
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Configuração Correspondente 
 

PID

AO AO

AIAI AI

PID PID

OSDL

OUT

BKCAL_OUT BKCAL_OUT

BKCAL_OUT BKCAL_OUT

BKCAL_IN BKCAL_IN

OUTOUT OUT

OUT OUT

TAG
TT-100TAG

FT-102
TAG

FT-101

TAG
FCV-102

TAG
FCV-101

TAG
FIC-102

TAG: FY302-1

TAG: FY302-1 TAG: LD302-2TAG: TT302

TAG: FY302-2

AIR FLOWOIL FLOW

OIL AIR

TAG
FIC-101

TAG
FY-100

TAG
TIC-100

CAS_IN

IN

CAS_IN CAS_IN

CAS_IN CAS_ININ IN

ININ_1

OUTOUT_1 OUT

BKCAL_OUT

BKCAL_IN BKCAL_IN

 
 

Parametrização 
 
 

Equipamento Bloco Tag do 
Bloco 

Parâmetro Element Valor 

MODE_BLK Target AUTO 
XD_SCALE  0-300 mm H2O 

LD302-1 AI FT-102 

OUT_SCALE  0-100 % 
MODE_BLK Target AUTO 
XD_SCALE  0-200 inH2O 

LD302-2 AI FT-101 

OUT_SCALE  0-100 % 
MODE_BLK Target AUTO 
XD_SCALE  0-600 ºC 

AI TT-100 

L_TYPE  direct 
MODE_BLK Target AUTO 
PV_SCALE  0-600 ºC 
OUT_SCALE  0-100 % 

PID TIC-100 

CONTROL_OPTS Direct-
acting 

Reverse 

MODE_BLK Target  CAS 
OUT_TYPE  Dynamic limiter 
HI_GAIN  1 
HI_BIAS  5% 
LO_GAIN  1 
LO_BIAS  2% 

TT302 

OSDL FY-100 

HI_GAIN_1  1 
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3.17 

Equipamento Bloco Tag do 
Bloco 

Parâmetro Element Valor 

HI_BIAS_1  2% 
LO_GAIN_1  1 
LO_BIAS_1  5% 
GAIN  1 

   

GAIN_1  1 
MODE_BLK Target CAS 
PV_SCALE  0-100 % 
OUT_SCALE  0-100 % 

PID FIC_102 

CONTROL_OPTS Direct-
acting 

Reverse 

MODE_BLK Target  CAS 
PV_SCALE  0-100 % 

FY302-1 

AO FCV-102 

XD_SCALE  0-100 % 
MODE_BLK Target CAS 
PV_SCALE  0-100 % 
OUT_SCALE  0-100 % 

PID FIC-101 

CONTROL_OPTS Direct-
acting 

Reverse 

MODE_BLK Target  CAS 
PV_SCALE  0-100 % 

FY302-2 

AO FCV-101 

XD_SCALE  0-100 % 
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Controle de Nível de Caldeira com 3 Elementos/Alimentação de Água 
 

 
 

 
Este loop de controle usa controle de alimentação combinada com controle de cascata. Neste caso, 
a correção da alimentação é feita para o fluxo de vapor e a realimentação através do transmissor e 
o controlador de nível LIC-100, enquanto o fluxo de alimentação de água é mantido pelo loop de 
controle secundário da cascata de água.  
 
Neste loop, o controlador de nível LIC-100 fornece o setpoint para o controlador FIC-100 de 
alimentação de água na cascata. Qualquer distúrbio no fluxo de alimentação de água é corrigido 
por um arranjo na alimentação no FIC-100. Conectando FT-101 à entrada FF_VAL do FIC-100, 
qualquer mudança no fluxo ajusta a saída do FIC-100 diretamente. O FF_SCALE é ajustado -100 a 
+100 % para fornecer um fixo 50 % bias, dando um setpoint de 50 %, enquanto a carga e o fluxo 
manipulado são perfeitamente equiparados.  

 



Exemplos 
 

3.19 

Configuração Correspondente 
 

 
 
Parametrização 
 
Equipamento Bloco Tag do 

Bloco 
Parâmetro Element Valor 

MODE_BLK Target AUTO 
XD_SCALE  642 -140 mmH2O 

AI LT-100 

OUT_SCALE  0-100 % 
MODE_BLK Target  AUTO 
PV_SCALE  0-100 % 
OUT_SCALE  0-150 Ton/hr 

LD302-2 

PID LIC-100 

CONTROL_OPTS Direct-
acting 

Reverse 

MODE_BLK Target  AUTO 
XD_SCALE  0-9500 mm H2O 
OUT_SCALE  0-150 Ton/hr 

AI FT-101 

L_TYPE  Indirect, Square Root 
MODE_BLK Target  AUTO 
TIME_UNIT1  Hours 

LD302-3 

INTG FQ-101 

OUT_UNITS  Ton 
MODE_BLK Target  AUTO 
XD_SCALE  0-3500 mmH2O 

LD302-1 AI FT-100 

OUT_SCALE  0-150 m3/hr 
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Equipamento Bloco Tag do 
Bloco 

Parâmetro Element Valor 

  L_TYPE  Indirect, Square Root 
MODE_BLK Target  AUTO 
TIME_UNIT1  Hours 

 
INTG FQ-100 

OUT_UNITS  m3  
MODE_BLK Target  CAS 
PV_SCALE  0-150 m3/hr 
OUT_SCALE  0-100 % 
CONTROL_OPTS Direct-

acting 
Reverse 

FF_SCALE  -100 to + 100 % 

PID FIC-100 

FF_GAIN  1 
MODE_BLK Target  CAS 
PV_SCALE  0-100 % 

FP302 

AO FCV_100 

XD_SCALE  3-15 psi 
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