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Introducéo

INTRODUCAO

O Fieldbus ndo € uma substituicdo para 4-20 mA ou Intelligent/Smart Transmitter Protocols, ele
fornece muito mais. O Fieldbus é uma Arquitetura de Controle de Sistema completa, que permite a
distribuicdo de fungBes de controle para os equipamentos no campo, por essa razdo, € uma
substituicdo a Arquitetura DCS da década de 1970.

Para conseguir o controle desejado, os equipamentos devem estar configurados. O qual inclui
calibragdo e, também, construgdo de uma estratégia de controle. Esta Ultima é abrangida neste
manual.

Uma das maiores vantagens do Fieldbus é a interoperabilidade. Muitos blocos descritos neste
manual ndo sdo usados somente por dispositivos Smar, mas também por outros dispositivos
FOUNDATION Fieldbus. Nenhuma configuragéo particular de ferramenta é tratada neste manual,
porque os dispositivos sdo independentes da obrigacdo da tecnologia DD, como ferramenta de
configuragéo.

Obtenha melhores resultados do Sistema Fieldbus lendo cuidadosamente estas instrucoes.

Este manual apresenta o conhecimento necessario para entender a linguagem de programagao do
diagrama de Blocos Funcionais focado na tecnologia Foundation Fieldbus.

Os equipamentos Smar, que sdo membros do System302, podem ndo ser abrangidos por este
manual, pois tém seus manuais especificos.

Os blocos funcionais pertencentes a Library B, que sdo descritos neste manual, referem-se a
especificacdo mais atual de blocos funcionais FOUNDATION Fieldbus. Como podera ser
observado adiante, a lista de blocos é composta por uma quantidade maior de blocos Enhanced
para garantir uma maior funcionalidade as aplicagbes que utilizam os blocos funcionais. E ainda,
esta versdo de manual apresenta o bloco Flexivel Matematico permitindo a execugdo de
expressdes matematicas criadas pelo usuério.

NOTA:

Este manual se refere aos controladores DF62, DF63, DF73, DF75, DF79, DF81,
DF89, DF95, DF97, DF99 e DF100.
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Definicdes

DEFINICOES

Termo Descricéo

Alarme

Deteccdo de quando o bloco deixa um estado particular e
guando retorna para este estado.

Alerta

Alarmes e Eventos.

Alerta Critico

Objeto de alerta com prioridade de 8-15.

Conjunto de regras bem definidas para a solugdo de

Algoritmo .
9 problemas em um certo nimero de passos.
Unidade funcional de software que consiste de um conjunto
L interconectado de blocos funcionais, eventos e objetos, os
Aplicacéo

quais podem ser distribuidos, ter interfaces com suas
aplicacdes e conter outras aplicagdes.

Array (arranjo)

Arranjo com todos os elementos que sdo do mesmo tipo de
dado e cada um deles pode ser unicamente referenciado por
uma referéncia subscrita.

Propriedade ou caracteristca de uma entidade para

Atributo instanciacao; valor e status séo atributos de um parametro de
saida.
Tipo de dado que consiste de um array de bits. Cada bit
Bitstring corresponde a uma caracteristica especifica, o qual é

permitido ao usuario fazer uma composicdo de varios bits
(vérias caracteristicas ao mesmo tempo).

Bloco Funcional

Bloco que consiste de um ou mais parametros de entrada e
saida.

Bloco ou instancia de bloco

Unidade de processamento logico de software que consiste
de uma Unica copia nomeada do bloco e de parametros
especificos associados pelo tipo de bloco, pode-se ter varias
“instancias” do tipo de bloco PID, por exemplo.

Bloco Transdutor

Bloco que consiste de parametros internos que fornecem
uma interface para um ou mais habilidades funcionais de um
recurso.

BLOCO.PARAMETRO

Definicdo usada para indicar um Bloco e um Parametro
Associados, por exemplo: DIAG.BEHAVIOR.

Bypass

Indica um desvio, geralmente da entrada para a saida do
bloco, sem passar pelo algoritmo. No bloco PID, por
exemplo, significa SP ir para a saida.

Configuracéo (de um sistema
ou device)

Passos em um sistema: selecionando unidades funcionais,
sinalizando suas posi¢8es e identificadores e definindo suas
interconexdes.

Constant status

Atributo de status que tem ambas as indicagdes de limites
alto e baixo, usado para indicar que o bloco inferior ndo pode
responder para a saida do bloco superior.

Um ndmero Unico que identifica a descricdo da classe de

Dd Item Id objeto associada, que é desenvolvido como parte desta
Descricdo de Equipamento.
Um ndmero Unico que identifica a funcdo da classe do objeto
Dd member Id associado, que é desenvolvido como parte de sua Descri¢cao

de Equipamento.




Manual de Instru¢ces dos Blocos Funcionais — Library B

Termo | Descrigéo

Entidade fisica capaz de efetuar uma ou mais funcgdes

Device especificas em um contexto particular e delimitado por suas
interfaces.
Servico usado para carregar dados de um dominio cliente
Download ¢ P 9

para um dominio servidor.

Entrada Primaria

Parametro de entrada que é critico para a operacdo de um
bloco funcional de controle ou célculo. O valor de entrada
primaria pode ser refletido no parametro de variavel de
processo.

Escalonamento (Schedule)

Ordem de execucao dos blocos funcionais.

Estrutura de dado

Um conjunto, cujos elementos necessitam ser do mesmo tipo
de dado e cada um destes pode ser referenciado unicamente
por uma identificacéo.

Ocorréncia instantanea que € significante para escalonar a

Evento = .
execucdo de um algoritmo.
. Processo de executar uma seqiéncia de operagdes
Execucao . .
especificadas por um algoritmo.
Feedforward Antecipacgéo do processo.
Limite compartilhado entre duas unidades funcionais,
Interface definido pelas caracteristicas funcionais, caracteristicas de

interconexao fisica comum, caracteristicas de sinal, e outras
caracteristicas adequadas.

Interoperabilidade

Capacidade para operar miltiplos Equipamentos,
independente do fabricante, no mesmo sistema, sem perda
de funcionalidade.

Invocacao

Processo de iniciar a execucéo da sequéncia de operagbes
especificadas em um algoritmo.

Link

Ligacdo entre dois dispositivos.

Modo Target ou Modo Objetivo

Modo desejado pelo usuario para o bloco trabalhar.

Multi-Variable Container (MVC)

Objeto em um Processo de Aplicacdo de Bloco Funcional
referindo a um grupo de parametros de Bloco Funcional
definido para o usuario, que pode ser um ou mais blocos
funcionais em um equipamento.

Objeto de Acéo (action)

Objeto que suporta instanciagdo e exclusdo de objetos
(blocos ou links) em um recurso.

Otimizado (Enhanced)

O bloco otimizado possui caracteristicas adicionais em
relacdo ao bloco padrdo. Exemplo: bloco EPID possui todas
as caracteristicas do bloco PID mais algumas caracteristicas
adicionais

Parametro de Entrada

Parametro de bloco que tem uma estrutura de dado de valor
e elementos de status que podem atualizar-se através de um
link para um parédmetro de saida.

Paréametro de Saida

Parametro de bloco que tem uma estrutura de dado de valor
e elementos de status que sao atualizados pelo algoritmo do
bloco.

Parémetro Interno (Container)

Parametro de bloco que é acessivel a rede de comunicagdo
mas pode ndo estar conectado a um parametro de entrada
ou saida. O valor do parametro pode ser usado no algoritmo
de bloco ou escrito pelo algoritmo de bloco.




Definicdes

Termo Descricao

Recurso (Resource)

Unidade funcional interna de um equipamento que tem
controle independente desta operacdo e o qual fornece
caracteristicas necessarias para o0 escalonamento e a
execucdo de algoritmos de aplicacdo (recurso).

Resource block (bloco de
recurso)

Bloco que consiste de parametros internos que fornecem
uma interface para caracteristicas de recursos comuns ou
informagao.

ROM (Remote Operations
Management)

Nova tecnologia da Fieldbus Foundation visando os

seguintes tipos aplicagdes:

e Equipamentos remotos com grande quantidade de
pontos de E/S

e Links otimizados de mudltiplos pontos (64 discretos, 16
analdgicos)

e Conectividade com WiredHART e WirelessHART

Saida Primaria

Parametro de saida que dependendo do parametro de modo,
reflete os resultados de execucdo do algoritmo de bloco ou
valor de entrada do operador.

O shedding ocorre quando outra interface ndo fieldbus

Shedding fornece os dados ciclicamente para um dado algoritmo.
Ti Registro de data e hora (hora:minuto:milisegundo) de
ime stamp .
ocorréncia de um alerta.
Tipo de Bloco Quall'dades_ comuns a todas as instancias do tipo. O bloco
PID é um tipo de bloco, por exemplo.
Tipo de dado Conjunto de valores com um conjunto de operagcBes

permitidas.

Unidade de engenharia

Termos de medigdo de dados, tais como graus Celsius,
Pound, gramas e outras.

Servico usado para transmitir os dados do dominio servidor

Upload para o cliente.
Estrutura de dados com um mapeamento associado a um
View subconjunto de parédmetros de bloco. E utilizada para

otimizacao da leitura destes parametros.

Xl
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Abreviagdes

ABREVIACOES

Al (Analog Input): Entrada Analégica

AO (Analog Output): Saida Analogica

Cas (Cascade Mode): Modo Cascata

DCS (Distributed Control System): Sistema de Controle Distribuido

DD (Device Description): Descrigdo do Equipamento

DI (Discrete Input): Entrada Discreta

DO (Discrete Output): Saida Discreta

DS (Data Structure): Estrutura de Dado

E (Enumerated Parameter) — Lista de Parametros

EU (Engineering Unit): Unidade de Engenharia

FB (Function Block): Bloco Funcional

FF: Fieldbus Foundation

IA (Initialization Acknowledge): Inicializagcdo Aceita (status quando se esta no Modo Cascata)
IMan (Initialization Manual): Inicializacdo Manual (status quando se esta no Modo Cascata)
IR (Initialization Request): Inicializacdo Requisitada (status quando se estd no Modo Cascata)
LO (Local Override): Atualizacéo Local

NI (Not invited):— N&o disponivel

RCas (Remote Cascade Mode): Modo de Cascata Remota (status quando se estd no Modo

Cascata)

Rout (Remote Output Mode): Modo de Saida Remota (status quando se estd no Modo

Cascata)

ROM (Remote Operations Management) : Gerenciamento de Operagbes Remotas
TB (Transducer Block) : Bloco Transdutor
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Capitulo 1

Visao Geral

Bloco Funcional

Bloco Transdutor

Bloco Resource

INTRODUCAO A APLICACAO DO BLOCO
FUNCIONAL

As aplicacbes do Bloco Funcional sdo definidas como aplicagbes de planta ou de fabrica que
desempenham um ou mais monitoramentos automaticos e fung¢des de controle.

Os Blocos Funcionais representam as fungGes de automacado basicas, que sdo executadas por
aplicacdes do bloco funcional. Cada bloco funcional processa pardmetros de entrada, de acordo
com um algoritmo especifico e um conjunto interno de parametros de controle. Eles produzem
parametros de saida, que estdo disponiveis para uso dentro da mesma aplicacdo de bloco
funcional, ou em outras aplica¢des de bloco funcional.

Blocos transdutores separam os Blocos Funcionais dos especificos dispositivos E/S, tal como
sensores, atuadores e chaves. Blocos transdutores de controle acessam dispositivos E/S, através
de uma interface independente definida pelo uso de blocos funcionais. Blocos transdutores também
executam funcdes, tais como calibragéo e linearizacdo de dados E/S, convertendo-os para uma
representacgdo independente do equipamento. Sua interface para blocos funcionais é definida como
um ou mais canais E/S independentes de implementacéo.

Os blocos Resource sao usados para definir as caracteristicas especificas de hardware das
aplicacdes de blocos funcionais. Similarmente aos blocos transdutores, eles separam os blocos do
hardware fisico por conter um conjunto de implementacdo independente dos parametros do
hardware.

Definicdes de Bloco Funcional

Os Blocos Funcionais sdo definidos por suas entradas, saidas, parametros de controle e por
algoritmos que operam com estes parametros. Blocos Funcionais séo identificados usando um
nome (Tag) e um indice numérico.

Os Tags fornecem uma referéncia simbolica aos blocos funcionais. Eles ndo podem ser ambiguos
dentro do ambito de um sistema Fieldbus. Os indices numéricos sdo nimeros designados para
otimizar 0 acesso aos blocos funcionais. Os tags dos blocos funcionais sdo o oposto, pois sdo
globais, indices numéricos tém somente um significado dentro da aplicacdo que contém o bloco
funcional.

Os parametros dos blocos funcionais definem as entradas, saidas e os dados usados para
controlar a operacéo destes blocos. Eles sao visiveis e acessiveis na rede. Parametros adicionais,
chamados parémetros “internos”, sdo usados para definir os dados particulares de um bloco
funcional. Apesar de visiveis na rede, eles ndo podem participar de ligages nos blocos funcionais.

LigacOes do Bloco Funcional

As saidas do Bloco Funcional podem ser ligadas as entradas de outros blocos funcionais. Cada
ligagdo indica que um parédmetro de entrada de um bloco funcional obtém seu valor de um
parametro especifico de saida de outro. Enquanto blocos funcionais “puxam” seus valores de
blocos anteriores, no qual o bloco controla o “puxar”, ha uma dependéncia das caracteristicas das
comunicagdes subjacentes.

Dois blocos funcionais ligados juntos podem existir na mesma aplicagdo de blocos funcionais, ou
em aplica¢bes separadas, igualmente, no mesmo dispositivo ou em dispositivos diferentes.

Para transferir os dados para uma ligacdo de bloco funcional, o canal de comunicac¢éo deve ser
conhecido, o qual forneca a transferéncia de dados de parametro (e outros tipos de dados) entre
aplicacoes.
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LigacOes do Bloco Funcional executando no DFI302

Qualquer bloco funcional executando no DFI302 pode ser ligado a um outro bloco funcional sendo
executado em outro dispositivo, desde que esteja conectado a um dos quatro canais H1
disponiveis.

Informacé&o de Acesso

A informagdo de blocos funcionais pode ser agrupada por acesso dependendo de como esta é
usada. Os quatro grupos seguintes sao definidos por propésitos de acesso:

1) dados de operag¢édo dinamicos;

2) dados de operagéo estaticos;

3) todos dados dindmicos, e

4) outros dados estaticos.

Para suportar o acesso a interface de informagdo de operagdo durante a execug¢do de bloco
funcional, dois niveis de rede de acesso sédo definidos: um de trafego operacional e um de trafego
de segundo plano. O trafego de interface de operador é transferido como um trafego de segundo
plano, para preveni-lo de interferéncia com a operacao de horas criticas de blocos funcionais.

Estrutura de Aplicacédo do Bloco Funcional

Objeto do Bloco

As aplicacdes de Blocos Funcionais sdo modeladas de acordo com um conjunto de blocos
funcionais coordenados para executar um conjunto de operacdes relacionadas. Este conjunto de
operag0es coletivamente fornece um tnico controle de funcéo de nivel alto.

O modelo de bloco funcional é um algoritmo de tempo real, que transforma parametros de entrada
em parametros de saida. Esta operagdo € controlada através de um conjunto de parametros de
controle.

A interoperacgédo entre blocos funcionais € modelada por ligagdes de um parametro de entrada de
um bloco funcional a um parametro de saida de outro. Blocos funcionais podem ser ressaltados
juntos dentro ou através de dispositivos. As interfaces entre blocos funcionais localizados na
mesma aplicacdo de bloco funcional sdo definidas localmente. As outras interfaces entre blocos
funcionais de diferentes dispositivos usam os servi¢os de comunicagao.

Para suportar a operacdo de bloco funcional, a arquitetura de bloco funcional também fornece
transdutor, blocos de recursos e objetos de display.

O Processo de Aplicacdo de Bloco Funcional representa a aplicacdo de bloco funcional como um
conjunto integrado destes componentes acessados na sua interface de rede.

Um objeto de bloco representa um processamento légico unitario composto de um conjunto de
entrada, processamento, parametros de controle e um algoritmo associado.

Cada bloco é identificado por seu Tag, o qual é definido por ser Unico em todo o controle de
sistema para uma planta. Tags de Blocos sdo definidos como cadeias de comprimento maximo de
32 caracteres.

Durante a operagéo do sistema, uma referéncia curta conhecida como indice numérico, é usada
com propésito de acessar o bloco. Um indice numérico de bloco é Unico somente dentro da
aplicacdo do Bloco Funcional, onde ele existe.

O algoritmo de um bloco é identificado pelo seu tipo e o nivel de revisdo de seu tipo. Esta
transformacéo indica como a execucao do algoritmo é afetada pelos parametros de controle.

Parametros do Bloco

Os Parametros definem as entradas, saidas e controle de dados para um bloco. Seu
relacionamento para cada um e para o algoritmo do bloco é mostrado a seguir.

Identificadores de Parametro
Um ou mais caracteres usados para identificar ou homear um “elemento de dado” e possivelmente
indicar determinadas propriedades deste “elemento de dado”.
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Armazenamento de Parametro

Os Parametros podem ser classificados como dinamicos, estaticos ou ndo volateis. O valor do
parametro pode necessitar de ser restaurado apés uma falha na alimentacdo, baseada na
classificacéo abaixo.

Dinamico — é um parametro cujo valor é calculado pelo algoritmo do bloco e, portanto, ndo
necessita de ser restaurado apds uma falha na alimentagao.

Estatico — é um parametro que tem um valor especifico configurado, que deve ser restaurado por
um dispositivo depois de uma falha na alimentacéo. Os equipamentos de interface ou temporarios
podem escrever para 0 parametro em uma base nao freqliente. Valores de parametros estaticos
sdo normalmente executados por dispositivos de configuracdo. Para suportar as mudancas
efetuadas nos parametros estaticos, a revisdo de parametros de blocos associados sera
incrementado e um evento de atualizagdo serd gerado cada vez que um valor de parametro é
modificado.

Nao- volatil — é um parametro cujo valor é escrito em uma base freqiente e o Ultimo valor salvo
deve ser restaurado pelo equipamento apés uma falha na alimentacéo.

A classificacado de um parametro é determinada pelo modo como o parametro é armazenado dentro
de um equipamento.

Os conceitos de parametros N&o-Volati (N) e Dinamico (D) se aplicam somente para 0s
transmissores. Para os controladores, tanto os Dinamicos quanto os Nao-Volateis serdo
recuperados ap6s o Power Up.

Uso de Parametro

Parametros séo definidos por um bloco com um propoésito especifico. Cada um é definido para o
uso de uma entrada, uma saida ou um parametro de controle. Pardmetros de controle sdo também
referenciados como parametros “internos”, porque eles ndo podem ser ligados com parametros em
outros blocos. Cada tipo de uso é definido como a seguir:

Interno

Um parametro interno € um parametro cujo valor é configurado, setado por um operador, um
equipamento de alto nivel, ou calculado. Ele ndo pode ser ligado a outra entrada ou saida de bloco
funcional. O parametro de modo é um exemplo de um parametro interno, comum a todos os blocos.

Saida

Um parametro de saida é um parametro que pode ser ligado a um parametro de entrada de outro
bloco funcional. Parametros de Saida contém status. O status de saida indica a propriedade do
valor do pardmetro e o modo do bloco quando foi gerado.

O valor de um parametro de saida pode néo ser obtido de uma fonte externa para o bloco. Ele pode
ser gerado por um algoritmo de bloco, mas nédo tem esta obrigatoriedade.

Os valores de parametros de saida corretos séo dependentes do valor do modo de parametro do
bloco. Estes parametros de saida pode ser referenciados como parametros de saidas de modo
controlado.

Blocos cujo propoésito € gerar uma Unica saida interna por um parametro designado como
parametro de saida primario. Saidas primarias sdo usadas por outros blocos para propositos de
controle e célculo. Estes blocos também contém parametros de saidas secundarias, tais como
alarme e parametros de eventos, que procedem uma funcdo de suporte ao parametro de saida
primario.

Entrada

Um parametro de entrada obtém seu valor de uma fonte externa ao bloco. Um parametro de
entrada pode ser ligado a um parametro de saida de outro bloco funcional. Seu valor pode ser
usado pelo algoritmo do bloco.

Os valores de parametros de entrada sdo acompanhados pelo status. Quando um parametro de
entrada é ligado a um parametro de saida, o status sera fornecido como status do parametro de
saida. Quando ele néo é ligado a um parametro de saida, o status indicara que o valor nédo foi
fornecido por um parédmetro de saida. Quando um parametro de entrada esperado nao é recebeido,
o bloco funcional suportara servicos responsaveis por entregar os dados que setardo o status do
parametro de entrada para indicar a falha.
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Se um parametro de entrada ndo esta ligado a um parametro de saida, entédo ele sera tratado como
um valor constante pela aplicacdo de bloco funcional. A diferenca entre pardmetros de entrada ndo
ligados e parametros internos é que parametros de entrada tém a capacidade de suportar a ligacéo
e parametros internos nao.

Blocos cujo propdsito é transformar ou operar uma entrada Unica contera um parametro designado
como parametro de entrada primario. Um parametro de entrada de alguns tipos de blocos é
designado como o parametro de entrada primario, tendo este fungdes com o propdsito de controle
e calculo. Estes blocos podem também conter pardmetros de entrada secundaria que suportam
processos feitos nos parametros de entrada primaria.

Relacionamentos de Parametro

A execucdo de um bloco envolve as entradas, saidas, parametros internos e o algoritmo do bloco.
O tempo de execugdo para um algoritmo de bloco é definido como um pardmetro do bloco. Seu
valor é dependente de como o bloco foi implementado.

Os parametros de entrada sdo usados pelo algoritmo em conjunto com o estado da aplicacdo do
bloco funcional, que contém o bloco para determinar se o algoritmo pode alcancar o método do
objetivo estabelecido por ele. O método do objetivo é a parte do pardmetro que indica qual método
de operacéo é desejado para o bloco. E normalmente setado por um equipamento de controle ou
pelo operador.

Sob uma condigao de operagdo, um bloco pode ndo ser capaz de funcionar no modo requisitado.
Nestes casos, o status atual reflete 0 modo que ele é capaz de executar a fungdo com éxito.
Comparando-se com o atual, verifica-se que o objetivo foi atingido.

Os valores de modo de parametro para um bloco sdo definidos pelo parametro de Modo Permitted.
Entdo, os modos disponiveis para controlar um bloco podem variar de acordo com cada bloco.

Os valores sinalizados para o Modo Permitted sdo selecionados dentre aqueles definidos pelo
designer do bloco. Eles séo atribuidos durante a configuragdo do bloco para uso especifico da
aplicacéo do bloco funcional.

Uma vez que o modo atual é determinado, a execugéo do bloco avanga e as saidas sdo geradas.

Status do Parametro

Todos parametros de entrada e saida sdo estruturas compostas de status e valores, mas alguns
parametros internos, ndo acessiveis por outros blocos, possuem também esse tipo de dados, por
exemplo, RCAS_IN, ROUT_IN, SP e PV.

O campo de Status é composto de trés partes: Qualidade, Sub-Status e Limites.

Qualidade — Indica a qualidade do valor do parametro.

Good Cascade — A qualidade do valor € bom, e pode ser parte de um estrutura de cascata.

Good Non Cascade — A qualidade do valor € bom, mas o bloco ndo suporta uma rota de cascata.
Undefined — A qualidade do valor € menor que o normal, mas o valor pode ser ainda usado.

Bad — O valor ndo € usado.

Sub-Status — O sub-status € um complemento da qualidade do status e pega informagdo para
inicializar ou parar um controle de cascata, alarmes e outros. Ha diferentes conjuntos de sub-status
para cada qualidade.

Limites — Fornece informacéo se o valor associado é limitado ou ndo, bem como a dire¢do. Os
limites sao classificados como: Nao Limitados, Limite Baixo, Limite Alto, Constante.

Quando um parametro de entrada esta ligado a um parametro de saida através de um objeto de
ligacdo, a estrutura total (estrutura e valor) é copiada (link local) ou recebida do barramento (link
externo). Se a entrada nao esta ligada, entdo o status pode ser setado manualmente pelo usuario,
bem como o valor.
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Composicao de Status

O Status tem a seguinte composic¢ao:

MSB LSB

Qualidade Subgtatus Limites

A qualidade, sub-status e limite, que sdo compdem o status, sdo definidos a seguir:

Qualidade - A qualidade usada sera determinada pela condicao de prioridade mais alta:
0=Bad

1 = Uncertain

2 = Good (Non-cascade)

3 = Good (Cascade)

Sub-status — Os valores de sub-status no atributo de status sdo definidos como mostrados na
seguinte tabela.

Limite — As condi¢des seguintes de limite estardo sempre disponiveis no atributo de status.

0 = Not limited
1 = Low limited
2 = High limited

3 = Constant

Exemplos:

0xC1 (em hexadecimal) é status “Good-Cascade Non Specific and Low Limited”
OXCF (em hexadecimal) é status “Good-Cascade Not invited and Constant”
Ox4E (em hexadecimal) é status “Uncertain Initial Value and High Limited”

' NE Caminho para Caminho de
Qualidade Sub-status Cascata Frente da Retorno da
Cascata Cascata
Bad 0 = Non-specific 0x00 X X X
Bad 1 = Configuration Error 0x04 X X X
Bad 2 = Not Connected 0x08
Bad 3 = Device Failure 0x0c X X X
Bad 4 = Sensor Failure 0x10 X X X
Bad 5 = No Communication, with last usable value 0x14
Bad 6 = No Communication, with no usable value 0x18
Bad 7 = Out of Service (highest priority) Oxlc
: N3o em Caminho para Caminho de
Qualidade Sub-status Cascata Frente da Retorno da
Cascata Cascata
Uncertain 0 = Non-specific 0x40 X
Uncertain 1 = Last Usable Value 0x44 X
Uncertain 2 = Substitute 0x48 X
Uncertain 3 = Initial Value Ox4c X
Uncertain 4 = Sensor Conversion not Accurate 0x50 X
Uncertain 5 = Engineering Unit Range Violation 0x54 X
Uncertain 6 = Sub-normal 0x58 X
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NE Caminho para Caminho de
Qualidade Sub-status Cascata Frente da Retorno da
Cascata Cascata

GoodNC 0 = Non-specific (lowest priority) 0x80 X
GoodNC 1 = Active Block Alarm 0x84 X
GoodNC 2 = Active Advisory Alarm 0x88 X
GoodNC 3 = Active Critical Alarm 0x8c X
GoodNC 4 = Unacknowledged Block Alarm 0x90 X
GoodNC 5 = Unacknowledged Advisory Alarm 0x94 X
GoodNC 6 = Unacknowledged Critical Alarm 0x98 X

: N&o em Caminho para Caminho de
Qualidade Sub-status Cascata Frente da Retorno da
Cascata Cascata
GoodC 0 = Non-specific 0xc0 X X
GoodC 1 = Initiate Acknowledge (I1A) Oxc4 X
GoodC 2 = Initiate Request (IR) 0xc8 X
GoodC 3 = Not Invited (NI) Oxcc X
GoodC 4 = Not Selected (NS) 0xdO0 X
GoodC 6 = Local Override (LO) 0xd8 X
GoodC 7 = Fault State Active (FSA) Oxdc X
GoodC 8 = Initiate Fault State (IFS) 0xe0 X

Exemplo: Converséo de Lista para Namero

A férmula seguinte é usada para obter a lista de nimeros de um determinado atributo de status:

Valor Decimal do Status = 64*Qualidade + 4* Sub-Status + Limite

Por exemplo, considere o seguinte status:

“Uncertain - Initial Value - High Limited”

onde:

Qualidade = “Uncertain” =

Sub-Status = “Initial Value” = 3

Limite = “High Limited " = 2

Aplicando a férmula:

Valor Decimal do Status =64 * 1 + 4 * 3 + 2 = 78 (em decimal) ou Ox4E (em Hexadecimal)

Exemplo: Conversdo de Nimero para Lista

Ha muitas formas de converter a lista de nimeros para a string de status. Abaixo é mostrado duas
maneiras para fazer isto.

Expressando o nimero em binario.

Valor de Status Hex = 78 = Ox4E = 01001110 (em binario)

Dividindo este nimero binario em campos qualidade, sub-status e limite:
Qualidade = 01 = 1 = “Uncertain”

Sub-Status = 0011 = 3 = “Initial Value”

Limite = 10 = 2 = “High Limited”

A string de status correspondente é “Uncertain - Initial Value - High Limited”.
Usando o valor de Status na forma decimal:

Valor de Status Decimal = 78
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Dividindo o nimero por 64. O quociente serd a Qualidade e guarde o resto:
Qualidade=78/64=1
Resto =14

Divida o resto por 4. O quociente serd o Sub-Status e o resto sera o Limite:
SubStatus =14 /4-=3
Limite = 2

Calculo da Variavel de Processo

O parametro Variavel de Processo (PV) reflete o valor e status do valor de entrada primario ou valor
calculado baseado em multiplas entradas. O parametro PV é o parametro IN apos o filtro (PID e
AALM), ou reflete o valor do transdutor depois do filtro (Al e AO-readback), ou a combinacéo de
dois parédmetros de entrada para a extenséo da faixa (ARTH).

O parametro PV tem um status, apesar de ser um parametro interno. Este status é uma coépia do
status primario de entrada ou o pior status, quando a PV estiver baseada em mudltiplas entradas. O
valor da PV reflete o valor da entrada calculada indiferente ao modo do bloco, a menos que esta
entrada ndo seja usada, entdo a PV mantém o ultimo valor usado.

Opcionalmente, um filtro pode ser aplicado na PV, cuja constante de tempo é PV_FTIME.
Considerando uma alteragdo degrau na entrada, este é o tempo em segundos para a PV alcancar
63,2% do valor final. Se o valor do PV_FTIME é zero, o filtro é desabilitado.

Célculo do Setpoint
a) Limites SP: SP_HI_LIM e SP_LO_LIM

Primeiramente, o SP sera limitado por uma faixa especificada pelos parametros SP_HI_LIM e
SP_LO_LIM somente no modo Auto. Entretanto, no bloco PID, se o bit “Obey limit SP, if Cas or
Rcas” no parametro CONTROL_OPTS ¢é verdadeiro, entédo o valor de setpoint serd também restrito
pelos limites setpoint no modo Cas e RCas.

b) Taxa Limite do SP: SP_RATE_UP e SP_RATE_DN

Esses parametros evitam impactos na mudanca do SP, e eles dependem dos tipos do bloco, bem
como, o modo para ser efetivado. Os limites de taxa do SP s&o aplicados para o bloco PID no
modo Auto, e ao bloco AO no modo Auto, Cas ou Rcas.

Quando o bloco estd no modo Auto e o usuario muda o SP para um valor maior que o valor atual,
entdo, o valor SP aumenta baseado no parametro SP_RATE_UP. Se 0 novo setpoint for menor que
o valor atual, o valor SP decai baseado no valor SP_RATE_DN. Quando o SP_RATE_DN e/ou
SP_RATE_UP é zero, a taxa limite é desabilitada.

TARGET A
SP
1
: >
. t
1
VALOR A !
SP !
| DELTA_2
1
! DELTA 1
>
< N «—» t
DELTA_1/SP_RATE_UP DELTA 2/SP_RATE_DN

1.7



Manual de Instru¢des dos Blocos Funcionais — Library B

A tabela abaixo resume as condigdes para limites SP e taxas limites SP.

Configuracdo requerida para Configuracdo requerida para limites de taxa do SP

Tipo de Bloco  [RYlele[s} limites do SP
(SP_HI_LIM/SP_LO_LIM) (SP_RATE_UP/SP_RATE_DN)
Auto Nenhum SP_RATE_UP / SP_RATE_DN diferente de zero
CONTROL_OPTS.“Obey  limit . -
Cas/Rcas SP if Cas or Rcas” é verdadeiro N&o aplicavel
Auto Nenhum SP_RATE_UP / SP_RATE_DN diferente de zero
Cas/Rcas Na&o aplicavel SP_RATE_UP / SP_RATE_DN diferente de zero.

c) SP Igual a PV

Algumas estratégias de controle necessitam que a transicao de um modo “Manual” (Rout, Man, LO
e Iman) para um modo “Automatico” (Auto, Cas, Rcas) seja feita com erro igual a zero, portanto, SP
deve serigual a PV.

O CONTROL_OPTS do bloco PID e o IO_OPTS do bloco AO podem ser configurados para que o
valor de SP seja igual a PV, quando o bloco esta no modo “Manual”.

Esta opcéo é mostrada na tabela abaixo:

CONTROL_OPTS I0_OPTS

BitStrin Significado
tString (PID) (AO) 'gniti
SP-PV Track em Man X X O valor de SP é igual a PV quando o modo target é Man.
SP-PV Track em Rout X O valor de SP é igual a PV quando o modo actual é Rout.

O valor de SP é igual a PV quando o modo actual é LO ou

SP-PV Track em LO ou Iman X X
Iman.

Célculo de Saida

Quando o modo atual € AUTO, CAS ou RCAS, o algoritmo normal é executado. Este calculo é
especifico para cada tipo de bloco. Se 0 modo é “Manual”, a saida é seguida: por um valor
fornecido por outro bloco (LO, Iman), por um valor fornecido pelo usuario (Homem) ou um controle

de Aplicacé@o que passe por uma interface (Rout).

O valor de saida é limitado em alto e baixo pelos parametros OUT_HI_LIM e OUT_LO_LIM nos
blocos PID e ARTH para todos os modelos.

E possivel desabilitar os limites de saida no modo Manual no bloco PID, setando a opgdo “No OUT
limits in Manual” no parametro CONTROL_OPTS.

Controle em Cascata

Ha um par de ligagdo entre parametros de entrada e saida envolvido em cada uma das formas
diferentes de cascata, como mostrado na tabela a seguir:

Modo ’ Caminho ‘ Caminho de
Direto Retorno

Cas CAS_IN BKCAL_OUT

RCas RCAS_IN RCAS_OUT

ROut ROUT_IN ROUT_OUT

Tabela 1 — Pares de Parametros

Em uma cascata, o bloco de controle superior fornece um valor e status de saida, que se torna a
entrada da cascata para o bloco inferior.

O bloco inferior na cascata fornece um valor de saida de retorno, o qual € comunicado com o bloco
superior como entrada calculada anteriormente.
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Baseando no seguinte exemplo, que é a forma mais comum de cascata, sera mostrado o processo
de inicializagdo de cascata.

Caminho de Retorno

v

Realimentacao

Entrada Realimentagéo
Saida
Saida > Entrada
Priméaria Cascata
Entrada
Primaria
PID AO
Caminho
Direto

Ha quatro passos para completar uma inicializagdo de cascata:
1. Modo nédo Cascata — Como o bloco AO estd no modo Auto, o bloco PID nédo esta calculando a
saida (OUT), ela esta seguindo o valor de retorno do AO (AO.BKCAL_OUT -> PID.BKCAL_IN).

PID

MODE_BLK.Target = Auto
MODE_BLK.Actual = IMan
OUT.Status = GoodC-Non-specific

AO

MODE_BLK.Target = Auto
MODE_BLK.Actual = Auto
BKCAL_OUT.Status = GoodC-Not Invited

2. Inicializar — O usuario muda o modo target do bloco AO para Cas, entdo o bloco AO seta
GoodC-IR em BKCAL_OUT. O valor de BKCAL_OUT é o valor inicial para o PID iniciar o célculo.

O bloco AO espera o PID setar GoodC-IA em OUT, que é ligado ao AO.CAS_IN (PID.OUT ->
AO.CAS_IN).

PID

MODE_BLK.Target = Auto
MODE_BLK.Actual = IMan
OUT.Status = GoodC-Non-specific

AO

MODE_BLK.Target = Cas

MODE_BLK.Actual = Auto

BKCAL_OUT.Status = GoodC-Initialization Request (IR)

3. Inicializagdo completa — O bloco AO vai para Cas, devido o bloco PID enviar GoodC-IA.

PID

MODE_BLK.Target = Auto

MODE_BLK.Actual = IMan

OUT.Status = GoodC- Initialization Acknowledge (I1A)

AO

MODE_BLK.Target = Cas
MODE_BLK.Actual = Cas
BKCAL_OUT.Status = GoodC- Non-specific

4. Cascata completa — O bloco PID muda o status de OUT do GoodC-IA para GoodC-NS.
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PID

MODE_BLK.Target = Auto
MODE_BLK.Actual = Auto
OUT.Status = GoodC- Non-specific

AO

MODE_BLK.Target = Cas
MODE_BLK.Actual = Cas
BKCAL_OUT.Status = GoodC- Non-specific

Notas:
e O modo de cascata remota (Rcas e Rout) tem um mecanismo similar ao processo de
inicializacéo de cascata.
e Os blocos funcionais preparados para trabalhar como blocos superiores na cascata tém o
parametro BKCAL_IN, como os blocos PID, SPLT, SPG e OSDL
e Os blocos funcionais preparados para trabalhar como blocos inferiores na cascata tém o
parametro BKCAL_OUT, como os blocos PID, AO, SPLT e OSDL.
e Os blocos superiores estarao no modo Iman, quando o bloco inferior ndo estiver em cascata,
cujas principais razdes séo:
eFalha no Link no caminho de retorno (bloco inferior.BKCAL_OUT -> bloco
superior.BKCAL_IN);
eBloco inferior ndo pode executar em Cas: o modo target do bloco inferior ndo é Cas,
ou ha outra condicdo qualquer que forca o bloco inferior a um modo de mais alta
prioridade, como um estado de falha (AO em LO), falha no link no caminho direto (OQUT
-> CAS_IN);
eTravando (PID em LO), falha no link na entrada priméria (PID em Man), e outros. (Veja
detalhes na secao Parametro de Modo);
eControle de Aplicagdo rodando em uma interface que trabalha similarmente a um
bloco superior nos modos de cascatas remotas (Rcas e Rout).

Parametro de Modo

a) Tipos de Modo
A operacéo do bloco é resumida para cada tipo de modo como se segue:

Out of Service (O/S):

O bloco ndo estd sendo avaliado. A saida € mantida no Ultimo valor ou, no caso dos blocos
funcionais de saida, a saida pode ser mantida em um determinado valor de Estado de Falha — o
Gltimo valor ou o valor de Estado de Falha configurado. O Setpoint € mantido no dltimo valor.

Initialization Manual (IMan):

Este modo significa que o bloco inferior ndo estd em cascata (Modo Cas), portanto, o algoritmo
normal ndo deve ser executado e a saida do bloco segue um sinal de travamento externo
(BKCAL_IN) vindo do bloco inferior. Este modo n&o pode ser requisitado através do modo target.

Local Override (LO):

E aplicado aos blocos de controle que suportam um travamento do parametro de entrada. Quando
0 bloco de controle estd no modo LO, sua saida é travada pelo parametro de entrada TRK_VAL.

O modo LO também se aplica aos blocos de saida quando estdo em estado de falha. Este modo
néo pode ser requisitado através do modo target.

Manual (Man):
A saida do bloco ndo estd sendo calculada, apesar de poder ser limitada. O operador pode
configurar diretamente as saidas do bloco.

Automatic (Auto):
O algoritmo normal calcula a saida do bloco. Se o bloco tem um setpoint, sera usado um valor local
que pode ser escrito por um operador através de um dispositivo de interface.

Cascade (Cas):

O setpoint vem de outro bloco através de um link (através da entrada CAS_IN), portanto, o
operador ndo pode mudar o setpoint. O algoritmo calcula a saida do bloco baseando-se neste
setpoint. Para concluir este modo, o algoritmo usa a entrada CAS_IN e saida BKCAL_OUT para
estabelecer a cascata com o bloco superior, em um caminho sem saltos (bumpless).

1.10



Introducdo a Aplicacédo do Bloco Funcional

Remote Cascade (RCas):

O setpoint do bloco esta sendo setado por um Controle de Aplicagcdo, rodando em um dispositivo
de interface no parametro RCAS_IN. O algoritmo normal calcula a saida do bloco baseando-se
neste setpoint, entdo o bloco atual no Rcas trabalha similarmente a um “bloco inferior” na cascata.
Para concluir este modo, o algoritmo do bloco usa os parametros RCAS_IN e RCAS_OUT para
estabelecer uma relagdo como uma cascata com o dispositivo de interface em uma transferéncia
sem altera¢des bruscas. Portanto, o Controle de Aplicagdo trabalha similarmente a um “bloco
superior”, mas seu algoritmo nao é sincronizado com o Schedule e também nao usa o “link” para
transferir o setpoint para o bloco.

Remote Output (ROut):

A saida do bloco é setada por um Controle de Aplicagédo rodando em um dispositivo de interface no
parédmetro ROUT_IN. Para concluir este modo, o algoritmo de bloco usa os parametros ROUT_IN e
ROUT_OUT para estabelecer uma relacdo como uma cascata, com o dispositivo de interface
em uma transferéncia sem alteragBes bruscas. Portanto, o Controle de Aplicacdo trabalha
similarmente como um “bloco superior”, mas seu algoritmo ndo é sincronizado com o Schedule
dos blocos e também néo usa links para transferir a saida para o bloco. O bloco rodando no modo
ROut trabalha similarmente a um “bloco inferior” na cascata.

Os modos Auto, Cas, e RCas sdo “automaticos”, pois calculam a saida primaria usando o algoritmo
normal. Os modos “manuais” sao IMan, LO, Man, e ROut.

Tipo do Modo | Fonte de SP | Fonte de OUT
O/s Usuario Usuario
Iman Usudrio Outro bloco funcional — seguindo o parametro
BKCAL_IN
PID / EPID / APID : Outro bloco funcional — seguindo
PID / EPID / APID: Usuério 0 parametro TRK_VAL
LO
AO / DO: Estado de Falha (Gltimo valor ou FSTATE_VAL) AO / DO :Estado de Falha (Gltimo valor ou
FSTATE_VAL)
Man Usuéario Usuério
Auto Usuario Algoritmo do Bloco
Cas Outro bloco funcional — seguindo o pardmetro CAS_IN Algoritmo do Bloco
Reas Controle de Aplicacao executando em um dispositivo de Algoritmo do Bloco
interface
L Controle de Aplicacdo executando em um dispositivo
Rout Bloco mantém ultimo valor de interface

b) Elementos do MODE_BLK

O parametro de modo (MODE_BLK) é definido em muitos blocos funcionais. Pode ser definido por
quatro elementos:

1) Target — Este é o modo objetivado pelo operador. Somente um modo daqueles permitidos pelo
parametro de modo (MODE_BLK.PERMITTED) pode ser requisitado, esta verificacdo sera feita
pelo equipamento.

2) Actual — Este é o modo atual do bloco, que pode diferir do target baseado nas condi¢bes de
operacdo e configuragdo do bloco, como status do pardmetro de entrada e configuragéo

secundaria, por exemplo. Seu valor é sempre calculado como parte da execucdo do bloco,
portanto, o usuario ndo pode escrever neste atributo.

3) Permitted — Define os modos que sdo permitidos por uma instdncia do bloco. O modo
Permitted é configurado baseado na requisicdo de aplicagdo. Por exemplo, se um bloco PID ndo
tem um link para CAS_IN, o modo Cas ndo deveria ser permitido para aquele bloco. Ele é uma lista
de tipos de modos selecionados dos modos suportados.

4) Normal — Este é o modo no qual o bloco deve ser setado durante condigbes de operacao
normal. O atributo normal é usado como um lembrete. Nao afeta o célculo do algoritmo.
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A execucgédo de uma funcéo ou bloco transdutor sera controlado através do pardmetro de modo. O
usuario seta o modo target, o qual indica qual modo de operacéo é desejado para o bloco. Entdo, o
algoritmo avalia se o bloco pode ser executado em um modo objetivo (target mode) ou mais
proximo do modo de maior prioridade possivel. O modo atual reflete 0 modo de operagéo do bloco.

Outros conceitos de modo:

Retained target: Quando o modo objetivo é O/S, MAN, RCAS ou ROUT o modo target pode reter
informacgéo sobre o modo anterior. Esta informacado pode ser usada pelo bloco no modo shedding e
seguir o setpoint. Esta caracteristica € opcional, sendo o dispositivo de interface responsavel por
implementa-lo.

Supported mode: Cada tipo de bloco tem um conjunto de tipos de modos suportados, isto significa
que a defini¢do do bloco especifica em quais modos os blocos podem operar.

c) Prioridade do modo

O conceito de prioridade é usado quando o bloco calcula o modo atual e quando determina se o
acesso a escrita & permitido para um modo particular, ou outro de maior prioridade.

Modo ‘ Descrigcao | Prioridade

o/s Fora de servigo 7 —alto

IMan Inicializagdo Manual | 6

LO Cancelamento Local | 5

Man Manual 4

Auto | Automaético 3

Cas Cascata 2

Rcas | Cascata Remota 1

Rout | Saida Remota 0 — baixo

Prioridade do Modo
d) Modo shedding

As Interfaces de equipamentos como computador Host, controlador de sistema de controle
distribuido (DCS), ou controlador légico programavel (PLC) podem existir, entretanto ndo suportam
a arquitetura de bloco funcional, mas tém aplicagGes de controle proprietario rodando nelas.

Tais aplicacdes podem ajustar os valores do setpoint do bloco (modo RCas) e/ou saida primaria
(modo ROut), em um bloco funcional. Quando fazem desta forma, eles fornecem o valor de cada
parémetro ao longo deste, com seu status.

Se um novo valor ndo é recebido pelo bloco funcional dentro de um especifico “tempo de
atualizacéo” (definido pelos parametros do bloco Resource: SHED_RCAS e SHED_ROUT), ou um
status BAD é recebido, entdo o modo do bloco funcional sera mudado para um modo ndo remoto
de maior prioridade.

O parametro SHED_OPT configura a maneira desejada quando do shedding de um modo remoto
(Rcas e Rout), portanto néo inclui o0 modo Cascata. Também, determina se o modo shed é
mantido, uma vez que o parametro de atualizacdo RCAS_IN ou ROUT_IN é recuperado (no return
— target mode receives the shed mode) ou modo original serd rearmazenado quando a causa de
shedding tiver sido cessada (normal return — no change in target mode).

A opc¢édo shed (SHED.OPT) tem a seguinte lista:

0 =Undefined — Invalido

1 =Normal shed, normal return — Modo atual muda para o préximo modo de menor prioridade nédo
remoto permitido, mas retorna para o0 modo remoto target, quando o computador remoto completa a
inicializacdo da cascata.

2 =Normal shed, no return — Modo target muda para o préximo modo permitido de menor
prioridade ndo remoto. O modo target é perdido, entdo ndo ha um retorno para ele.
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3 =Shed to Auto, normal return.

4 = Shed to Auto, no return — O modo target muda para Auto na deteccdo de uma condigdo shed. O
modo target é Auto.

5 =Shed to Manual, normal return.

6 =Shed to Manual, no return — O modo target muda para Man na deteccéo de uma condi¢éo shed.
O modo target é Man.

7 =Shed to Retained target, normal return.

8 =Shed to Retained target, no return (change target to retained target).

e) Calculo de Modo
O modo Actual sera calculado baseado no seguinte:

Cada tipo de modo tem algumas condig6es que forcam o modo atual a ser de maior prioridade que
0 modo target.

Iniciando do modo de maior prioridade (O/S), é analisado suas condi¢des correspondentes. Se elas
estdo presentes, entdo o modo atual serd esse, ou sendo, é necessario checar as condi¢des para o
préoximo modo de menor prioridade (Iman, LO, Man, Auto, Cas, Rcas e Rout) até o modo target,
exclusive. Por exemplo, se o modo target é Cas, é necessario checar as condi¢gbes para O/S, IMan,
LO, Man e Auto, nesta sequiéncia. Se todas condi¢des sédo falsas, o0 modo atual sera o modo target.

Modo | Condicdes
o/s Bloco de Resource esta em O/S (resource state é Standby)
- Parametro listado tem um valor invalido
IMan BKCAL_IN.status é Bad
BKCAL_IN.status é Good — Fault State Active, Not Invited ou Initialization Request.
Estado de Falha esta ativo (em bloco funcional de saida)
LO CONTROL_OPTS. Track Enable esta ativa e TRK_IN_D esta ativa.
Se target € Man, entdo o CONTROL_OPTS. Track in Manual deve ser ativa.
Modo Target mudou de O/S
(O atributo de Status do parametro de entrada primaria (parametro IN) é Bad, ou entdo, Uncertain, com opg¢éo de
Man to treat Uncertain as Bad) e
(Bypass nao setado).
Modo Target € RCas ou ROut, e SHED_OPT= shed to Manual ou shed to next
Modo Target é Cas e (CAS_IN.status=Bad ou cascade initialization not completed)
Auto Modo Target € RCas e RCAS_IN.status=Bad e SHED_OPT= shed to Auto ou shed to next.
Modo Target € ROut e ROUT_IN.status=Bad e SHED_OPT = shed to Auto ou shed to next...
Modo Atual na ultima execugdo foi Cas.
Modo Target é Cas e inicializacao da cascata foi completada.
Cas Modo Target € RCas e RCAS_IN.status=Bad e SHED_OPT=shed to next e inicializagdo de cascata foi
completada.
Modo Target € ROut e ROUT_IN.status=Bad e SHED_OPT=shed to next e inicializagdo de cascata foi
completada.
RCas Inicializacao de cascata de RCas foi completada ou modo atual na Ultima execucéo foi RCas.
ROut Inicializagdo de cascata de ROut foi completada ou modo atual na Ultima execugéo foi ROut.
Quando o modo atual é diferente do target, uma boa sugestéo para achar a causa é uma analise de
condi¢Bes correspondentes para o modo atual. As causas mais frequientes sdo mostradas abaixo:
Modo ’ Causa Frequente
o/s Verifica 0 modo do bloco Resource e todos parametros listados.
Checa o status BKCAL_IN:
Iman Bad — No Comm: falha no link no caminho de retorno (BKCAL_OUT -> BKCAL_IN)
NI : bloco inferior ndo pode executar em Cas (checar o modo target do bloco inferior, bem como condig&o
de estado de falha) ou falha no link no caminho direto (OUT -> CAS_IN)
LO Checar :
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Modo ‘ Causa Frequente
Valor e status de TRK_IN_D, TRK_VAL e CONTROL_OPTS (Track Enable, Track in Manual)
Bloco de Saida: status de CAS_IN e o tempo de atraso para estado de falha estabelecido por FSTATE_TIME
Status de IN
Se o target é Cas, checar os links com o bloco superior no caminho de retorno (BKCAL_OUT -> BKCAL_IN) e no
Man caminho direto (OUT -> CAS_IN)
Se o0 bloco ndo esta alcancando o modo target Rcas ou Rout, compare a taxa de atualizagdo de RCAS_IN e
ROUT_IN por um Controle de Aplicagao para SHED_RCAS e SHED_ROUT.
Se o target é Cas, checar os links com o bloco superior no caminho de retorno (BKCAL_OUT -> BKCAL_IN) e
Auto caminho direto (OUT -> CAS_IN)
Se o bloco néo esta alcancando o modo target Rcas ou Rout, compare a taxa de atualizagdo de RCAS_IN e
ROUT_IN pelo Controle de Aplica¢éo para SHED_RCAS e SHED_ROUT.
Cas Se o0 bloco néo esta alcancando o modo target Rcas ou Rout, compare a taxa de atualizagdo de RCAS_IN e
ROUT_IN pelo Controle de Aplicagédo para SHED_RCAS e SHED_ROUT.

CAMINHO DE RETORNO

f) Inicializacdo da Cascata

: | Lpaoz tpso2 || Al || PD |
: ! FY302
i 0 0

CAMINHO DIRETO PID.OUT READ AO.BKCAL_OUT
A : ) MACROCICLO "
| | FY302 PARAMETROS LIDOS:

—————————————— PID: MODE_BLK, IN, BKCAL_IN, OUT
AO: MODE_BLK, CAS_IN, BKCAL_OUT
Fig.1 — Exemplo para analisar a inicializacéo da cascata
A tabela a seguir mostra a seqiéncia de troca de status entre os blocos PID e AO para inicializagdo
da cascata, e uma falha no link entre PID.OUT e AO.CAS_IN (no caminho direto) apés 8° ciclo de

execucao

Parametros PID

Execucéo

Target

BKCAL_IN
Atual

IN

ouT

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
o/s Auto
Bad GNC GNC GNC GNC GNC GNC GNC GNC GNC GNC
Bad Bad-O/S NI IR GC GC GC GC NI NI NI
O/s Iman IMan IMan Auto Auto Auto Auto IMan IMan IMan
Bad-O/S GC GC 1A GC GC GC GC GC GC GC
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Execucgao

Target

BKCAL_OUT

Parametros AO

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
o/s Cas
Bad GC GC 1A GC GC GC Bad Bad Bad Bad
O/s Man Auto Cas Cas Cas Cas LO LO LO LO
Bad-O/S NI IR GC GC GC GC NI NI NI NI

Significado do status:

GNC — Good Non-Cascade — Non Specific

GC - Good Cascade — Non Specific

IA - Good Cascade — Initialization Acknowledge
IR - Good Cascade - Initialization Request

NI - Good Cascade — Not Invited

Bad — Bad — any sub-status

A seqliéncia acima para a inicializagdo da cascata aplica-se ndo somente ao modo Cas, mas
também para os modos Rcas e Rout.

g) Exemplo

Modo de configuracdo para o loop de controle da figura 1.

Supported Permitted

QO/S, Man, Auto Auto QO/S, Auto

0O/S,Iman,LO,Man,Auto,Cas,Rcas,Rout

Auto - O/S, Man, Auto Auto

0O/S,Iman,LO,Man,Auto,Cas,Rcas

Cas - O/S,Man,Auto,Cas Cas

O/s

Iman & LO

Man
Auto
Cas
Rcas

Rout

h) Informagéo especifica para desenvolvedores de driver

Internamente, cada atributo de modo € sinalizado dentro de cadeia de bits da seguinte maneira:

YelED Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
Hexadecimal
- Modos invélidos de Target
0x10 0 0 0 1 0 X X X
0x08 0 0 0 0 1 0 0 0
0x0c 0 0 0 0 1 1 0 0
0x0a 0 0 0 0 1 X 1 0
0x09 0 0 0 0 1 X 0 1
Cadeia de Bits dos modos Target e Normal
Onde: X = indica o ajuste de bit que é retido do modo de target anterior
YELED Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Hexadecimal
1 0 0 0 0 0 0 0
0 1 0 0 0 0 0 0
0 0 1 0 0 0 0 0
0 0 0 1 0 0 0 0
0 0 0 0 1 0 0 0
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Modos

Permitidos

0x04 0 0 0 0 0
0x02 0 0 0 1 0
0x01 0 0 0 0 1

Cadeia de Bits do Modo Actual

Al

PID

AO

O/S, Auto

0x88

OIS, Man,
Auto

0x98

0/S,Man,Au
to,Cas

0x9c

Cadeia de Bits do Modo Permitted

(Exemplo para o controle de loop na figura anterior)

O mecanismo de target retido é apropriado para trabalhar com comutador alternado em dispositivo

de interface que segue as seguintes regras:

A/M comutador alternado:
“modo automéatico” - modo Man : Bit #4 <- 1 e Bit#3 <- 0
Modo Man - “modo automatico” : Bit #4 <- 0 e Bit#3 <- 1

Cascata/Local comutador alternado:

Cascata - Local : Bit#2 <-0
Local > Cascata : Bit#2 <- 1

Remota/Nao remota setpoint comutador alternado:

Remota -->Nao- remota : Bit #1 <- 0 e Bit #0 <- 0
Nao-remota > Remota : Bit #1 <-1 e Bit #0 <- 0

Remota/Nao-remota saida comutador alternado:

Remota - Nao-remota : Bit#1 <-0 e Bit#0<- 0
N&o-remota 2> Remota : Bit#1 <-0e Bit#0 <- 1

Modos retidos

Modos Target +

Modo Target Regra para chavear Valor retido Tet ]
possiveis Retido
00010000 (0x10) : Man | 10010000 (0x90) : Man
00001000 (0x08) : Auto | 10001000 (0x88) : Auto
O/S:  100xxXXXX Bit #7 < 0 000XXXXX 00001100 (0x0c) : Cas 10001100 (0x8c) : Cas
00001010 (Ox0a) : Rcas | 10001010 (0x8a) : Rcas
00001001 (0x09) : Rout | 10001001 (0x89) : Rout
00001000 (0x08) : Auto | 00010000 (0x10) : Auto
00001100 (0x0c) : Cas | 00010100 (0x14): Cas
Man:  00010xxx Bit #4 < 0 e Bit#3 < 1 | 00001xxx
00001010 (Ox0a) : Rcas | 00010010 (0x12) : Rcas
00001001 (0x09) : Rout | 00010001 (0x11) : Rout
00001000 (0x08) : Auto | 00001010 (0Ox0a) : Auto
Rcas: 00001x10 Bit #1 < 0 e Bit#0 < 0 | 00001x00
00001100 (0x0c) : Cas 00001110 (Ox0e) : Cas
00001000 (0x08) : Auto | 00001001 (0x09) : Auto
Rout: 00001x01 Bit #1 < 0 e Bit#0 < 0 | 00001x00
00001100 (0x0c) : Cas | 00001101 (0Ox0d) : Cas
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Parametros de Escala

O paréametro de escala define a faixa de operagdo e as unidades de engenharia associadas com
um parametro. Define também o nimero de casas decimais para o ponto decimal a direita, o qual
deve ser usado por um dispositivo de interface quando mostrar esse parametro.

A informacdo de escala é usada para dois propésitos. Equipamentos de display necessitam
conhecer a faixa para graficos de barras de tendéncias, bem como os cédigos de unidades. Blocos
de controle necessitam conhecer a faixa para usar internamente como porcentagem de amplitude,
assim, as constantes de sintonizagdo podem permanecer admensionaveis.

Os blocos PID pegam o erro e o convertem a porcentagem de amplitude usando o parametro
PV_SCALE. O algoritmo opera em uma porcentagem de amplitude para produzir uma saida
naquela forma. Esta € convertida de volta a um ndmero de unidades de engenharia sendo usado a
variacdo de OUT_SCALE.

O bloco Al possui o parametro XD_SCALE para definir unidades de engenharia esperadas do
transdutor.

O bloco AO usa o XD_SCALE para converter o valor SP para unidade de engenharia esperada
pela saida do bloco transdutor, que € também a unidade de engenharia do valor de leitura.

Os seguintes campos formam a escala:

e EU at 100% (Unidades de Engenharia para 100% da escala) — O valor que representa o limite
superior da faixa em unidade de engenharia;

e EU at 0% (Unidades de Engenharia para 0% da escala) — O valor que representa o limite
inferior da faixa em unidade de engenharia;

e Units Index (indice de Unidades) — indice de unidades de codigo da Descri¢do de Equipamento
para a unidade de engenharia;

¢ Decimal Point (Ponto Decimal) — O nimero de digitos para o ponto decimal direito, o qual deve
ser usado por uma interface de equipamento exibido o parametro especificado.

Exemplo usando Parédmetro de Escala

O algoritmo PID trabalha internamente com valores em porcentagem de amplitude. Por essa razao,
o bloco PID converte o erro em porcentagem (PV_SCALE), calcula a saida em porcentagem e,
entdo, converte para unidades de engenharia de saida (OUT_SCALE).

1. O PID pega a entrada IN e SP e converte em porcentagem do PV_SCALE:
VALUE% = (VALUE — EU_0) * 100/ (EU_100 - EU_0) [PV_SCALE]

PV_SCALE:

EU at 100% = 20
EU at0% =4
Units Index = mA
Decimal Point = 2

SP=15mA
PV =10 mA

Os valores de SP e PV em porcentagem sao:
SP% = (15 — 4) * 100/( 20 — 4) = 68.75%

PV% = (10 — 4) * 100/(20 — 4) = 37.50%

2. O algoritmo PID calcula o erro em porcentagem. Se for configurado a agéo reversa, 0 erro é a
diferenca entre SP% e PV%.

Erro% = SP% - PV % = 31.25%

3. O algoritmo PID aplica o Erro% para o calculo dos termos P, | e D. Se somente o termo
proporcional esta habilitado, o valor da saida é:

GAIN=1.0
RESET = +INF
RATE =0.0

OUT% = 31.25%
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4. O valor de saida é convertido da porcentagem para unidades de engenharia do OUT_SCALE:
OUT = OUT% /100 * (EU_100—- EU_0) + EU_ 0 [OUT_SCALE]

OUT_SCALE:

EU para 100% = 15

EU para 0% = 3

indice de Unidades = psi
Ponto Decimal = 2

O valor de saida deste exemplo é:
OUT = 31.25/100 * (15 — 3) + 3 = 6.75 psi

Conversao de Escala Modbus

A familia de blocos funcionais Modbus pode ler ou escrever dados digitais ou analégicos de outros
dispositivos escravos ou mestres Modbus. Para cada ponto analégico configurado, seja ele de
leitura ou escrita Modbus, é associado um parametro de conversao de escala. Os parametros e 0s
blocos que possuem escala de conversdo Modbus sdo: MBCM.IN_x, MBCS.IN_x, MBCS_OUT.x,
MBSM.PVALUE_x, onde x=1, 2, até o limite de ponto daquele bloco.

A conversao de escala para o protocolo Modbus tem dois propoésitos:
e Conversdao de um valor analégico do Fieldbus para um valor Modbus expresso em
unidades de engenharia;
e Conversao de um valor analdgico do Modbus para o Fieldbus em unidades de engenharia.

Os parametros de escala estdo definidos nas estruturas de dados DS_256, DS_257, DS_258,
DS_259 (ver item “Estrutura de Dados”) e sdo compostos pelos seguintes campos:

¢ FROM_EU_100% - define o maior valor da unidade de entrada (unidade atual do dado);
FROM_EU_0% - define o menor valor da unidade de entrada (unidade atual do dado);
TO_EU_100% - define o maior valor da unidade de saida (unidade desejada do dado);
TO_EU_0% - define o menor valor da unidade de saida (unidade desejada do dado);
Data Type — tipo de dado que se deseja converter de ou para o Modbus (no Fieldbus o
dado sempre sera ponto flutuante (float)). Abaixo segue a tabela dos tipos de dados

suportados:

Nimero do Tipo do Dado ‘ Tipo de Dado
1 Float
2 Unsigned8
3 Unsigned16
4 Unsigned32
5 Integer8
6 Integerl6
7 Integer32
8 Swapped.Float
9 Swapped.Unsigned8
10 Swapped.Unsigned16
11 Swapped.Unsigned32
12 Swapped.Integer8
13 Swapped.Integerl6
14 Swapped.Integer32

Observacgao

Apesar de existirem diferentes estruturas de dados que possuem conversdo de escala, todas elas
seguem 0 mesmo procedimento de conversao.

Procedimento para conversédo do parametro analégico Fieldbus para o Modbus
e LerInx_Value

e Calcular Y = (A * INx_VALUE + B)

e Converte Y para DATA_TYPE_IN, gerando MOD_VAR_IN

e Escreve MOD_VAR_IN no Modbus
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Procedimento para conversédo do parametro analégico Modbus para o Fieldbus
e Ler MOD_VAR_OUT

e Converte MOD_VAR_OUT para Float, gerando Y

e CalculaOUTx _VAlue=A*Y +B

e Salva OUTx_VALUE para o bloco Fieldbus

To_EU_100% [--------=------

|
I
I
|
To_EU 0% |=—~~—~> ‘ !
I I
I I
I I
I I >

from_EU_0% from_EU_100%

Onde,

A =(TO_EU_100% - TO_EU_0%) / (From_EU_100% - From_EU_0%)
B =TO_EU_0% - A * From_EU_0%

IN_VALUE, OUT_VALUE: parametros Fieldbus

MOD_VAR_IN, MOD_VAR_OUT: pardmetros Modbus

Y: variavel auxiliary

Abaixo, tém-se exemplos usando conversao de escala Modbus.

1) Conversdo do Modbus para o Fieldbus

Considerando um equipamento escravo Modbus que possui um valor analégico de temperatura em
porcentagem (0-10000) com o tipo de dado inteiro de 2 bytes. E se deseja utilizar o valor no
Fieldbus em graus Celsius (0-500). Utilizando o bloco de controle Master Modbus (MBCM).

A) No bloco MBCM, a escala é configurada (OUT_1.SCALE_LOC_OUT _1) da seguinte forma:
FROM_EU_100% = 10000

FROM_0% =0

TO_EU_100% = 500

TO_EU 0% =0

DATATYPE = Integerl6

B) O bloco MBCM Ié o dado Modbus do escravo e guarda em MOD_VAR_OUT. Entdo, ele
converte o valor Y. Por dltimo, calcula a saida OUT utilizando a equagdo OUT = A*Y+B.
Usando os valores do exemplo acima e considerando que o valor atual de temperatura € 6000,
tem-se:

MOD_VAR_OUT = 6000 (valor lido do Modbus)
E seguindo as formulas mostradas acima:

A= (TO_EU_100% - TO_EU_0%) / (From_EU_100% - From_EU_0%)
A = (500 — 0) / (10000 — 0) = 0,05

B=TO_EU_0% - A * From_EU_0%
B=0-(0,02%0) =0

OUT=A*Y+B
OuUT=0,05*Y
OuUT = 0,05 * 6000 = 300

O valor da saida OUT para este exemplo seréa:
OUT =300 [°C]

2) Conversao do Fieldbus para o Modbus

Considerando que o DFI é um equipamento escravo Modbus e deseja-se disponibilizar um valor
analégico de temperatura de um TT302, na faixa de 0-500 [°C] para um mestre Modbus na faixa de
4-20 [mA] com o tipo de dado inteiro de 2 bytes. Utilizando o bloco de controle escravo Modbus
(MBCS).
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A) No bloco MBCS, a escala é configurada (IN_1.SCALE_CONV_IN_1) da seguinte forma:
. FROM_EU_100% = 500

FROM_0% =0

TO_EU_100% = 20

TO_EU 0% =4

DATATYPE = Integerl6

B) O bloco MBCS Ié o dado do Fieldbus na entrada IN e guarda em IN_VALUE. Calcula o valor Y
seguindo a formula Y = A * IN_VALUE + B. Entéo, ele converte o valor para o DATATYPE
especificado e salva em MOD_VAR_IN que sera o valor a ser mandado para o Modbus.

Usando os valores do exemplo acima e considerando que o valor atual de temperatura é 300, tem-
se:

IN_VALUE = 300 (valor lido do TT302)

E seguindo as formulas mostradas acima:
A = (TO_EU_100% - TO_EU_0%) / (From_EU_100% - From_EU_0%)
A =(20-4)/(500-0) =0,032

B=TO_EU_0% - A* From_EU_0%
B=4-(0,032*0)=4

MOD_VAR_IN = A * IN_VALUE + B
MOD_VAR_IN = 0,032 * 300 + 4
MOD_VAR_IN = 13,6

O valor da variavel Modbus lida (ap6s conversédo para inteiro) para este exemplo sera:

OUT = 14 [mA]

Tratamento do Estado de Falha

A) Definicéo

O Estado de Falha é um estado especial que permite ao bloco de saida salvar uma a¢éo quando foi
detectada uma situagdo anormal, ou o usuério pode configurar um Estado de Falha no bloco
Resource.

Uma situagdo anormal ocorre quando had uma entrada ndo usavel (sensor ruim, por exemplo) ou
perda de comunicagdo entre blocos funcionais maior que um tempo especificado (FSTATE_TIME).

Os blocos que suportam controle de cascata (como PID, OSDL e SPLT) transmitem o status de
estado de falha adiante, para o bloco de saida.

Quando a condicdo que ativa o Estado de Falha é normalizada, o Estado de Falha é apagado e o
bloco retorna & operagéo normal.

B) Gerando o status “Initiate Fault State” (IFS) (A falha foi detectada pelo préprio bloco)
Blocos como PID, OSDL e SPLT podem ser configurados para enviar um status de Estado de
Falha Iniciado (IFS), quando eles detectam uma entrada nédo usavel. O bit “IFS if Bad IN” e/ou o bit
“IFS if Bad CAS_IN" nos parametros STATUS_OPTS ou OSDL_OPTS devem ser verdadeiros para
gerar um status IFS, quando a entrada correspondente ndo é usavel.

C) Propagando o status “Initiate Fault State” (IFS) (A falha ocorreu no bloco superior)
Os blocos que suportam o controle de cascata tém um tratamento especial para propagar a falha
para os blocos inferiores até o bloco de saida.

Quando o bloco, que esta em modo cascata (Cas, RCas), recebe um status de Estado de Falha
Iniciado (IFS), entdo, este status é repassado para frente. Por exemplo, considerando um bloco PID
gue esta recebendo um status “Good Cascade IFS” na entrada CAS_IN. Se o modo target do PID é
Cas, entdo o status IFS serd o status de OUT, restituindo o status normal. De outra maneira, 0
status IFS nado sera propagado para frente.
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D) Usando o Bloco Resource para ativar o Estado de Falha

O Estado de Falha do bloco Resource forca todas as saidas dos blocos funcionais dentro do
dispositivo para ir imediatamente para a condi¢édo de estado de falha. O bloco Resource tem alguns
parémetros que definem o procedimento no estado de falha:

e FEATURES_SEL - O bit “Fault State supported” € usado para habilitar a caracteristica de
Estado de Falha dentro do bloco Resource. O valor default é desabilitado.

e FAULT_STATE - Ele indica somente o Estado de Falha no bloco Resource, ndo em um
bloco de saida individual. Por exemplo, se um bloco AO esta no Estado de Falha por
causa de sua entrada CAS_IN estar com status Bad, o parametro FAULT_STATE nao
serd ativado.

e SET FSTATE — O usuario pode forcar para ativar FAULT_STATE, ajustando este
parametro em On.

e CLEAR_FSTATE — O usuario pode forcar para apagar FAULT_STATE, ajustando este
parametro em On.

Estado de Falha Ativo

Quando o Bloco Funcional de Saida detecta uma condi¢cdo anormal, ele vai para um estado de
falha. As condi¢Bes anormais séo:

- Perda de comunicacao para CAS_IN por um tempo que exceda o valor configurado no parametro
FSTATE_TIME;

- Status IFS na entrada CAS_IN, quando o modo target é Cas, por um tempo que exceda o valor do
parametro FSTATE_TIME;

- Status IFS no RCAS_IN, quando o modo target é Rcas, por um tempo que exceda o valor do
parametro FSTATE_TIME;

- O parametro FAULT_STATE no bloco de Resource esta Ativo porque o usuario setou para On o
parametro SET_FSTATE e o bit “Fault State supported” no FEATURES_SEL ¢é verdadeiro.

Quando o bloco de saida esta em Estado de Falha, a saida do bloco pode reter o Gltimo valor Good
ou ir para um valor de seguranga, determinado pelo FSTATE_VAL. O padréo é reter o ultimo valor.
A saida vai usar o valor que estiver configurado no parametro “Fault State to value”, se o bit no
parametro I0_OPTS for verdadeiro.

Quando o Estado de Falha é Ativo, entdo o modo atual do bloco de saida vai para Local Override
(LO). No caminho de retorno, o bloco envia o status Not Invited (NI) para indicar que o bloco esta
em “Fault State”.

Opcionalmente, o modo target do bloco de saida sera mudado para Manual, pelo algoritmo do
bloco quando o Estado de Falha esta ativo. Para setar esta caracteristica, o bit “Target to Man if
Fault State activated” no parametro I0_OPTS necessita ser verdadeiro.

Exemplos

Considerando o seguinte loop de controle usado para os exemplos abaixo. As tabelas abaixo
mostram a seqiiéncia de status trocada entre o PID_1
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ouT

FALHA NA EXECUGAO 2:
FALHA NO SENSOR OU _
FALHA NA COMUNICACAO

FALHA 1

FALHA 3
FALHA 2

Blocos Mestre, PID_2 Escravo e AO em condigdes de falha e normal.

O status de PID_1.IN torna-se “BAD” na EXECUCAO 2, o qual pode ser devido a um Falha no
Sensor detectado pelo Al_1 (status “Bad Sensor Failure”), ou uma falha de comunicacdo entre
Al_1.0UT e PID_1.IN (status “Bad No Communication”). O PID_2 Escravo propaga somente o
status para frente. O bloco AO recebe o status IFS e ativa o Estado de Falha. Na condicdo de
seguranca o valor pré-ajustado do FSTATE_VAL é usado para a saida do bloco AO. Depois da
EXECUCAO 6, o status Bad na entrada IN do PID mestre é apagado e o loop retorna a operacéo
normal.

PID 1 — Mestre
STATUS _OPTS =“IFS if Bad IN”

Execucéo 1 2 4 5 6 7 8 9 10 11

Target Auto

IN GNC Bad Bad Bad Bad Bad GNC GNC GNC GNC

BKCAL_IN GC GC GC GC NI NI NI NI NI IR

Actual Auto Man Man Man Iman Iman Iman Iman Iman Iman

ouT GC IFS IFS IFS IFS IFS GC GC GC IA

1.22



Introduc¢éo a Aplicagéo do Bloco Funcional

PID 2 — Escravo

Execucéao 1 2 4 5 6 7 8 9 10 11
Cas
GC IFS IFS IFS IFS GC GC GC 1A GC
BKCAL_IN GC GC GC NI NI NI IR GC GC GC
Cas Cas . Cas Iman Iman Iman Iman Auto Cas Cas
GC IFS IFS IFS IFS GC 1A GC GC GC
100 100 100 100
GC GC GC NI NI NI NI IR GC GC
AO
FSTATE_VAL = 100
FSTATE_TIME = 2 segundos
I0_OPTS = “Fault State to value”
PV_SCALE (E0%-E100%)=0-100
XD_SCALE (E0%-E100%)= 4-20
2 seg
I I
Execucéo 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Target Cas
GC IFS IFS IFS IFS IFS IFS GC 1A GC GC
CAS_IN
100 100 100 100 100
GC GC GC GC GC GC GC GC 1A GC GC
BKCAL_IN
100 100 100 100 100 100
Actual Cas Cas Cas LO LO LO LO Auto Cas Cas Cas
GC GC GC GC GC GC GC GC GC GC
ouT GC
20 20 20 20 20 20
BKCAL_OUT GC GC GC NI NI NI NI IR GC GC GC

Outras falhas no link no caminho direto poderiam forgar o AO a entrar no Estado de Falha, desde
que a configuracéo seja como a seguinte:

Falha 1) PID_1.0UT para PID_2.CAS_IN: PID_2.STATUS_OPTS = “IFS if Bad CAS_IN"

Falha 2) Al_2.0UT para PID_2.IN: PID_2.STATUS_OPTS = “IFS if Bad IN”

Falha 3) PID_2.0UT para AO.CAS_IN: nenhuma configuracéo é requisitada para o bloco AO para
forca-lo para Estado de Falha.

Nota:
e FSTATE_VAL tem mesma Unidade de Engenharia de SP. Desta forma, é usado o
PV_SCALE, ndo o XD_SCALE.
e Quando o bloco Resource forca todos os blocos de saida para Estado de Falha, o
FSTATE_TIME néo é usado.

Alarmes e Eventos — Processamento de Alerta

Alarmes e eventos, conhecidos como alertas, representam mudancas de estado dentro das
aplicacdes do bloco funcional.

Na detecgdo de um evento significante, um bloco funcional pode repassar este evento para um
dispositivo de interface ou para outros equipamentos de campo.

Alarmes néo se referem somente & comparacéo entre uma variavel e um limite, mas também existe
um bloco de alarme, que é usado para repassar erros encontrados no software e/ou hardware
durante a execuc¢éo do bloco.

1.23



Manual de Instru¢gdes dos Blocos Funcionais — Library B

Alarmes, ambas condi¢des entrando em alarme e saindo de alarme, séo definidas como estado de
alerta, o qual causara um repasse de mensagem para ser publicada na rede. O tempo o qual o
alerta foi detectado, esta incluido como um tempo fixado na mensagem de alerta. O repasse de
alertas pode ser individualmente suprimido pelo ajuste de prioridade correspondente.

O evento de alteracdo € um mecanismo usado para informar um dispositivo de interface que um
parametro estatico foi modificado, desta forma o parametro é lido somente neste caso. E uma
maneira muito otimizada para manter o travamento de cada tipo de parametro sem fazer uma
sondagem, porque estes parametros sdao mudados muito raramente, comparando-se com 0s
parémetros dindmicos.

a) Par@metro Alarme (paradmetro X_ALM)
O parametro alarme é fornecido em um bloco para capturar a informagédo dinamica associada com
um alarme. A informacdo contida no pardmetro alarme é transferida para um objeto de alerta
guando o alarme é repassado. Os campos seguintes formam o parametro alarme:

e Unacknowledged

e Alarm state

e Time stamp

e  Subcode

e Value

Cada um destes tipos é explicado abaixo.
Unacknowledged

Quando uma transi¢éo positiva de estado de alarme é detectada (entrada ativa no alarme), sera
setado para Unacknowledged. Este campo é setado para Acknowledged, quando o operador da
planta reconhece o alarme através da interface do dispositivo, o qual é responsavel pelo
gerenciamento do alarme.

E possivel configurar a fungéio auto-acknowledgement para cada tipo de alarme do bloco através
do parametro ACK_OPTION. Se uma transi¢cdo positiva de tipo de alarme acontece e o bit
correspondente no ACK_OPTION é verdadeiro, entdo, uma confirmagéo ndo sera requisitada do
operador da planta.

A outra forma de notificar o alarme auto-acknowledged é configurando o alerta de prioridade do
alarme respectivo para 0,1 ou 2. A prioridade de alerta sera discutida mais tarde.

O campo Unacknowledged do parédmetro alarme possui a seguinte lista:
0 = Undefined (indefinido)

1 = Acknowledged (reconhecido)

2 = Unacknowledged (néo reconhecido)

Alarm state

Este campo da a indicagdo se o alerta esta ativo ou se ele foi repassado. O campo Alarm State tera
a seguinte lista de bits:

1 — Clear-Reported

2 — Clear-Not Reported

3 — Active-Reported

4 — Active-Not Reported

O Alarm State é apagado quando o bloco vai para o modo Out of Service (OOS).
Time stamp

E o tempo no qual a mudanca no estado de alarme foi detectada, mas ainda néo foi repassada.
Este valor serd mantido constante até a confirmacgao de alerta ter sido recebida.

Sub code
Este campo contém uma lista especificando a causa do alerta a ser repassado.
Value

Valor do parametro associado com o tempo de alerta que foi detectado.
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b) Limite de Alarme (parametro X_LIM)

Um alarme analégico ocorre quando um valor atinge ou excede um limite. Para um alarme alto, um
alarme é verdadeiro quando o valor analégico é maior que o limite. O status do alarme permanece
verdadeiro até o valor atingir um valor menor que o da histerese do alarme.

O tipo de alarme pode ser desabilitado setando seu respectivo parametro limite de alarme para +/-
infinito, 0 qual é o padrdo de todos os limites de alarme.

O parametro analégico comparado ao limite de alarme depende do tipo de bloco:
PID: PV e (PV-SP), indiferente CONTROL_OPTS.Ac¢éo direta
Alarme analdgico: PV

Al: OUT
Geracdo de setpoint: BKCAL_IN — OUT

c) Histerese do Alarme (parametro ALARM_HYS)

O valor de PV ou OUT deve retornar dentro dos limites do alarme, antes da condi¢cdo de alarme ser
apagada. A Histerese do Alarme é expressa como uma porcentagem da amplitude do PV/OUT.

A amplitude usada depende do tipo de bloco:
PID: PV_SCALE
Al, SPG, AALM: OUT_SCALE

d) Prioridade de Alerta (parametro X_PRI)

A prioridade de alerta € um parédmetro, que pode ser usado para configurar o valor da prioridade
para um alarme ou evento.

A prioridade de Alerta pode ser:

0-1 — O alerta associado ndo € enviado como uma notificagdo. Se a prioridade for acima de 1,
entdo o alerta deve ser informado. Esta prioridade é auto- acknowledged.

2 — Reservado para alertas que nado requerem a atengdo do operador da planta. Os parametros
Block Alarm e Update Event tém esta prioridade. Esta prioridade é auto-acknowledged.

3-7 — Alarmes de Aviso. Nesta prioridade é necessario enviar uma Confirmagao.

8-15 — Alarmes Criticos. Nesta prioridade é necessério enviar uma Confirmagao.

e) Chave de Alerta (par@metro ALERT_KEY)

E um namero de identificagéio de unidade de planta. Esta informac&o pode ser usada no host para
alarmes classificados, etc.

f) Resumo de Alarme (pardmetro ALARM_SUM)

O Pardmetro ALARM_SUM resume o status de até 16 processos de alarmes do mesmo bloco. Este
parametro possui quatro atributos:

Current Alarms — o status Ativo de cada alarme.

Unacknowledged - o status N&o Reconhecido de cada alarme.

Unreported - o status Nao repassado de cada alarme.

Disabled — permite Habilitar/Desabilitar cada tipo de alarme.

g) Parametro ACK_OPTION

Selec¢do de quais alarmes associados com o bloco ser4 automaticamente reconhecidos.
Bit = 0 -> auto-acknowledge desabilitado
Bit = 1 -> auto-acknowledge habilitado
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Significado
Bit | Descrigéo Blocos Bloco
Funcionais Resource
0 Unack Alarm1 Discrete alarm Write alarm
1 Unack Alarm2 High High alarm
2 Unack Alarm3 High alarm
3 Unack Alarm4 Low Low alarm
4 Unack Alarm5 Low alarm
5 Unack Alarmé | Deviation High alarm
6 Unack Alarm7 | Deviation Low alarm
7 Unack Alarm8 Block alarm Block alarm
8 Unack Alarm9 Not used
9 Unack Alarm10 Not used
10 | Unack Alarm11 Not used
11 | Unack Alarm12 Not used
12 | Unack Alarm13 Not used
13 | Unack Alarm14 Not used
14 | Unack Alarm15 Not used
15 | Unack Alarm16 Not used

Associacdo do bit para o tipo de alarme

Os bits correspondentes para cada tipo de alarme no ACK_OPTION sdo os mesmos daqueles
definidos para ALARM_SUM, exceto para o bloco Resource.

O parametro ACK_OPTION do bloco Resource tem uma associacdo diferente de numero do bit
para tipo de alarme de tabela anterior, seu significado é descrito abaixo:

Unack Alarm1 — Escritas foram habilitadas (WRITE_ALM)

Unack Alarm8 — Alarme de Bloco (BLOCK_ALM)

h) Parametro FEATURES_SEL
E um parémetro do bloco Resource que tem um elemento para habilitar/desabilitar o envio de alerta
para todo recurso, “report supported”.

i) Parametro CONFIRM_TIME

Uma resposta é requerida para confirmar a recep¢éo da notificacéo de alerta. Se a resposta néo for
recebida dentro do periodo de tempo estabelecido (CONFIRM_TIME), o alerta sera re-transmitido.
Ele € um parametro do bloco Resource, assim, é valido para todos os alertas daquele recurso.

Por essa razéo, o parametro do alarme é um objeto estruturado, o qual é definido em conjungédo
com outros parametros:

- Habilitar/ desabilitar avaliacdo de alarme:
ALARM_SUM: habilita/desabilita cada tipo de alarme para um bloco especifico
X_LIM: é possivel desabilitar a avaliagdo do alarme ajustando o limite para +INF ou —INF

- Habilitar / desabilitar envio de alarme:

FEATURES_SEL: configurando o bit “report supported”, habilitara o envio de alarme para o todo
recurso.

X_PRI: além de configurar o FEATURES_SEL, é necessario setar a prioridade de alarme maior ou
igual a 2 para habilitar o envio de alarme.

- Auto-acknowledgment:

X_PRI: o alarme correspondente sera auto-acknowledged, se a prioridade do alarme for 0,1 ou 2
ACK_OPTION: este paradmetro possibilita a habilitacdo/desabilitacdo do auto-acknowledgment para
cada tipo de alarme, independente da configuracdo do X_PRI

A informacao contida no parametro de alarme é transferida para um objeto de alarme quando o
alarme é repassado (se esta habilitado) para um dispositivo de interface. Como um exemplo, os
parémetros seguintes sdo usados para configurar o Alarme Muito Baixo do bloco PID: LO_LO_PRI
(prioridade do alarme), LO_LO_LIM (parametro limite) e LO_LO_ALM (parametro de alarme),
ALARM_SUM, ACK_OPTION.
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Resumindo, o bloco funcional detecta a condigdo de alarme. A pilha de comunicagéo é responsavel
por enviar o alerta para o dispositivo de interface, o qual deve responder para o equipamento, de
outra maneira, ou sendo, o envio de alerta sera re-transmitido apds o estouro do tempo definido
pelo CONFIRM_TIME. A configuracdo de alarme (ACK_OPTION e prioridade) pode requerer que
um operador de planta aceite-0, ainda que a condi¢ao tenha apagado.

j) Exemplo de alarme analégico
Abaixo ha um exemplo de configuragdo de alarme do Bloco Al, que ilustra o processamento do
alarme e a notificacdo de alerta correspondente.

Parametro RS:
FEATURES_SEL = Reports Supported
CONFIRM_TIME = 640 000 (20 segundos, mdltiplo de 1/32 milisegundos)

Parametros Al:

ALERT_KEY = 12 (este valor seria relacionado a uma caldeira, por exemplo, desta forma, qualquer
alerta recebido pelo dispositivo de interface com este cédigo de alerta significa um alerta naquela
caldeira)

OUT_SCALE.EU at 100% = 200

OUT_SCALE.EU at0% =0

HI_LIM =190

HI_PRI=4

ALARM_HYS = 5%

ALARM_SUM.DISABLED = Discrete, HiHi, LoLo, Lo, DevHi, DevLo, BlockAlm

ACK_OPTION = 0x00

Somente o alarme Alto (HI_ALM) é habilitado em ALARM_SUM.DISABLED e ¢é desabilitado o auto-
acknowledgement (HI_PRI=4 e bit reset em ACK_OPTION), assim, € necessaria uma intervencéo
do operador da planta.
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< CONFIRM_TIME > CONFIRM_TIM|

MENSAGEM 1: NOTIFICAGAO DE ALERTA

MENSAGEM 2: NOTIFICAGAO DE ALERTA - CONFIRMAGCAO
MENSAGEM 3: ALERTA ACEITO (INTERVENGAO DO
OPERADOR DA PLANTA)

Fig. 2 —Processamento de Alerta
k) Alarme de Bloco (pardametro BLOCK_ALM)

O alarme de bloco é usado para toda configuracédo, hardware, falha na conexao ou problemas no
sistema no bloco. Estes problemas detectados pelo algoritmo do bloco sdo registrados pelo
parametro BLOCK_ERR, que consiste em uma cadeia de bits, desta forma, esses erros multiplos
podem ser mostrados.

Condicdes de erro de Bloco sdo definidas (0= inativo, 1 = ativo), como se segue:

0 Other (LSB)

1 Block Configuration Error
2 Link Configuration Error
3 Simulate Active

4 Local Override
5

6

7

8

Device Fail Safe Set

Device Needs Maintenance Soon

Input Failure/ process variable has BAD status
Output Failure

9 Memory Failure

10 Lost Static Data

11 Lost NV Data

12 Read back Check Failed

13 Device Needs Maintenance Now
14 Power-up

15 Out-of-Service (MSB)
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Simulacgéo

A causa do alerta é inserida no campo Subcode do BLOCK_ALM, por exemplo, um valor 3 significa
Simulag&o Ativa. A primeira condi¢do a tornar-se ativa, setara o atributo para Ativo do Estado de
Alarme, se outras condigbes também se tornarem ativas, nenhum alerta sera enviado. Quando
todas condicdes tornarem-se inativas, entdo um alerta com Clear sera repassado.

O Alarme de Bloco tem prioridade fixa em 2, desta forma, é auto-acknowledged (nenhuma
intervencdo do operador é requerida).

1) Evento de Atualizagéo (parametro UPDATE_EVT)

O parametro de evento de atualizagcdo é fornecido em um bloco para capturar a informagéo
dindmica associada a escrita em um parametro estatico dentro do bloco. Um objeto de alerta de
atualizagéo transfere a informacado contida no parametro de atualizacdo do evento, quando o alerta
é repassado.

O indice de parametro (relativo ao inicio do bloco funcional no OD) e novo valor de revisédo estatico
(ST_REV) sado também incluidos na mensagem de alerta.

O evento de atualizacdo tem prioridade fixa em 2, desta forma, € auto-acknowledged (ndo é
requerida nenhuma intervencgao do operador da planta).

Toda classe de Blocos Funcionais de entrada e saida tem um parametro SIMULATE ou
SIMULATE_D ou SIMULATE_P, o qual tem um par de status e valores, e uma chave habilitadora.
Este parametro age como uma chave para a interface entre o bloco funcional E/S e o bloco
transdutor associado ou canal de hardware.

Simulacgé&o Habilitada
O Jumper de simulacdo deve estar em ON para habilitar a simulacdo no pardmetro SIMULATE
(SIMULATE_D ou SIMULATE_P).

Os parametros BLOCK_ALM e BLOCK_ERR mostrardo a condicdo de simulagdo (habilitada ou
desabilitada). Os parametros no Bloco Resource (RS) indicaréo a condigao do jumper de simulacéo,
enquanto nos Blocos Funcionais a Entrada/Saida indicardo a condi¢cdo de chave habilitada no
pardmetro SIMULATE (SIMULATE_D ou SIMULATE_P).

Simulacédo desabilitada

Quando desabilitada, o SIMULATE.Simulate Value e SIMULATE.Simulate Status travardo o
SIMULATE.Transducer Value e Status, para fornecer uma transferéncia suave de desabilitado para
habilitado. O parametro serd sempre inicializado em desabilitado e ser4 armazenado na meméria
dindmica.

Bloco Funcional de Entrada (Al, DI, PUL)

O SIMULATE.Transducer Status e SIMULATE.Transducer Value vém do bloco transdutor ou do
canal de entrada, e contém o que serd enviado para a entrada do bloco se a chave estiver OFF
(desabilitada). O SIMULATE.Simulate Value e SIMULATE.Simulate Status sdo apresentados a
entrada do bloco quando a chave habilitadora estiver em ON, e o bloco transdutor ou canal de
entrada é ignorado. O status pode ser usado para simular falhas no transdutor. O
SIMULATE.Simulate Value e SIMULATE.Simulate Status terdo sempre dados atuais do transdutor
para cada avaliagdo da entrada do bloco funcional.

Condicéo de ~
. ~ Acéo
Simulacédo
SIMULATE.Simulate Value e Status -> PV (apés aplicar a escala,
Enable ; g i
linearizagéao e filtrado)
Disable SIMULATE.Transducer Value e Status -> PV (apds aplicar a escala,
linearizagédo e filtrado) e Valor e Status SIMULATE.Simulate

Saida do Bloco Funcional (AO, DO)

O SIMULATE.Simulate Value e SIMULATE.Simulate status tornam-se o valor e o Status do
parametro READBACK quando a chave habilitadora esta ON, e o bloco transdutor é ignorado. O
status pode ser usado para simular falhas no transdutor. O valor e o status do atributo do transdutor
refletem o valor e o status de retorno quando a simulagdo é habilitada e o transdutor mantém a
Ultima saida e ignora OUT da Saida do Bloco.
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Condicéo de =

Simulacéo ‘ Agao

Enable SIMULATE.Simulate Value and Status -> READBACK

Disable SIMULATE.Transducer Value and Status -> READBACK and
SIMULATE.Simulate Value and Status

Formas de Mapeamento de E/S

Os controladores HSE da Smar podem ser classificados pela sua forma de realizar o mapeamento
de E/S em:

a) Mapeamento Numérico que utiliza o bloco HC e parametro CHANNEL.

b) Mapeamento ROM (Remote Operations Management) que utiliza o bloco ABC, VAR_NAME e
CHANNEL_TAG.

Mapeamento Numérico

Bloco HC (Transdutor de Configuracao do Hardware)

Configuracdo do hardware (definicdo dos tipos de médulos de E/S nas correspondentes posicdes
rack/slot) através do bloco HC (Transdutor de Configuragdo do Hardware).

Ha indicacdo de status nos parametros MODULE_STATUS_Rx se o modulo de E/S foi encontrado
durante a varredura dos pontos de E/S.

Configuracdo do parametro CHANNEL

Enderecamento do grupo ou ponto de E/S pelo bloco transdutor ou bloco funcional de entrada ou
saida através do parametro CHANNEL, que possui um valor numérico.

A configuracdo do pardmetro CHANNEL depende das caracteristicas do equipamento, como
descrito a seguir:

a) Equipamento com E/S Fixa: Este tipo de dispositivo tem um nimero fixo de E/S. Todos os
equipamentos de campo da Smar possuem esta caracteristica
O canal é numerado de 1 até o maximo nimero de E/S.

O DC302 tem regras especificas para configurar o parametro CHANNEL, como visto a seguir:
- Blocos DI e DO: grupo A tem entradas numeradas de 1 até 8 e grupo B tem entradas numeradas
de 9 a 16.

- Blocos MDI e MDO: o grupo total A é selecionado configurando CHANNEL para 1 e o grupo B
para 2.

b) Equipamento com E/S Configuravel: O usuério pode configurar o nimero de médulos de E/S,
bem como o tipo de E/S (entrada ou saida, discreta, analdgica, pulso, ...). O DFI302 é o Unico
equipamento classificado como um equipamento de E/S configuravel.

Todos os modulos E/S tém os pontos E/S organizados, como pode ser visto abaixo:

Nivel | Faixa |
Rack (R) 0-14
Slot (S) 0-3
Grupo (G) 0-1
Ponto (P) 0-7
9 — todo grupo

- Rack (R): Cada rack tem quatro slots. O rack é numerado de 0 (primeiro rack) até 14 (Gltimo rack).
Desta forma, um Unico ponto E/S no DFI302 pode ser identificado especificando o rack (R), slot (S),
grupo (G) e ponto (P). Como o parametro CHANNEL nos mdltiplos blocos E/S (MIO) devem
especificar o grupo total (8 pontos), o ponto deve ser 9, que significa o grupo total.

- Slot (S): Um slot suporta um médulo E/S e é numerado de 0 (primeiro slot no rack) até 3 (tltimo
slot no rack).
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- Grupo (G): Numero ordinal de grupo no médulo especificado de E/S, € numerado de O (primeiro
grupo) até o numero minimo de 1 grupo. Os pontos E/S séo organizados em grupos de 8 pontos,
independente de como eles sédo agrupados por isolacao elétrica.

Se o tipo E/S é “8 - entrada discreta/ 4 - saida discreta”, as entradas pertencem ao grupo 0 e as
saidas pertencem ao grupo 1.

- Ponto (P): namero ordinal de pontos E/S em um grupo, € numerado de O (primeiro ponto) a 7
(dltimo ponto no grupo), e 9 significa o grupo total de pontos. O grupo total pode ter 4 ou 8 pontos
de E/S.

O valor no parametro CHANNEL é composto por estes elementos na seguinte forma: RRSGP.

Por exemplo, um parametro CHANNEL que é igual a 1203, significa rack 1, slot 2, grupo 0 e ponto
3. Se o parametro CHANNEL de um bloco MAI é 10119, significa rack 10, slot 1, grupo 1 e ponto 9
(grupo total).

Antes de configurar o parametro CHANNEL, é recomendado configurar o hardware no bloco HC.
Porque sera verificado se o tipo E/S configurado no bloco HC é apropriado para o tipo de bloco. Por
isso, se for configurado para o parametro CHANNEL de bloco Al acessar um tipo E/S diferente de
entrada analdgica, este sera rejeitado.

Mapeamento ROM

Configuracéo através do bloco ABC (Transdutor de Associagao para Componente)

No mapeamento ROM, todos os modulos de E/S requerem um tipo de bloco transdutor especifico,
por exemplo, o médulo DF46 requer a configuracéo do bloco transdutor do DF46.

Na configuracéo do hardware através do bloco transdutor ABC, o usuério define o tipo de mddulo
de E/S esperado e o tag esperado do bloco transdutor correspondente para cada rack/slot, que
serdo verificados pelo controlador ao fazer a varredura dos pontos de E/S.

O tipo de modulo de E/S esperado sera confrontado com o médulo ID, enquanto o tag esperado do
bloco transdutor serd comparado com os tags dos blocos transdutores da configuracéo. O resultado
desta verificagdo sera indicado no parametro ELEM_STAT_x.Element Mismatch.

Quando um bloco ABC no parametro ELEM_STAT_x.Element Mismatch indicar “Matched”, isto
significa que o bloco transdutor correspondente estara refletindo a configuracdo e os valores dos
pontos de E/S.

Exemplo:

Se a configuragéo for:

ABC.ELEM_EXPD_R1_S1.Expected Tag = “WH99_SN1-FY100”

ABC.ELEM_EXPD_R1_S1.Expected Type = DF46

Tag do bloco transdutor DF46 = “WH99_SN1-FY100”

Neste caso 0 ABC.ELEM_STAT_R1_S1.Element Mismatch indicara “Matched” somente se:

e H& um casamento entre o Expected Tag do rack 1 e slot 1 e o tag de um bloco transdutor, que
ocorreu no exemplo acima.

e Haum casamento entre o Expected Type, o tipo de bloco transdutor encontrado e o médulo ID.

Se for indicado “Matched”, entdo o bloco transdutor DF46 de tag “WH99_SN1-FY100” refletird a

configuracdo e os valores dos pontos de saida do modulo que estid no rack 1 e slot 1.

Mapeamento do ponto através do VAR_NAME e CHANNEL_TAG

O enderegcamento do ponto de E/S pelo bloco transdutor ou bloco funcional é realizado através do
mecanismo VAR_NAME e CHANNEL_TAG.

Os blocos transdutores de E/S possuem um VAR_NAME (tag) para cada ponto e os blocos
funcionais de entrada ou saida possuem também um CHANNEL_TAG (tag) para cada ponto.

Quando houver um casamento entre um VAR_NAME com um CHANNEL_TAG, entdo este ponto
de E/S passa a refletir no bloco funcional correspondente.

Exemplo:

Continuando o exemplo anterior e se a configuracao for:

Bloco transdutor DF46 de tag “WH99_SN1-FY100” com parametro VAR_NAMES4[2] = “FY110”
ROMAO.CHANNEL_TAG = “FY110”
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Como ha um casamento do VAR_NAME com o CHANNEL_TAG, entdo este bloco ROMAO podera
executar em modo diferente de O/S e refletird a configuracéo e valor do ponto de saida, que esta no
rack 1 slot 1 no segundo ponto do médulo DF46.

Configuracéo do pardmetro VAR_NAME

As seguintes verificagdes e procedimentos séo realizados ao configurar um parametro VAR_NAME:
1- Verifica a unicidade do valor a configurar o VAR_NAME no escopo do controlador.

2- Rejeitar a escrita se o0 VAR_NAME atual esta associado a um bloco funcional e o ponto estd em
Auto.

3- Aceitar a escrita se 0 VAR_NAME atual esta associado a um bloco funcional, mas o ponto esta
em manual e desfaz a associagdo com o CHANNEL_TAG.

4- Apbs escrever o novo valor no VAR_NAME, procurar um CHANNEL_TAG igual a este novo
valor. Sendo ponto de entrada procurara até 2 CHANNEL_TAGs iguais e com tipos compativeis.

Configuracdo do parametro CHANNEL_TAG.
As seguintes verificages e procedimentos séo realizados ao configurar um parametro VAR_NAME

1- Se o CHANNEL_TAG atual esta associado a um VAR_NAME, entdo desfaz a associagéo.

2- Apos escrever o novo valor no CHANNEL_TAG, automaticamente verifica se ha um VAR_NAME
igual, tipo compativel e disponivel (ponto de entrada fisico pode estar associado até 2 blocos
funcionais, ja no caso de saida fisica apenas um bloco funcional).

Mapeamento no Gateway WirelessHART

No caso dos controladores DF99 e DF100, que sédo gateway WirelessHART, o bloco TBHG
(Transdutor para o Gateway HART) possui a funcionalidade de live list, indicando os equipamentos
de campo WirelessHART que estdo configurados para a rede do gateway.

Além disto, o bloco TBHG indica se o equipamento da live list esta associado a um bloco TBWH
(Transdutor para Equipamento WirelessHART), que ocorre quando ha um casamento entre o tag do
equipamento e o tag de um bloco TBWH.

Ocorrendo esta associacdo, o correspondente bloco TBWH passa a refletir a configuracéo e os
valores dos pontos de E/S de tal equipamento. Assim como os blocos transdutores de médulos de
E/S, o bloco TBWH também possui um VAR_NAME para cada ponto, que podera ser associado a
um bloco funcional através do mecanismo descrito acima para VAR_NAME e CHANNEL_TAG.

Exemplo:

Tag do TT400 WirelessHART = “TIT2020"

Tag do bloco transdutor TBWH = “TIT2020"

Neste caso o bloco TBHG indicara no parametro LIVE_LIST_ST o status “Commissioned”.
TBWH.VAR_NAMES9[1] = “TIT2020_1"

MAI16.CHANNEL_TAGI3] = “TIT2020_1"

Como ha um casamento do VAR_NAME com o CHANNEL_TAG, entéo este bloco MAI16 indicara
em MAP_MM_16.Point 3 igual a zero, que significa que 0 CHANNEL_TAGI3] esta associado a um
VAR_NAME. Além disto, o valor desta entrada sera indicado no MAI16.OUTM_16.Status 3 e
MAI16.0UTM_16.Value 3.

Instanciacao de Bloco

Antes de explicar a instanciacédo de bloco, € melhor esclarecer alguns conceitos:

Tipo de Bloco: E um algoritmo para processar os pardmetros de entrada baseados na
configuragdo nos pardmetros internos, entdo se gera as saidas. Inclui também método dos
parametros para escrita/leitura, DD e outros. De fato, todas estas informagdes sdo armazenadas na
memdria Flash do dispositivo, por isso um tipo de dispositivo tem um campo pré-definido de tipo de
bloco disponivel no firmware.

Bloco (instancia): € um tipo de bloco associado a uma base de dados onde os parametros do
bloco sdo armazenados (RAM e memoéria ndo volatil).
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Objeto de Acgéo (Action): Através do objeto de acgdo (Action), um bloco pode ser instanciado
(criado) ou deletado. Antes de instalar um bloco, sera checado se o equipamento suporta o tipo de
bloco especificado, bem como, se ha disponibilidade na memédria RAM e na memdria nao-volatil
para armazenar os parametros.

Todos os equipamentos Smar suportam instanciacdo de Bloco e Biblioteca de Blocos (conjunto de
tipo de bloco) para cada tipo de equipamento € mostrado no item “Conjunto de Tipo de Bloco
disponivel e Conjunto de Blocos Iniciais”.

Ordem dos Parametros durante o Download

Alguns pardmetros de bloco tém uma marca escrita baseada no valor de outros pardmetros. Tais
como relacionamentos sdo mostrados na tabela de pardmetro do bloco de cada tipo de bloco nas
colunas “Valid Range” e “Store/Mode”.

Segue o relacionamento mais comum de parametro usado na marca escrita:

- E requerido um modo de escrever o parametro.

- A faixa vdlida depende de um parametro de escala.

- Para um equipamento com E/S configuravel, o parametro CHANNEL depende da configuragdo de
hardware no bloco HC.

Devido a estes relacionamentos entre parametros na verificagdo escrita, algumas vezes é
necessario ter atencéo sobre a ordem dos parametros durante um download de configuragao.

A ferramenta de configuragdo Syscon da Smar sempre envia o comando para escrever no
parametro MODE_BLK como o Ultimo para aquele bloco, evitando-se, bastante, um pouco dos
problemas no download. O usuario deve observar os outros casos e pode mudar a ordem
facilmente, usando o “drag e drop” no Syscon.
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Definicdo do Tipo e Estrutura de Dados

Nesta secéio sdo definidas todas as estruturas e tipos de dados usados no sistema. O indice de
Objeto é a forma como os tipos de dados sdo referenciados (como Integer8, indice 2) e as
estruturas de dados (Estrutura de bloco, indice 64).

indice de Objeto | Tipo de Dado | Descricao

1 Boolean Verdadeiro ou Falso

2 Integer8 Inteiro sinalizado (1 Byte)
3 Integerl6 Inteiro sinalizado (2 Bytes)
4 Integer32 Inteiro sinalizado (4 Bytes)
5 Unsigned8 Inteiro sinalizado (1 Byte)
6 Unsigned16 Inteiro sinalizado (2 Bytes)
7 Unsigned32 Inteiro sinalizado (4 Bytes)
8 FloatingPoint Ponto Flutuante

Eles sdo um byte por caracter, o bit 7 do

9 VisibleString conjunto de caracteres ASCII.
10 OctetString Cadeia de Octetos sao binarias.
11 Date Data e Hora (7 bytes)
12 TimeofDay Tempo em m|||segutr)13tc;ss)decorr|dos no dia (6
13 TimeDifference Diferenca de tempo (6 bytes)
14 BitString Array de Bits
Inteiro (8 bytes)
21 TimeValue Representando a data/hora para efeito de
sincronizagédo de reldgio.
e Date:

o Data (3 bytes) — Formato: ANO#MES#(Dia Semana e Dia Més)
0 Hora (4 bytes) — Formato: HH#MM#MSEG

e Timeof Day:
0 Tempo (4 bytes) — Contado em milisegundos a partir da Zero Hora do dia.
o Data (3 bytes) — Contado em dias relativo a 1° de Janeiro de 1984.

¢ TimeDifference: Diferenca de tempo. A estrutura € a mesma do TimeofDay.
¢ TimeValue: Usado para representar Data e Hora para sincronizacéo de relogio. Ele é um inteiro
de 8 bytes na base de 1/32 milisegundos.

Estrutura de Bloco — DS-64

Esta estrutura de dados consiste em atributos de um bloco.

Nome do Elemento Tipo de Dado | Tam.
1 Block Tag VisibleString 32
2 DD Memberld Unsigned32 4
3 DD Itemid Unsigned32 4
4 DD Revision Unsigned16 2
5 Profile Unsigned16 2
6 Profile Revision Unsigned16 2
7 Execution Time Unsigned32 4
8 Period of Execution Unsigned32 4
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E Nome do Elemento Tipo de Dado | Tam.
9 Number of Parameters Unsigned16 2
10 Next FB to Execute Unsigned16 2
11 Starting Index of Views Unsigned16 2
12 NumberofVIEW_3 Unsigned8 1
13 NumberofVIEW_4 Unsigned8 1

Valor & Status —Estrutura Float — DS-65

Esta estrutura de dados consiste dos pardmetros de valor e status dos parametros float que séo
Entradas ou Saidas.

E | Nome do Elemento | Tipo de Dado Tam.
1 Status Unsigned8 1
2 Value Float 4

Valor & Status — Estrutura Discreta — DS-66

Esta estrutura consiste de valor e status de par@metros de valores discretos.

E | Nome do Elemento | Tipo de Dado | Tam

Unsigned8 1

1 Status
2

Value Unsigned8 1

Estrutura de Escala — DS-68
Esta estrutura consiste de dados estaticos usados para fazer a escala dos valores de pontos
flutuantes com finalidade de display.

E | Nome do Elemento | Tipo de Dado | Tam.

1 EU at 100% Float 4
2 EU at 0% Float 4
3 Units Index Unsigned16 2
4 Decimal Point Integer8 1

Modo de Estrutura — DS-69

Esta estrutura de dados consiste em uma cadeia de bits para modos target, atual, permitido e
normal.

E Nome do Elemento | Tipo de Dado Tam.

1 Target BitString 1
2 Actual BitString 1
3 Permitted BitString 1
4 Normal BitString 1

Permissfes de Acesso — DS-70
Esta estrutura de dados consiste em um controle de acesso sinalizado para acessar os parametros
do bloco.

E | Nome de Elemento | Tipo de Dados ‘ Tam.

1 Grant BitString 1
2 Deny BitString 1
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Estrutura de Alarme Flutuante — DS-71
Esta estrutura consiste de dados que sdo descritos por alarmes de pontos flutuantes.

E ‘ Nome do Elemento | Tipo de Dados | Tam

1 Unacknowledged Unsigned8 1
2 Alarm State Unsigned8 1
3 Time Stamp Time Value 8
4 Subcode Unsigned16 2
5 Value Float 4

Estrutura de Alarme Discreto — DS-72
Esta estrutura de dados consiste nas descri¢des dos alarmes discretos.

= Nome do Elemento Tipo de Dado Tam

1 Unacknowledged Unsigned8 1
2 Alarm State Unsigned8 1
3 Time Stamp Time Value 8
4 Subcode Unsigned16 2
5 Value Unsigned8 1

Estrutura de Evento de Atualizagdo — DS-73
Esta estrutura de dados consiste de dados que descrevem um alarme de revisdo estatico.

E ’ Nome do Elemento | Tipo de Dado

1 Unacknowledged Unsigned8 1
2 Update State Unsigned8 1
3 Time Stamp Time Value 8
4 Static Revision Unsigned16 2
5 Relative Index Unsigned16 2

Estrutura de Resumo de Alarme — DS-74
Esta estrutura consiste em dados que resumem 16 alertas.

E Nome do Elemento Tipo de Dado Tam

1 Current BitString 2
2 Unacknowledged BitString 2
3 Unreported BitString 2
4 Disabled BitString 2

Simulagéo — Estrutura Float — DS-82

Esta estrutura de dados consiste em um simulador e transdutor de valor e status float e um
simulador discreto habilita/desabilita.

E | Nome do Elemento | Tipo de Dado | Tam

1 Simulate Status Unsigned8 1
2 Simulate Value Float 4
3 Transducer Status Unsigned8 1
4 Transducer Value Float 4
5 Simulate En/Disable Unsigned8 1
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Simulacao — Estrutura Discreta — DS-83

Esta estrutura de dados consiste de um simulador e transdutor de valor discreto e status, e um
simulador discreto habilita/desabilita.

= Nome do Elemento Tipo de Dado Tam

1 Simulate Status Unsigned8 1
2 Simulate Value Unsigned8 4
3 Transducer Status Unsigned8 1
4 Transducer Value Unsigned8 4
5 Simulate En/Disable Unsigned8 1

Estrutura de Teste — DS-85
Esta estrutura de dados consiste de bloco funcional de teste de dados leitura/escrita.

E Nome do Elemento Tipo de Dado ‘ Tam ‘
1 Valuel Boolean 1
2 Value2 Integer8 1
3 Value3 Integerl6 2
4 Value4 Integer32 4
5 Valueb5 Unsigned8 1
6 Value6 Unsigned16 2
7 Value7 Unsigned32 4
8 Value8 FloatingPoint 4
9 Value9 VisibleString 32
10 ValuelO OctetString 32
11 Valuell Date 7
12 Valuel2 Time of Day 6
13 Valuel3 Time Difference 6
14 Valuel4d Bitstring 2
15 Valuel5 Time Value 8

Alarme Bitstring32 - DS-87

E | Nome do Elemento | Tipo de Dado | Tam. Descrigcao
1 Unacknowledged Unsigned8 1
2 Alarm State Unsigned8 1
3 Time Stamp Time Value 8
Subcode Unsigned32 4 Valor do Bitstring resultado da

operacdo légica OR entre o
4 parédmetro *_Active associado e o
complemento do parametro
* MASK associado.

5 Value Unsigned8 1 Bit Number de *_ACTIVE

Simulagéo - Field Diagnostics - DS-89

E | Nome do Elemento | Tipo Dado ‘ Tam. ‘ Descrigao
Diagnostic Simulate Value Bitstring 4 Valor usado para diagnéstico
1 guando a simulacéo esta
habilitada.
2 Diagnostic Value Bitstring 4 Diagnostico detectado pelo
equipamento.
3 Enable Unsigned8 1 Habilita/desabilita simula¢éo
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Estrutura Array de Bits de 64 Elementos — DS-158

Esta estrutura de dados consiste em um status e um parametro de 64 bits de valores discretos.

E ‘ Nome do Elemento | Tipo de Dado | Tam

1 Reserved OctetString 3
2 Status Unsigned8 1
3 Value Bitstring 8

Estrutura Discreta de 8 Elementos — DS-159
Esta estrutura de dados consiste em um status e oito parametros de valores discretos.

= | Nome do Elemento ‘ Tipo de Dado | Tam
1 Status Unsigned8 1
2 Valuel Unsigned8 1
3 Value2 Unsigned8 1
4 Value3 Unsigned8 1
5 Value4 Unsigned8 1
6 Valueb5 Unsigned8 1
7 Value6 Unsigned8 1
8 Value7 Unsigned8 1
9 Value8 Unsigned8 1

Estrutura Discreta de 16 Elementos — DS-160

Esta estrutura de dados consiste em um status e dezesseis pardmetros de valores discretos.

E ‘ Nome do Elemento ‘ Tipo de Dado ‘ Tam
1 Status Unsigned8 1
2 Valuel Unsigned8 1
3 Value2 Unsigned8 1
4 Value3 Unsigned8 1
5 Valued Unsigned8 1
6 Valueb5 Unsigned8 1
7 Value6 Unsigned8 1
8 Value7 Unsigned8 1
9 Value8 Unsigned8 1
10 Value9 Unsigned8 1
11 ValuelO Unsigned8 1
12 Valuell Unsigned8 1
13 Valuel2 Unsigned8 1
14 Valuel3 Unsigned8 1
15 Valueld Unsigned8 1
16 Valuel5 Unsigned8 1
17 Valuel6 Unsigned8 1

Estrutura Float de 16 Elementos — DS-174

Esta estrutura de dados consiste de status e valor float de dezesseis parametros analégicos e um
status geral.

= Nome do Elemento Tipo de Dado Tam

1 Reserved OctetString 3

2 OverallStatus Unsigned8 1
3-18 Status Unsigned8 1
19-34 Value Float 4
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Informacéo do Equipamento HART - DS-175

Nome do Elemento Tipo Dado | Tam. Descrigao
1 HART Version Unsigned8 — (5) 1
NumOfProcessVariables Unsigned8 — (5) 1 0a8 Maximo nimero de
* variaveis digitais
acessadas do
2 equipamento,
iniciando do
HART_PV até
HART_8V.
3 Reserved Unsigned8 — (5) 1
4 HART DeviceRevision Unsigned8 — (5) 1
5 HART DeviceType Unsigned16- (6) 2
6 HART Manufacturer Id Unsigned16 — (6) 2
7 HART Distributor 1D Unsigned16- (6) 2
8 Analog Disable (*) Unsigned8 — (5) 1 0=Used
1=Unused
9 HART Device Profile Unsigned8 — (5) 1

Elemento Esperado - DS-176

Nome do Elemento Tipo Dado . Descricao
RW Tag do bloco transdutor do
1 Expected Tag VisibleString [32] 32 madulo ou do equipamento
HART.
2 Expected Type Unsigned32 4 RW Tipo de médulo esperado.
Expected Minimum . RW Né&o utilizado nos
3 Version Unsigneds 1 equipamentos Smar
Next Redundancy . RW Né&o utilizado nos
4 Position Unsigned8 1 equipamentos Smar
5 Expected Disable Boolean 1 RW 0: m!smatch alarm e.nabled
1 : mismatch alarm disabled

Elemento Presente - DS-177

Nome do
Elemento

Descrigao

Tipo Dado

- . RO Tag do bloco transdutor ou
1 Actual Tag VisibleString [32] 32 equipamento HART.
2 Actual Type Unsigned32 4 RO Tipo de mddulo presente.
Actual RO N&o utilizado nos
3 Manufacturer Unsigned32 4 equipamentos Smar
Identification
. . RO N&o utilizado nos
4 Actual Version Unsigned8 1 equipamentos Smar

Status do Elemento DS-178

Descrigcao
RO 0: Unknown

1 Element Mismatch Unsigned8 1 1: Matched
2: Mismatched

RO 0: Not Responding (field
device)

1: Empty (component)
2: Failed (component, field
device)

3: Off-line

2 Element Status Unsigned8 1
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4: On-line (component, field
device)

RW 0: Unknown

: Off-line

: Synchronizing
: Secondary

: Primary

: Go Off-line

: Go Secondary
10: Go Primary
RO Bit 0 : Fail

Bit 1 : Maint

Bit 2 : Off-spec
Bit 3 : Check

3 Redundancy Status Unsigned8 1

© 0 A~ WNPE

4 Element FD Status Bitstring 1

Limiar E/S Analbgica - DS-179

E | Nome do Elemento Tipo Dado | Tam. ‘ Default Disable
1 OVERRNG_BAD Float 4 20.6 +INF
2 OVERRNG_UNC Float 4 20.45 +INF
3 UNDERRRNG_UNC Float 4 3.85 -INF
4 UNDERRNG_BAD Float 4 3.75 -INF
5 OVERRNG_LIM Float 4 21.0 +INF
6 UNDERRNG_LIM Float 4 3.9 -INF

Elementos 1 — 4 : utilizado somente pelo bloco transdutor de entrada analdgica para determinar
os status das entradas

Elementos 5 — 6 : utilizado somente pelo bloco transdutor de saida analdgica para limitar o valor
de saida

Informacéao de Controle Burst do HART - DS-183

E | Nome do Elemento | Tipo Dado | Tam. Descricao
Publish Control Unsigned8 1 0: Off
1: Enable Publish on token-
passing data link layer only (wired)
1 2 : Enable Publish on TDMA data-
link layer only (wireless)
3 : Enable Publish on TDMA and
token-passing data-link layers
2 HART Command Expansion Unsigned8 1 250 : unused slot
3 Device variable code 0 Unsigned8 1 250 : unused slot
4 Device variable code 1 Unsigned8 1 250 : unused slot
5 Device variable code 2 Unsigned8 1 250 : unused slot
6 Device variable code 3 Unsigned8 1 250 : unused slot
7 Device variable code 4 Unsigned8 1 250 : unused slot
8 Device variable code 5 Unsigned8 1 250 : unused slot
9 Device variable code 6 Unsigned8 1 250 : unused slot
10 Device variable code 7 Unsigned8 1 250 : unused slot
11 | Publish data message ref Unsigned8 1
12 | Max publish count Unsigned8 1
13 HART Command Number Unsignedl 2
6
Reserved Unsignedl 2
14 6
15 | Minimum update period (sec) Float 4
16 | Maximum update period (sec) Float 4
Trigger mode Unsigned8 1 0 : Continuous or Normal
17 1: Window or Delta Save
2 : High
3 : Low
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4 : On Change
18 | Device variable classification Unsigned8 1
19 | HART unit Unsigned8 1
20 | Reserved Unsigned8 1
21 | Trigger level Float 4

Alarme de Indicagédo de Protocolo Estrangeiro - DS-184

1 Unacknowledged Unsigned8 — (5) 1

2 Alarm State Unsigned8 — (5) 1

3 Time Stamp Time Value —(21) 8

4 Response Code Unsigned16 — (6) 2

5 Response Message Octet String — (10) 256

Total 268

Unacknowledged =
0=Undefined

1=Acknowledged
2=Unacknowledged

Alarm State=
0=Undefined

1=Update - reported
2=Update — not reported

Response Code

0=Undefined

1=Successful

2=Foreign Protocol Communications Timed-Out

3=Foreign Protocol Communications Failure: Tag Not Found
4=Foreign Protocol Communications Failure: Unrecoverable Errors
5=Foreign Protocol Communications Failure: Interface Not Responding
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Estrutura de Dados Especifico do Fabricante

Nesta sec¢do séo definidas as estruturas de dados especificas dos fabricantes usadas no sistema.

Estrutura de Converséo de Escala - DS-256
Esta estrutura de dados consiste em dados usados para gerar constantes A e B na equagéo Y=
A*X + B.

E | Nome do Elemento ‘ Tipo de Dado | Tam
1 From EU 0% Float 4
2 From EU 100% Float 4
3 To EU 0% Float 4
4 To EU 100% Float 4
5 Data Type Unsigned8 1

Estrutura de Converséo de Escala com Status - DS-257
Esta estrutura de dados consiste de dados usados para gerar as constantes A e B na equagédo Y=
A*X + B, mais o status de saida.

E ‘ Nome do Elemento ‘ Tipo de Dado ‘ Tam ‘

1 From EU 0% Float 4
2 From EU 100% Float 4
3 To EU 0% Float 4
4 To EU 100% Float 4
5 Data Type Unsigned8 1
6 Output Status Unsigned8 1

- Ouput Status: Este status pode ser atualizado de duas formas: pelo mestre Modbus ou por um
status escolhido pelo usuério. No primeiro caso o mestre modbus devera enviar tanto o valor
guanto o status (ou seja, serdo duas variaveis Modbus diferentes). No segundo caso o mestre
envia somente o valor.

Para mais detalhes veja a descri¢cdo no Bloco MBCS (Secéo 2).

Estrutura de Escala com Locador - DS-258
Esta estrutura de dados consiste em dados usados para gerar as constantes A e B na equagéo Y=
A*X + B, mais os enderecos de um dispositivo escravo.

E Nome do Elemento Tipo de Dado Tam.

1 From EU 0% Float 4
2 From EU 100% Float 4
3 To EU 0% Float 4
4 To EU 100% Float 4
5 Data Type Unsigned8 1
6 Slave Address Unsigned8 1
7 Modbus Address of Value Unsigned16 2

- Slave Address: Informa o enderego do escravo que € requerido para referenciar ao parametro
PVALUEN. Por exemplo, supondo que exista um LC700 com Endereco de Dispositivo igual a 3 e
neste LC700 é requerido para monitorar uma variavel especifica. Entdo, o Endereco Escravo deve
serigual a 3.
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- Modbus Address Of Value: Informa o endereco Modbus da varidvel que sera monitorada. No
exemplo do elemento anterior, supde-se que o endereco Modbus da variavel monitorada seja
40032. Desta forma, este elemento deve receber este endereco.

Estrutura de Escala com Locador e Status- DS-259
Esta estrutura de dados consiste de dados usados para gerar constantes A e B na equagao Y= A*X
+ B, mais o endereco do dispositivo escravo.

E Nome do Elemento Tipo do Dado Tam.

1 From EU 0% Float 4
2 From EU 100% Float 4
3 To EU 0% Float 4
4 To EU 100% Float 4
5 Data Type Unsigned8 1
6 Slave Address Unsigned8 1
7 Modbus Address of Value Unsigned16 2
8 Modbus Address of Status Unsigned16 2

o0  Slave Address: Informa o enderec¢o do escravo requerido para referenciar para a entrada IN.
Por exemplo, supondo um LC700 com Enderegco de Dispositivo igual a 3, neste LC700 é
necessario conectar uma das duas entradas ou saidas. Entdo, desta forma, o Endereco
Escravo deve ser igual a 3;

o] Modbus Address Of Value: Informa o endereco Modbus da variavel que sera referenciada
para a entrada ou saida. No exemplo do elemento anterior, supondo o endereco Modbus da
variavel, ele sera referenciado como 40032. Entdo, este elemento deve receber este
endereco;

o] Modbus Address of Status: Neste parametro, o usuario informa o endereco Modbus onde o
status sera lido ou escrito. Cada entrada e saida tem um status correspondente. A
interpretagdo do status segue o Default do Fieldbus Foundation (Veja o item “Status de
Parametros” para maiores detalhes).

Estrutura de Locador de Varidvel Modbus - DS-260
Esta estrutura consiste em dados que indicam os enderegos em um dispositivo escravo.

E | Nome do Elemento Tipo de Dado Tam.
1 | Slave Address Unsigned8 1
2 | Modbus Address of Value Unsigned16 2

e Slave Address: Indica 0 Enderego do escravo onde esta localizado a variavel requerida a ser
monitorada. Por exemplo, se em uma aplicagdo um LC700 foi configurado com Enderegco de
Dispositivo igual a 1. Endereco Escravo deve ser igual a 1;

® Modbus Address Value: Escreve o enderego Modbus da variavel que serd monitorada no bloco
MBSM. Supondo que o usudrio necessite monitorar a variavel com endereco Modbus 40001
localizado em um médulo E/S do Escravo com Endereco de Dispositivo 1. Entdo, o Endereco
Modbus de Valor deve ser igual a 40001.

Estrutura de Locador de Variavel Modbus com Status- DS-261
Esta estrutura consiste em dados que indicam os endere¢os de um equipamento escravo.

E | Nome do Elemento | Tipo de Dado | Tam.
1 Slave Address Unsigned8 1
2 Modbus Address of Value Unsigned16 2
3 Modbus Address of Status Unsigned16 2
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Estrutura ID do Parametro FF - DS-262

Esta estrutura consiste em dados que informam a posicéo do parametro FF requisitado.

= Nome do Elemento Tipo de Dado Tam.

1 Block Tag VisibleString(32) 32
2 Relative Index Unsigned16 2
3 Sub Index Unsigned8 1

\ Block Tag: Informa o Tag do bloco que contém a variavel que é requerida para visualizar. Por
exemplo, o usuario necessita de monitorar o valor do ganho de um bloco PID. Desta forma, insere
0 Tag do bloco PID contendo o parametro ganho requerido para ser visualizado no Modbus
mestre;

' Relative Index: E o index do parametro de um bloco funcional que se deseja monitorar. (ver as
tabelas dos parametros de blocos funcionais). Deste modo, insere-se o index relativo ao parametro
desejado para ser monitorado. No caso acima, para monitorar o parametro ganho do bloco relativo
ID, o indice relativo é 23;

V Sub Index: O sublndex é usado para parametros que tém uma estrutura. Neste caso, é
necessario indicar qual elemento da estrutura esta sendo referido.

Estrutura de Endereco Escravo - DS-263
Esta estrutura de dados consiste em dados que informam o endereco IP e o endereco Modbus dos
escravos.

E | Nome do Elemento | Tipo de Dado | Tam. ‘
1 IP Slavel VisibleString(16) 16
2 IP Slave2 VisibleString(16) 16
3 IP Slave3 VisibleString(16) 16
4 IP Slave4 VisibleString(16) 16
5 IP Slaveb5 VisibleString(16) 16
6 IP Slave6 VisibleString(16) 16
7 IP Slave7 VisibleString(16) 16
8 IP Slave8 VisibleString(16) 16
9 Slave Addressl Unsigned8 1
10 Slave Address2 Unsigned8 1
11 Slave Address3 Unsigned8 1
12 Slave Address4 Unsigned8 1
13 Slave Address5 Unsigned8 1
14 Slave Address6 Unsigned8 1
15 Slave Address7 Unsigned8 1
16 Slave Address8 Unsigned8 1
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Capitulo 2

Faixa Valida/Opcdes

Meméria/ Modo

BIBLIOTECA DE BLOCOS

Este capitulo descreve em detalhes a biblioteca de blocos funcionais FOUNDATION fieldbus da Smar,
que é estruturada da forma descrita abaixo.

Primeiramente sdo mostradas duas tabelas que descrevem as caracteristicas gerais de cada bloco,
agrupado de acordo com a sua classe:

e Descricdo dos Tipos de Blocos: descreve cada bloco disponivel na biblioteca de blocos.
e Disponibilidade de Tipo de Bloco e Conjunto de Bloco Inicial: mostra os blocos suportados por
cada equipamento Smar e os valores pré-instanciados.

Posteriormente, cada bloco funcional é detalhado. Para cada bloco, as seguintes informagfes séo
fornecidas:

e Visdo Geral: descri¢éo geral do bloco;

e Descricao: descreve todas as caracteristicas do bloco;

e BLOCK_ERR: indica as possiveis sinalizacfes do parametro BLOCK_ERR, e as possiveis
causas. Para mais detalhes veja a secdo “Alarmes e Eventos — Processamento de Alerta e
Simulag&o” no Capitulo 1;

e Modos Suportados: indica quais sdo os modos suportados pelo bloco. Para mais detalhes veja
a secdo “Parametro de Modo” no Capitulo 1;

e Parametros: tabela com todos os parédmetros do bloco. Para cada parametro séo detalhadas as
seguintes caracteristicas:

Indice relativo do parametro.

Parametro Tag do parAmetro (0 mesmo do device description (DD) do bloco).

Tipo de dado suportado:
Name — Simple variable ou array.

Tipo Dado DS-n — Estrutura de dados (Record) de index n.
(Comprimento) O valor entre parénteses representa o tamanho em bytes do parametro.

Para mais detalhes veja a secdo “Definicdo do Tipo e Estrutura de Dados” no
Capitulo 1.

Determina a faixa valida de valores ou as opc¢des que podem ser escritas no
parametro.

Valor Default Valor do pardmetro guando o bloco é inicializado pela primeira vez.

Representa a unidade do parAmetro. Todos os pardmetros com a mesma unidade
possuem o mesmo relacionamento dentro do bloco. As unidades podem ser PV,
OUT, FF, TRK e XD. Por exemplo, os parametros SP e PV do bloco PID possuem a

Unidades mesma unidade PV, ou seja, os dois seguem o0 mesmo range de PV_SCALE.

As unidades Sec (segundos), % (percentagem) e On/Off (estado discreto) sao
unidades constantes. “None” é utilizado para nimeros que nao tem unidades
especificas, e “na” é usado para bit strings onde unidades néo se aplicam.

Esta coluna possui duas informacdes:

e A“memodria’ que o parametro é armazenado: Estatico, Nao-volatil ou Dinamico.
Ver Armazenamento de Pardmetro no capitulo 1; e

e O minimo “modo” para alterar o parametro. Que pode ser:

0 “Sem modo” - indica que o parametro ndo depende de modo para ser
alterado;

0 “RO” (Read-Only) - indica que o parametro é somente de leitura;

o “Auto”, “Man” ou “O0S” - indica 0 minimo modo Target que o bloco
deve estar para conseguir alterar o parametro. O minimo significa que
se 0 bloco estiver em um modo com prioridade maior que aquele
minimo, é possivel fazer a alteracdo. Por exemplo, o0 modo OOS ¢€ o
modo com maior prioridade. Logo em modo OOS ¢é possivel alterar
todos os parametros. O modo MAN tem prioridade sobre 0 modo Auto,
e assim por diante. Para mais informag8es sobre as prioridades dos
modos, veja a tabela na se¢éo “Parametro de Modo” item ¢ no capitulo
1.

Descricéo Breve descricdo de cada pardmetro do bloco e seu uso.
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Descricao dos Tipos de Blocos

CLASSE DO
BLOCO

RESOURCE

TIPO DE
BLOCO

RS

MAPEAMENTO
(1]

DESCRICAO

RESOURCE - Este bloco contém dados que séo especificados para o hardware que esta
associado ao recurso.

RS2

RESOURCE — Este bloco contém dados que sé&o especificados para o hardware que esta
associado ao recurso com parametros de Field Diagnostics.

BLOCOS
TRANSDUTORES

DIAG

TRANSDUTOR DE DIAGNOSTICO — Fornece medigio on-line do tempo de execugéo
de bloco, verifica os links entre blocos e outras caracteristicas.

TEMP

NUM

DF45 TRANSDUTOR DE TEMPERATURA — Este € o bloco transdutor para 0 médulo
DF45, um maédulo com oito entradas de baixo nivel para RTD, TC, mV e Ohm.

HC

NUM

TRANSDUTOR DE CONFIGURAGAO DE HARDWARE — Configura o tipo de médulo
para cada slot no DFI302.

TRDRED

TRANSDUTOR DE REDUNDANCIA - Este bloco prové informagéo a respeito das
caracteristicas de redundancia do equipamento, permitindo inspecionar o estado atual
da redundéancia e fornecendo dados sobre os equipamentos em redundancia.

ABC

ROM

ASSOCIACAO PARA COMPONENTES — Configura o tipo de médulo para cada slot
usando a tecnologia ROM.

TB8BI

ROM

TB8BI — Designagdo genérica englobando todos os transdutores dos médulos de 8
entradas digitais

TB8BO

ROM

TB8BO — Designagéo genérica englobando todos os transdutores dos médulos de 8
saidas digitais

TB8AI

ROM

TB8AI — Designagdo genérica englobando todos os transdutores dos médulos de 8
entradas analdgicas

TB4AO

ROM

TB4AO — Designagao genérica englobando todos os transdutores dos médulos de 4
saidas analdgicas

TBHG

ROM

TRANSDUTOR DO GATEWAY WIRELESSHART - Bloco transdutor do gateway
WirelessHART.

TBWH

ROM

TRANSDUTOR DO EQUIPAMENTO WIRELESSHART — Bloco transdutor HSE
WIO usado para mapear cada um dos instrumentos de campo HART e
WirelessHART.

BLOCOS
FUNCIONAIS DE
ENTRADA

Al

NUM

ENTRADA ANALOGICA — Este bloco obtém a entrada de dados analdgica de um sinal
de entrada analdgico e torna-o disponivel para outros blocos funcionais. Tem converséo
de escala, filtro, raiz quadrada, baixo corte e processamento de alarme.

EAI

NUM

ENTRADA ANALOGICA OTIMIZADA — Este bloco possui todos os parametros do bloco
Al. Adicionalmente fornece uma saida de alarme (parametro OUT_ALM) que pode ser
utilizada em légica de controle.

DI

NUM

ENTRADA DISCRETA — Este bloco pega a entrada discreta de dados de um sinal de
entrada discreto e torna-o disponivel para outros blocos funcionais. Tem opgéo de
inverter, filtrar e processamento de alarme.

MAI

NUM

MULTIPLAS ENTRADAS ANALOGICAS — Fornece um modo para receber 8 variaveis
analdgicas de outros médulos ou entradas fisicas.

MDI

NUM

MULTIPLAS ENTRADAS DISCRETAS — Fornece um modo para receber 8 variaveis
discretas de outros médulos ou entradas fisicas.

PUL

NUM

ENTRADA DE PULSO — Fornece um valor analégico que representa uma totalizacdo de
pulsos em uma entrada fisica discreta.

ROMAI

ROM

ROMAI ENTRADA ANALOGICA - Este bloco possui todas as caracteristicas do bloco
Al padrdo mais funcionalidades relacionadas a alarme e mapeamento de E/S via
CHANNEL_TAG.

MAI16

ROM

MULTIPLAS ENTRADAS ANALOGICAS 16 - disponibiliza para a rede FOUNDATION
fieldbus 16 variaveis anal6gicas de entrada em um Unico parametro de saida.

MBI164

ROM

MULTIPLAS ENTRADAS BINARIAS 64 - disponibiliza para a rede FOUNDATION
fieldbus 64 variaveis binarias de entrada em um Gnico parametro de saida.

BLOCOS
FUNCIONAIS DE
CONTROLE E
CALCULO

PID

CONTROLE PID — Este bloco padréo tem diversas caracteristicas, como: tratamento de
setpoint (limitacdo de valor e taxa), filtro e alarme PV, feedforward, saida rastreada e
outros.

EPID

PID OTIMIZADO - Tem todas as caracteristicas do PID, mais opgdo de transferéncia
suave ou com impacto padrdo de um modo “manual” para um modo “automatico” e bias.

APID

PID AVANCADO - Tem todas as caracteristicas do PID padrdo, mais opcdo de
transferéncia suave ou com impacto padrdo de um modo “manual” para um modo
“automatico”, bias, ganho adaptativo, amostragem PI, zona morta de erro, tratamento
especial para erro, ISA ou algoritmo paralelo.
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CLASSE DO TIPO DE
BLOCO

BLOCO

ARTH

MAPEAMENTO

‘ DESCRICAO

ARITMETICO - Este bloco de calculo fornece algumas equagdes pré-definidas prontas
para uso em aplicacbes como compensac¢do de vazdo, compensagdo HTG, controle de
raz&ao e outras.

SPLT

DIVISOR — Este bloco é usado em duas aplicagdes tipicas: divisor de faixa e
sequenciamento. Recebe a saida do bloco PID, que é processado de acordo com o
algoritmo selecionado e, entdo, gera os valores para duas saidas analégicas de blocos.

CHAR

CARACTERIZADOR DE SINAL — Tem capacidade para caracterizagdo de dois sinais,
baseados na mesma curva. A segunda entrada tem uma opg¢ao para permutar “x” para
“y", fornecendo um caminho facil para usar a funcéo invertida, que pode ser usada na
caracterizacao de retorno.

ECHAR

CARACTERIZADOR DE SINAL OTIMIZADO - Possui todas as caracteristicas do bloco
CHAR, e a opcéo para operacdo em cascata.

INTG

INTEGRADOR - Integra uma variavel em funcédo do tempo. Ha4 uma segunda entrada de
fluxo que pode ser usada para as seguintes aplicacdes: totalizagdo de fluxo da rede,
variagdo de volume/massa em vasos e controle preciso de razao do fluxo.

AALM

ALARME ANALOGICO - Este bloco de alarme tem limites de alarme dinamico ou
estatico, histerese, expanséo temporéria de limites de alarme em mudancas de passos
do setpoint para evitar alarmes incobmodos, dois niveis de limites de alarme e atraso para
deteccao de alarme.

EAALM

ALARME ANALOGICO OTIMIZADO — Possui todas as caracteristicas do bloco AALM e
oferece, adicionalmente, uma saida quando a entrada esta ndo uséavel e possibilita a
inversao das saidas

ISEL

SELETOR DE ENTRADA — Este bloco tem quatro entradas analdgicas que podem ser
selecionadas pelo parametro de entrada ou de acordo com um critério como bom,
maximo, minimo, meio e média.

SPG

GERADOR DE RAMPA DE SETPOINT — Este bloco gera o setpoint seguindo um
contorno em funcédo do tempo. Aplicagdes tipicas sdo controle de temperatura, lote de
reatores, etc.

ESPG

GERADOR DE RAMPA OTIMIZADO DE SETPOINT — Tem um parametro extra para
identificar o passo ou segmento do contorno no formato flutuante.

TIME

TEMPORIZADOR e LOGICO — Este bloco tem quatro entradas discretas, que s&o
processadas por uma combinagdo légica. O temporizador selecionado, no tipo de
processamento, opera na entrada de sinal combinada para produzir uma medicé&o, atraso,
extenséo, pulso ou debounce.

LLAG

LEAD-LAG — Este bloco fornece uma compensagcéo dinamica de uma variavel. E usado
normalmente em controle feedforward.

OSDL

SELETOR DE SAIDA / LIMITADOR DINAMICO — Tem dois algoritmos:
Seletor de Saida — selec¢éo de saida por uma entrada discreta

Limitador dindmico — este algoritmo foi desenvolvido especialmente para duplo limite
cruzado em controle de combust&o.

DENS

DENSIDADE - Este bloco tem um algoritmo especial para calcular a densidade em tipos
diferentes de unidades de engenharia: grau plato, INPM e outros.

CTRW

CONSTANTE E CONTAINED RW — Gera valores constantes para usar nos parametros
de entradas de outros blocos. Ele pode também ler e escrever em parametros internos de
outros blocos dentro do mesmo equipamento.

FFET

FLIP-FLOP e EDGE TRIGGER - Pode ser configurado para trabalhar como flip-flop SR,
RS, D-LATCH e EDGE TRIGGER (elevagéo, queda ou bidirecional)

AEQU

EQUACOES AVANCADAS — Este bloco foi especiaimente desenvolvido para suportar
célculos especificos.

PRED

PREDITOR DE SMITH — O bloco PRED possibilita as fun¢des Atrasador, Bypass e
Preditor de Smith.

TF

FUNCAO DE TRANSFERENCIA - O bloco Transfer Function (TF) tem como finalidade
representar sistemas de até 2* ordem através da configuracdo dos coeficientes A, B, C,
D,EeF.

LCF

FATORES DE CORRECAO PARA LIQUIDO — Este bloco realiza os calculos dos
fatores de corregdo (CTL, CPL e BSW na temperatura de operagéo) para medi¢éo de
liquido.

FMTH

MATEMATICO FLEXIVEL — Este bloco permite executar um conjunto de expressdes
matematicas criadas pelo usuario, envolvendo entradas, saidas e variaveis auxiliares
possiblitando a incluséo de expressdes condicionais.
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CLASSE DO TIPODE | MAPEAMENTO
BLOCO BLOCO [1]

DESCRICAO

ADT

DATA TRANSFER ANALOGICO - Este bloco funcional obtém os valores analégicos e
status nas entradas e os disponibiliza nas saidas. Opcionalmente pode-se configurar o
bloco para gerar em suas saidas valores constantes a serem usados nas entradas de
outros blocos.

DDT

DATA TRANSFER DISCRETO - Este bloco obtém os valores discretos nas entradas e
os disponibiliza nas saidas. Opcionalmente pode-se utilizar o bloco para disponibilizar
constantes para as saidas.

BLOCO

FFB_1131

FFB_1131 — Este bloco tem como propésito fazer a interligagéo entre a légica ladder
(tipica em estratégias de controle discreto) e sistemas de controle continuo, que séo
configurados por blocos funcionais.

FUNCIONAL
FLEXIVEL 1131

FFB2_1131

FFB2_1131 — Este bloco tem como propésito fazer a interligacdo entre a logica ladder
(tipica em estratégias de controle discreto) e sistemas de controle continuo, que sdo
configurados por blocos funcionais.

MBCF

CONFIGURACAO MODBUS - Este bloco transdutor ¢ usado para configurar
caracteristicas gerais relacionados ao gateway Modbus.

MBCS

CONTROLE MODBUS ESCRAVO - Quando o equipamento esta trabalhando como uma
porta entre Foundation Fieldbus e Modbus (equipamento escravo), este bloco pode ser
usado para trocar dados de controle entre ambos os protocolos.

BLOCOS
FUNCIONAIS

MBSS

SUPERVISAO MODBUS ESCRAVO- Quando o equipamento esta trabalhando como
uma porta entre Foundation Fieldbus e Modbus (equipamento escravo), este bloco pode
ser usado para converter parametros Foundation Fieldbus em varidveis Modbus. Tais
variaveis serdo disponibilizadas para um supervisério com um driver Modbus.

MODBUS

MBCM

CONTROLE MODBUS MESTRE- Quando o equipamento esta trabalhando como uma
porta entre Foundation Fieldbus e Modbus (equipamento mestre), este bloco pode ser
usado para trocar dados de controle entre ambos os protocolos.

MBSM

SUPERVISAO MODBUS MESTRE- Quando o equipamento esta trabalhando como uma
porta entre Foundation Fieldbus e Modbus (equipamento mestre), este bloco pode ser
usado para converter variaveis Modbus em parametros Foundation Fieldbus. Tais
parametros serdo disponibilizados para um supervisério com um driver Foundation
Fieldbus (OPC).

AO

NUM

SAIDA ANALOGICA — O bloco AO fornece um valor analdgico para gerar um sinal de
saida analdgico. Fornece valor e limite de razdo, conversdo de escala, mecanismo de
estado de falha e outras caracteristicas.

DO

NUM

SAIDA DISCRETA — O bloco DO fornece um valor discreto para gerar um sinal de saida
discreto. H4 uma opcéo para inverter o valor discreto, mecanismo de estado de falha e
outras caracteristicas.

MAO

NUM

MULTIPLAS SAIDAS ANALOGICAS — Fornece um modo para enviar 8 variaveis
analdgicas para outros modulos ou saidas fisicas.

BLOCOS
FUNCIONAIS DE

MDO

NUM

MULTIPLAS SAIDAS DISCRETAS — Fornece um modo para enviar 8 variaveis discretas
para outros médulos ou saidas fisicas.

SAIDA

STEP

NUM

SAIDA PID DE PASSO — E usado quando o elemento final de controle tem um atuador
acionado por um motor elétrico.

ROMAO

ROM

ROMAO SAIDA ANALOGICA - Este bloco possui todas as caracteristicas do bloco AO
padrdo mais funcionalidades relacionadas a alarme e mapeamento de E/S via
CHANNEL_TAG.

MAO16

ROM

MULTIPLAS SAIDAS ANALOGICAS 16 — recebe da rede FOUNDATION fieldbus 16
variaveis analogicas de saida em um Unico parametro de entrada.

MBOG64

ROM

MULTIPLAS SAIDAS BINARIAS 64 - recebe da rede FOUNDATION fieldbus 64
variaveis binarias de saida em um Unico parametro de entrada.

[1] Legenda:

NUM : bloco exclusivo para controlador com Mapeamento Numérico
ROM : bloco exclusivo para controlador com Mapeamento ROM
- : bloco suportado por controlador com Mapeamento Numérico ou Mapeamento ROM
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Disponibilidade de Tipo de Bloco e Conjunto de Bloco Inicial

A tabela abaixo mostra a lista de blocos suportados para cada produto. Leia cuidadosamente estas
notas, que se seguem, para entender completamente as informag¢fes contidas nesta tabela.

Classe do Bloco | Tipo de Bloco | DF62 | DF63 | DF73 | DF75 | DF79 | DF81 | DF89 | DF95 | DF97 DF99 |DF100
Resource RS (1) 1 1 1 1 1 1 1 1 1

RS2 (1) 1 1
DIAG (1)
TEMP
HC (1)
TRDRED (1)
ABC
TB8B
TB8BO
TB8AI
TB4AO
TBHG (1)
TBWH
A
EA
D
MAI
MDI
PUL
ROMAI
MAI16
MBI64
PID
EPID
APID
ARTH
SPLT
CHAR
ECHAR
INTG
AALM
Blocos Funcionais EAALM

de Controle e ISEL
Calculo SPG

R | O|O|F
RO |O |k
RO |O|F
R |O|O|F
P |O|O |k

Blocos
Transdutores

oO|lr|O|J|O|O|O|F

Blocos Funcionais
de Entrada

ojlo|o|jo|O|O
ojlo|lo|jo|o|oO
ojlo|jlo|jo|Oo|O
ojlo|o|j|o|o|oO
ojlo|o|j|o|o|oO
ojlo|o|o|o|O
ojlo|o|j|o|o|oO
ojlo|o|o|o|O
ojlo|jlo|jo|o|O

o

o|lo|lo|jo|o|]o|o|o
o|lo|o|o|oO

o
o

o
o

ESPG
TIME
LLAG
0SDL
DENS

CTRW
FFET

AEQU
PRED

oO|ojlo|jo|o|o|oO
oO|lojlo|o|o|o|oO

o
o

el NolNol ol ol ol ol ol Noll Holl Noll Noll Nol Holl Hol No Bl No B ol Holl No Bl No]
olo|lo|jo|o|lo|jo|o|lo|lo|o|j|o|o|o|o|j]o|o|lo|o|o|oO
olo|lo|jo|o|lo|jo|o|lo|lo|o|j|o|o|o|o|j]o|o|o|o|o|o
ojlo|jlo|jo|o|lo|jo|o|lo|lo|o|j|o|o|o|o|o|o|o|o|o|oO
ojlo|lo|jo|o|lo|jo|]o|lo|jo|o|j|o|o|o|o|j|o|o|o|o|o|oO
olo|jlo|jo|o|o|jo|o|lojo|o|j|o|o|o|o|o|o|o|o|Oo|O
olo|jlo|jo|o|lo|jo|o|lo|jo|o|j|o|o|o|o|o|o|o|o|o|oO
ojlo|jlo|jo|o|lo|jo|o|o|lo|o|o|o|o|o|o|o|o|o|Oo|O
olo|lo|jo|o|o|jo|o|lo|lo|o|j|o|o|lo|o|j]o|o|o|o|o|oO
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Classe do Bloco

Tipo de Bloco | DF62 | DF63 | DF73 | DF75 DF79|DF81|DF89 DF95 [ DF97 DF99 |DF100

TF 0 0 0 0 0 0 0 0 0
LCF 0 0 0 0 0 0 0 0 0
FMTH 0 0 0 0 0 0 0 0 0
ADT 0 0 0 0 0 0 0 0 0
DDT 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Bloco Funcional | FFB_1131 (1) 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Flexivel 1131 FFB2_1131 (1) 0 0 0 0 0 0 0 0 0
MBCF (1) 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Blocos Funcionais MBCS (16) 0 0 0 0
Modbus MBCM (16) 0 0 0 0
MBSM (16) 0 0 0 0
AO 0 0 0 0 0 0 0 0 0
DO 0 0 0 0 0 0 0 0 0
MAO 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Blocos Funcionais MDO 0 0 0 0 0 0 0 0 0
de Saida STEP 0 0 0 0 0 0 0 0 0
ROMAO
MAO16
MBO64

Nota 1 — A coluna “Tipo de Bloco” indica qual tipo de bloco esta disponivel para cada tipo de
equipamento.

Nota 2 — O ndmero associado ao tipo de bloco e ao tipo de equipamento é o nimero de blocos
instanciados durante a inicializacao de fabrica.

Nota 3 — Se o tipo de bloco funcional ndo esta disponivel para o tipo de equipamento, seréa indicado
pelo espaco em branco.

Nota 4 — A coluna Tipo de Bloco mostra os mnemonicos, se é seguido por um ndmero entre
parénteses, indica o nimero maximo de blocos instanciados.

Nota 5 — Para saber as versdes de firmware dos equipamentos que suportam os blocos FFB_1131
e FFB2_1131, consulte a descricdo do bloco no item “Bloco Funcional Flexivel 1131 - Sec¢éo 2".

Nota 6 — Os seguintes blocos transdutores representam genericamente um conjunto de blocos
transdutores especificos a cada tipo de médulo de E/S.

TB8BI representa o transdutor do DF16.

TB8BO representa o transdutor do DF25.

TB8AI representa o transdutor do DF44.

TB4AO representa o transdutor do DF46.

2.6



Biblioteca de Blocos

Resource

RS — Bloco Resource

Descricao

Este bloco contém dados que séo especificados para o hardware que é associado com o recurso.
Todo dado é modelado como Interno, assim nédo ha links para este bloco. O dado néo é processado
da forma que um bloco funcional processa os dados, deste modo, ndo ha esquemético de funcdes.

Este conjunto de pardmetro é planejado para ser o minimo requerido para a Aplicagdo do Bloco
Funcional associado com o recurso no qual ele consiste. Alguns parametros que poderiam estar no
conjunto, como dado de calibracédo e temperatura ambiente, sdo parte de seus respectivos blocos
transdutores.

O modo é usado para controlar a maioria dos estados do recurso. O modo O/S para a execugao de
todos blocos funcionais. O modo actual dos blocos funcionais sera mudado para O/S, mas o0 modo
target ndo ser4d mudado. O modo Auto permite operagcdo normal do recurso. O modo Iman indica
que o recurso esta inicializando ou recebendo um download de software.

Os parametros MANUFAC_ID, DEV_TYPE, DEV_REV, DD REV e DD_RESOURCE s&o
requeridos para identificar e localizar a DD, deste modo, os Servigos de Descrigdo do Dispositivo
podem selecionar a DD correta para uso com seu recurso.

O parametro HARD_TYPES indica os tipos de hardware que estao disponiveis para este recurso.
Se um bloco E/S é configurado e requer um tipo de hardware que néo esta disponivel, o resultado
serd um alarme de erro de configuragao no parametro BLOCK_ALM.

O parametro RS_STATE contém o estado operacional da Aplicacdo do Bloco Funcional para o
recurso contido neste bloco.

Pardmetro RESTART

O parametro RESTART permite graus de inicializa¢do do recurso. Eles séo:

1 - Run: é o estado passivo do parametro.

2 - Restart resource: é usado para apagar problemas como algum lixo na memoria.

3 - Restart com defaults: é usado para apagar a configuragdo de memoaria, trabalha como uma
inicializacdo de fabrica. Ap6s o Restart sdo criados todos os blocos pré-instanciados com seus
valores default (Ver tabela item 22)

4 - Restart processor: é usado para inicializagéo do recurso.

Este pardmetro ndo aparece em uma View, porque ele retorna para o estado passivo (1-Run)
depois de ter sido escrito.

Parametros néo volateis

Os equipamentos Smar ndo suportam salvamentos ciclicos de parametros nao volateis para uma
memoria ndo volatil, portanto, o parametro NV_CYCLE_T sera sempre zero, o que significa uma
caracteristica ndo suportada.

De outro modo, os equipamentos Smar tém um mecanismo para salvamento de pardmetros nao
volateis dentro de meméria ndo volatil durante o desligamento, e eles serdo recuperados no
ligamento.

Timeout para modos de cascata remota

SHED_RCAS e SHED_ROUT setam o tempo limite para perda de comunicacdo de um
equipamento remoto. Estas constantes sdo usadas por todos blocos funcionais que suportam o
modo de cascata remota. O resultado de um timeout é descrito no item Calculo do Modo, Shedding
de RCAS/ROUT nao deve acontecer quando SHED_RCAS ou SHED_ROUT é setado para zero.

Notificacdo de Alerta

O valor do parametro MAX_NOTIFY é o nimero maximo de envios de notificacdo de alerta que
este recurso pode ter enviado sem ter uma confirmacéo, correspondendo a quantidade de espaco
no buffer disponivel para mensagens de alerta. Um usuario pode setar um nimero menor que este,
para controlar o fluxo de alerta, ajustando o valor do parametro LIM_NOTIFY. Se LIM_NOTIFY é
setado para zero, entdo nenhum alerta é repassado. O parametro CONFIRM_TIME é o tempo para
o0 recurso esperar pela confirmacdo de resposta de um relatério antes de tentar novamente.
Se o equipamento CONFIRM_TIME = 0, ndo deve haver outra tentativa.

Parametros FEATURES / FEATURE_SEL
Os parametros FEATURES e FEATURE_SEL determinam as caracteristicas opcionais do recurso.
O primeiro define as caracteristicas disponiveis e € somente leitura. O segundo é usado para ativar
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uma caracteristica disponivel pela configuracdo. Se um bit que esta setado em FEATURE_SEL e
ndo estiver em FEATURES, o resultado sera um alarme de bloco (BLOCK_ALM) indicando erro de
configuragéo.

Os equipamentos Smar suportam as seguintes caracteristicas: Envio de Notificagdo, Estado de
Falha e Prote¢&o de Escrita por Software.

Estado de Falha para todo o recurso

Se 0 usudario setar o parametro SET_FSTATE, o parametro FAULT_STATE ficara ativo e fara com
que todos blocos funcionais de saida no recurso assumam, imediatamente, a condi¢éo escolhida
pelo tipo de estado de falha “Fault State Type” no parametro |IO_OPTS. Pode ser apagado setando
0 parametro CLR_FSTATE. Os parametros set e clear ndo aparecem em uma View porque eles
sdo transitorios.

Protecdo de Escrita por software

O parametro WRITE_LOCK, se setado, prevenira de qualquer alteragdo externa na base de dados
estatica e ndo volatil na Aplicagdo de Bloco Funcional do recurso. Conexdes de blocos e resultados
de célculos procedersio normalmente, mas a configuracéo sera bloqueada. E setado e zerado pela
escrita no parametro WRITE_LOCK. Apagando o WRITE_LOCK gerara o alerta discreto
WRITE_ALM para a prioridade WRITE_PRI. Setando o WRITE_LOCK limpara o alerta, se ele
existir.

Antes de setar o parametro WRITE_LOCK para Locked, é necessario selecionar a opcédo “Soft
Write lock supported” no FEATURE_SEL.

Otimizacéo de Schedule

A caracteristica de otimizacdo dos blocos funcionais é habilitada quando “Sched and Link
Optimization” do parametro RES_OPTS é setado. Neste caso o Schedule dos blocos é executado
de forma sequencial sem atender o FBSchedule dowlodado, porém, obedecendo o macrocycle
calculado pelo Syscon.

Opcionalmente o usuario pode alterar o nivel de otimizagdo através do parametro OPTIM_LEVEL,
determinando uma otimizagcdo méaxima (nivel 1) ou minima (nivel 3). O nivel indica o tamanho do
gap entre os grupos de blocos.

O pardmetro RES_STATUS indica “Schedule Overflow” quando for detectado pelo bloco Resource
gue o macrocycle do Syscon esta muito pequeno para rodar a légica de blocos. Indica “Download in
progress” toda vez que for iniciado um download de configuracéo no recurso. Neste caso, ao final
do download o parametro volta para o estado None. Indica ainda “CPU Overload” quando a CPU
esta sobrecarregada em mais de 80%.

Além disso, este pardmetro pode indicar erro caso o0 Schedule ndo consiga ser atendido no tempo
determinado pelo macrocycle. Este problema ocorre quando a configuragdo possui muitos links
HSE. Neste caso o usudrio deve aumentar o macrocycle e o nivel de otimizagdo, realizar um novo
download, até que o macrocycle esteja de acordo com a légica de controle, ou seja, até que seja
possivel rodar todo o Schedule.

Outras caracteristicas

O parametro CYCLE_TYPE define os tipos de ciclos que este recurso pode fazer. O CYCLE_SEL
permite que o configurador escolha um deles. Se CYCLE_SEL contém mais que um bit, ou o bit
setado ndo estd setado em CYCLE_TYPE, o resultado sera uma alarme de bloco (BLOCK_ALM)
com um erro de configuragdo. O MIN_CYCLE_T é tempo minimo especificado pelo fabricante para
executar um ciclo que coloca um limite menor no escalonamento do recurso.

O pardmetro MEMORY_SIZE declara o tamanho do recurso para configuracdo de blocos
funcionais, em Kbytes.

O parametro FREE_SPACE mostra a porcentagem de memodria de configuragcdo que ainda esta
disponivel. FREE_TIME mostra a porcentagem aproximada de tempo que o recurso deixou para
processar novos blocos funcionais, eles devem ser configurados.

BLOCK_ERR

O BLOCK_ERR do bloco Resource refletira as seguintes causas:
e Device Fault State Set — Quando FAULT_STATE esta ativo;
e Simulate Active — Quando o jumper de Simulagdo esta ON;
e Out of Service — Quando o bloco esta no modo O/S.

Modos Suportados
O/S, IMAN e AUTO
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Pardmetros
Parametro Tipo Dado | Faixa Valida/ Valor | Unidades ‘Mem()ria/ Deseiieh
(tamanho) Opcoes Default Modo
1 ST REV Unsigned16 0 Nenhuma S/RO
2 TAG DESC QOctString(32) Spaces Na S
3 STRATEGY Unsigned16 0 Nenhuma S
4 ALERT KEY Unsigned8 1a 255 0 Nenhuma S
5 MODE_BLK DS-69 o/S Na S Veja Parametro de Modo.
6 BLOCK_ERR BitString(2) E D/RO
7 RS_STATE Unsigneds E D/RO Estado da méquina de estado.aplicacdo
o bloco funcional.
Pardmetro de teste de leitura/escrita —
8 TEST_RW DS-85 Nenhuma D usado somente para teste de
conformidade.
VisibletString Identjfica o tag ~do recurso o qual
9 DD_RESOURCE (32) Spaces Na S/RO |[contém a Descricdo do dispositivo para
este recurso.
iz Nl]m_ero de Identificacdo do
10 | MANUFAC_ID | Unsigned32 |Controlado pelo [0x00000302| Nenhuma | S/RO g?‘b“%.m.te S SEERC er U
EF |spo§|t|vo de interface para localizar
0 arquivo DD para o recurso.
Namero do modelo do Fabricante
11 | DEV_TYPE Unsigned1s | Setado pelo Nenhuma | s/ro [@Ssociado com o recurso — usado
mfgr pelo dispositivo de interface para
localizar o arquivo DD para o recurso.
Numero de Revisdo do Fabricante
; Setado pelo associado com o recurso — usado por
2 DY B Ursree mfgf el Sl um dispositivo de interface pFa)lra
localizar o arquivo DD para o recurso.
Revisdo do DD associado com o
13 DD_REV Unsigneds Setado pelo NEFTR Ss/RO |recurso — usado por um disposit@vo
mfgr de interface para localizar o arquivo
DD para o recurso.
Opgdes para acesso controlado de
14 GRANT DENY DS-70 Veja Opcdes de 0 Na D computador host e painéis Qe cqntrole
- Blocos local para operagdo, sintonia e
paradmetros de alarme do bloco.
15 | HARD_TYPES BitString(2) | Setado pelo mfgr Na s/Ro | O tipos de hardware disponiveis como
numeros de canal.
1: Run,
2: Restart
resource, Permite um religamento manual para
16 RESTART Unsigned8 3: Restart com E D ser iniciado. Muitos niveis de
defaults, religamento sdo possiveis.
4: Restart
processor
17 | FEATURES BitString(2) | Setado pelo mfgr Na S/RO E:Iiiobﬁji?s?g?tergﬂ obgoes suportadas
p—_ Usado para selecionar opcdes dos
18 | FEATURE_SEL BitString(2) 0 Na S blocos de recurso.
19 | CYCLE_TYPE BitString(2) | Setado pelo mfgr Na s/ro ['dentfica os metodos disponiveis de
execucdo do bloco para este recurso.
20 CYCLE_SEL BitString(2) 0 Na s Usado _para selecionar o método de
execucdo de bloco para este recurso.
. 1/32 Tempo de duracéo do ciclo mais curto
21 | MIN_.CYCLE_T | Unsigned32 | Setado pelo mfgr msequndos | 'R0 | o qgal o recurs‘é & capar.
Meméria de configuracéo disponivel no
22 MEMORY_SIZE Unsigned16 Setado pelo mfgr kbytes S/RO ([recurso vazio, para ser verificada antes
de se fazer um download.
Intervalo entre coOpias de escritas de
23 | NV_CYCLE.T | Unsigned32 1/32 s/Ro |Parametros NV para memoria ndo
msegundos volétil. Zero significa que nenhuma
cOpia sera feita.
Porcentagem da memoria disponivel
24 FREE_SPACE Float 0a 100 % % D /RO |para configuragdo futura. Zero para um
recurso pré configurado.
Porcentagem do tempo de
25 FREE_TIME Float 0 a 100% % D/RO [processamento do bloco que esta livre
para processar blocos adicionais.
_ 1/32 Tem_po de duracdo para o qual Qé:se
26 SHED_RCAS Unsigned32 640000 msegundos S escrita no computgdor para posicdes
RCas no bloco funcional.
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Idx

27

Parametro

SHED_ROUT

Tipo Dado
(tamanho)

Unsigned32

Faixa Valida/
Opcoes

Valor
Default

640000

‘ Unidades

1/32
msegundos

Memoéria/
Modo

Descricéo

Tempo de duracdo para o qual da-se
escrita no computador para posicles
ROut no bloco funcional.

28

FAULT_STATE

Unsigned8

1: Clear, 2:
Active

Condicdo setada pela perda de
comunicagdo no bloco de saida, falha
promovida para um bloco de saida ou
contato fisico. Quando a condigdo de
Estado de Falha é setada, entdo, os
blocos funcionais de saida efetuardo
suas acdes FSAFE.

29

SET_FSTATE

Unsigned8

1: Off, 2: Set

Permite a condi¢cdo de estado de falha
ser iniciada manualmente, selecionando
Set.

30

CLR_FSTATE

Unsigned8

1: Off, 2: Clear

Escrevendo um Clear neste parametro
apagara o estado de falha do dispositivo
se na condi¢do campo, se tiver qualquer
outra, sera zerado.

31

MAX_NOTIFY

Unsigned8

Setado pelo mfgr

Nenhuma

S/RO

Ndmero maximo, possivel, de avisos de
alerta de mensagens ndo confirmados.

32

LIM_NOTIFY

Unsigned8

0a MAX_
NOTIFY

MAX_
NOTIFY

Nenhuma

Ndmero maximo, possivel, de avisos de
alerta de mensagens ndo confirmados.

33

CONFIRM_TIME

Unsigned32

640000

1/32
msegundos

O tempo minimo entre tentativas de
relatorios de alerta.

34

WRITE_LOCK

Unsigned8

1:Destravado,
2:Travado

E

Se setado, nenhuma escrita de
qualquer lugar sera permitida, exceto
para apagar WRITE_LOCK. Entradas
do bloco continuaréo a ser atualizadas.

35

UPDATE_EVT

DS-73

Na

Este alerta é gerado por qualquer
mudanca no dado estatico.

36

BLOCK_ALM

DS-72

Na

O alarme de bloco é usado para toda
configuracdo, hardware, falha na
conexdo ou problemas no sistema no
bloco. A causa do alerta esta inserida
no campo subcode. O primeiro alerta a
tornar-se ativo acionara o status Active
no atributo Status. Tao logo quanto o
status Unreported é zerado pela tarefa
de relatério de alerta, outro bloco de
alerta pode ser repassado sem limpar o
status Active, se subcode tiver mudado.

37

ALARM_SUM

DS-74

Na

O status de alerta atual, estados nédo
reconhecidos, estados néo relatados e
estados desabilitados dos alarmes
associados com o bloco funcional.

38

ACK_OPTION

BitString (2)

0: Auto ACK
Desabilita
1: Auto ACK
Habilita

Na

Selecdo de quais alarmes associados
com o0 bloco serdo automaticamente
reconhecidos.

39

WRITE_PRI

Unsigned8

0ai5

Nenhuma

S

Prioridade do alarme gerada pelo
cancelamento de bloqueio de escrita.

40

WRITE_ALM

DS-72

Nenhuma

D

Este alerta é gerado se o parametro de
blogueio de escrita é apagado.

41

ITK_VER

Unsigned16

Na

S /RO

Este parametro informa qual versao
ITK é o dispositivo (somente para
dispositivos certificados).

42

RES_OPTS

BitString (2)

None

RW /0O0S

Opcgdes do bloco Resource. Veja as
descri¢cdes abaixo.

43

OPTIM_LEVEL

Unsigned8

1:High,
2:Average,
3:Low

RW /0O0S

Se a otimizacao esta habilitada, indica o
nivel da otimizagdo: (1) otimizagao
méaxima; (2) otimizacdo média; (3)
otimizagdo minima.

44

RES_STATUS

BitString (2)

RO

Status do bloco Resource.

45

RES_MIN_CYCL
E

Unsigned32

RO

Tempo minimo recomendado para
executar o macrocycle.

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D —dinamico; N — né&o volatil; S — estatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: ParAmetros Default do Syscon
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RS2 — Bloco Resource
Parametros adicionais ao Bloco Resource acrescentando a funcionalidade de Field Diagnostics

Adicéo do Diagnostico FOUNDATION (Field Diagnostics) ao bloco Resource padréo, cujos parametros
sao descritos abaixo.

Parametros

Tipo Dado | Faixa Valida/  Valor Unida- Memoria/

Parametro (tamanho) Opcoes Default des Modo

Descricao

Indica a maior verséo da
especificagcdo de Diagnoéstico de
Campo para qual este equipamento
foi projetado.

Na Este parametro reflete as condi¢des
de erro detectadas como ativas e
selecionadas para esta categoria. E
uma sequéncia de bits, entdo
multiplas condig6es podem estar
ativas.

Na Este parametro reflete as condi¢des
de erro detectadas como ativas e
selecionadas para esta categoria. E
uma sequéncia de bits, entdo
multiplas condi¢Ges podem estar
ativas.

Na Este parametro reflete as condi¢des
de erro detectadas como ativas e
selecionadas para esta categoria. E
uma sequéncia de bits, entdo
multiplas condi¢Ges podem estar
ativas.

Na Este parametro reflete as condi¢des
de erro detectadas como ativas e
selecionadas para esta categoria. E
uma sequéncia de bits, entdo
multiplas condi¢Ges podem estar
ativas. Veja secdo 2.9

Na Este pardmetro mapeia as condicdes
a serem detectadas como ativas para
esta categoria de alarme. Entéo a
mesma condi¢do pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das 4
categorias de alarme.

Na Este pardmetro mapeia as condicdes
a serem detectadas como ativas para
esta categoria de alarme. Entéo a
mesma condi¢do pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das 4
categorias de alarme.

Na Este pardmetro mapeia as condicdes
a serem detectadas como ativas para
esta categoria de alarme. Entéo a
mesma condi¢do pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das 4
categorias de alarme.

Na Este pardmetro mapeia as condicdes
a serem detectadas como ativas para
esta categoria de alarme. Entéo a
mesma condi¢é@o pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das 4
categorias de alarme.

Na Este pardmetro permite que o usuario
suprima quaisquer condi¢des Unicas
ou multiplas que estejam ativas, nesta
categoria, de serem transmitidas para
51 FD_FAIL_MASK BitString[4] S o0 host através do parametro do
alarme. Um bit igual a “1” inibira a
transmisséo da condig&o e um bit
igual a “0” permitira a transmissao da
condic&o.

42 FD_VER Unsigned16 Na S, RO

43 FD_FAIL_ACTIVE BitString[4] D, RO

44 |FD_OFFSPEC_ACTIVE |BitString[4] D, RO

45 |FD_MAINT_ACTIVE BitString[4] D, RO

46 |FD_CHECK_ACTIVE BitString[4] D, RO

47 |FD_FAIL_MAP BitString[4] s

48  |FD_OFFSPEC_MAP BitString[4] s

49  |FD_MAINT_MAP BitString[4] s

50 |FD_CHECK_MAP BitString[4] s
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Na Este pardmetro permite que o usuario
suprima quaisquer condi¢des Unicas
ou multiplas que estejam ativas, nesta
categoria, de serem transmitidas para
52 FD_OFFSPEC_MASK BitString[4] S o0 host através do parametro do
alarme. Um bit igual a “1” inibira a
transmisséo da condig&o e um bit
igual a “0” permitira a transmissao da
condicdo.

Na Este parametro permite que o usuario
suprima quaisquer condi¢des Unicas
ou mdltiplas que estejam ativas, nesta
categoria, de serem transmitidas para
53 FD_MAINT_MASK BitString[4] S o host através do parametro do
alarme. Um bit igual a “1” inibira a
transmisséo da condi¢éo e um bit
igual a “0” permitira a transmissao da
condigdo.

Na Este parametro permite que o usuario
suprima quaisquer condi¢des Unicas
ou multiplas que estejam ativas, nesta
categoria, de serem transmitidas para
54 FD_CHECK_MASK BitString[4] S o host através do parametro do
alarme. Um bit igual a “1” inibira a
transmisséo da condi¢éo e um bit
igual a “0” permitira a transmissao da
condigdo.

Na Este parametro é usado
primeiramente para transmitir uma
mudanca nas condicdes ativas
associadas, que ndo estao
mascaradas, para esta categoria de
alarme para o Sistema Host.

55 FD_FAIL_ALM DS-87 D

Na Este parametro é usado
primeiramente para transmitir uma
mudanca nas condigfes ativas
associadas, que ndo estao
mascaradas, para esta categoria de
alarme para o Sistema Host.

56 FD_OFFSPEC_ALM DS-87 D

Na Este parametro é usado
primeiramente para transmitir uma
mudanca nas condigfes ativas
associadas, que néo estao
mascaradas, para esta categoria de
alarme para o Sistema Host.

57 FD_MAINT_ALM DS-87 D

Na Este pardmetro é usado
primeiramente para transmitir uma
mudanca nas condigfes ativas
associadas, que ndo estao
mascaradas, para esta categoria de
alarme para o Sistema Host.

58 FD_CHECK_ALM DS-87 D

Na Este pardmetro permite ao usuéario
59 FD_FAIL_PRI Unsigned8 0-15 0 S especificar a prioridade desta
categoria de alarme.

Na Este pardmetro permite ao usuario
60 FD_OFFSPEC_PRI Unsigned8 0-15 0 S especificar a prioridade desta
categoria de alarme.

Na Este pardmetro permite ao usuario
61 FD_MAINT_PRI Unsigned8 0-15 0 S especificar a prioridade desta
categoria de alarme.

Na . Este parametro permite ao usuéario
62 FD_CHECK_PRI Unsigned8 0-15 0 S especificar a prioridade desta
categoria de alarme.
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Na Este pardmetro permite que as
condigbes sejam fornecidas
manualmente quando a simulagao
est4 habilitada. Quando a simulagao
esté desabilitada, o valor do

. diagnéstico simulado e o valor do
63 FD_SIMULATE DS-89 disabled D diagnostico seguem as condicdes

atuais. O jumper de simulagdo é
requerido para habiltar a simulacéo e
enquanto estiver habilitada a agéo
recomendada mostrara que a
simulacdo esté ativa.

0-Not Initalized Na

1-No Action

Required

28-Replace the Este parametro é um resumo

battery in the enumerado da condicdo mais severa

CPU module ou condigbes detectadas. O help da

29-RS block in DD descrevera por agdes

. o/s enumeradas o que deve ser feito para
64 FD_RECOMMEN_ACT Unsigned16 31-Check the 0 D.RO aliviar a(s) condigcao(des). “0" é

power supply definido como “Né&o iniciado” e “1” é

system, definido como “Nenhuma acao

including the requerida”, todas as outras sao

power supply definidas pelo fabricante.

module

32-Replace

CPU module

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D —dinamico; N — néo volatil; S — estéatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon

Definicdo do Field Diagnostics

Valor Default

B Descrigao do Bit FD_MAINT_MAP FD_OFFSPEC_MAP FD_CHECK_MAP FD_FAIL_MAP

0 Check

1 FD 1

2 FD 2

3 FD 3

4 FD 4

5 FD 5

6 FD 6

7 FD 7

8 FD 8

9 FD 9

10 FD 10

11 FD 11

12 FD 12

13 FD_13

14 FD 14

15 FD_15

16 FD 16

17 FD 17

18 FD_18

19 FD 19

20 FD_20

21 FD 21

22 FD 22

23 FD 23

24 FD 24

25 FD_25

26 Falha na X X
comunicacao HART

27 Tensao baixa da X
bateria

28 Resource em O/S

29 FD 29

30 Falha na fonte de X
alimentacéo

31 Falha de meméria do X X
modulo CPU
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Blocos Transdutores

DIAG - Bloco Transdutor de Diagnostico

Descricao

Este bloco transdutor prové as seguintes caracteristicas:
e Medicao Online do tempo de execucgao do bloco;

e Revisdo de Hardware;

e Revisao de Firmware;

e Numero Serial do Equipamento;
e Numero Serial da placa principal.

O parametro BEHAVIOR definird quais valores iniciais para os parametros serdo usados depois da
instanciac@o de um bloco. A opcao Adapted seleciona um conjunto de valor inicial mais apropriado,
com isto, valores invalidos para os parametros serdo evitados. E ainda possivel ter valores iniciais
definidos pela especificagédo selecionando a opgéo Spec.

Modos Suportados

O/S e AUTO.
Pardmetros
N Tipo Dado Faixa Valida/ Valor . Memoria/ . .
Parametro ~ Unidades Descricao
(tamanho) Opcoes Default Modo
1 ST_REV Unsigned16 0 Nenhuma S/RO
2 TAG_DESC OctString(32) Espacos Na S
3 STRATEGY Unsigned16 0 Nenhuma S
4 ALERT_KEY Unsigned8 1la255 0 Nenhuma S
5 MODE_BLK DS-69 o/s Na S Veja Parametro de Modo.
6 BLOCK_ERR BitString(2) E D/RO
Tag do bloco selecionado
7 EXE_TIME_TAG | VisibletString(32) Espacos Na D para medir o tempo de
execucao
8 | MIN_EXE TIME Float +INF ms DIRO Tempo minimo de execugdo do
bloco selecionado.
9 | CUR EXE_TIME Float 0 ms DIRO Tempo de execugdo atual do
bloco selecionado.
10 | MAX_EXE_TIME Float 0 ms DIRO Tempo maximo de execugéo do
bloco selecionado.
11 HW_REV VisibletString (5) S/RO Reviséo de Hardware.
12 FIRMWARE_REV | VisibletString (5) S/RO Revisé&o de Firmware.
13 DEV_SN Unsigned32 SIRO MR S do
Equipamento.
14 | MAIN_BOARD SN Unsigned32 SIRO Nimero  Serial da placa
principal.
. Selecdo de valores iniciais
. 0:Adapted
15 BEHAVIOR Unsigneds aapte 0 E S para parametros, ha duas
1:Spec opcées Adapted e Spec.
0-bom Indica se todos os links externos
16 | PUB_SUB_STATUS Unsigned8 . E D/RO sdo bons ou se ao menos um é
1-ruim ruim.
0-primeiro
17 LINK_SELECTION Unsigned8 1-préximo 0 E D Seleciona um link externo.
2-anterior
18 LINK_NUMBER Unsigned16 D/IRO Numero do link  externo
selecionado.
19 | LINK_STATUS Unsigneds DIRO Staws ~do link  extemo
selecionado (veja tabela abaixo)
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20

Parametro

LINK_RECOVER

Valor
Default

Tipo Dado

(tamanho) Descricao

Faixa Valida/
Opcodes

‘ Unidades

WV EINLIEY
Modo
Comanda um processo de

restauracdo para um link
externo selecionado.

0-sem agéo

Unsigned8
9 1-acéo

Sem acgao E D

21

BLOCK_ALM

O alarme de bloco é usado para
toda configuragdo, hardware,
falha na conexdo ou problemas
no sistema no bloco. A causa do
alerta esta inserida no campo
subcode. O primeiro alerta a
tornar-se ativo, acionara o0
status Active no atributo Status.
T&o logo quanto o status nao
repassado € zerado pela tarefa
de relatério de alerta, outro
bloco de alerta pode ser
repassado sem limpar o status
Active, se o0 subcode tiver
mudado.

DS-72 Na D

22

SAVING_CONFIG

Indica se o dispositivo esta
salvando a configuracdo em
uma memoria nao volatil.

. 0 — Sem Salvar
Unsigned8 1- Salvar 0 E D

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente leitura; D —dinamico; N —n&o volatil; S -estético

Status do Link

0X00
0X40
0X84
0X88
0X8C
0X98
0X9C
0XA8
0XAC
0XBC
0XC4
0XCC
0XDC
OXEC
OXFC

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: ParAmetros Default do Syscon

Descricdo dos valores dados pelo pardmetro LINK_STATUS

Status Publisher/ Status da . Atualizacéo do
Geral Subscriber Conex3o Enviando/Recebendo Bloco
Good Publisher
Good Subscriber

Bad Publisher Estabelecido Enviando/Recebendo Né&o Atualizando
Bad Publisher Estabelecido N&o Enviando/Recebendo Atualizando

Bad Publisher Estabelecido N&o Enviando/Recebendo N&o Atualizando
Bad Publisher N&o Estabelecido N&o Enviando/Recebendo Atualizando

Bad Publisher Né&o Estabelecido Né&o Enviando/Recebendo N&o Atualizando
Bad Publisher Pendente N&o Enviando/Recebendo Atualizando

Bad Publisher Pendente N&o Enviando/Recebendo N&o Atualizando
Bad Publisher N&o configurado N&o Enviando/Recebendo N&o Atualizando
Bad Subscriber Estabelecido Enviando/Recebendo Né&o Atualizando
Bad Subscriber Estabelecido N&o Enviando/Recebendo Né&o Atualizando
Bad Subscriber N&o Estabelecido N&o Enviando/Recebendo N&o Atualizando
Bad Subscriber Pendente N&o Enviando/Recebendo N&o Atualizando
Bad Subscriber N&o Configurado N&o Enviando/Recebendo N&o Atualizando
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TEMP — DF45 Transdutor de Temperatura

Viséo Geral
Este é o bloco transdutor para o0 médulo DF45, um médulo com oito entradas de baixo nivel para
RTD, TC, mV e Ohm.

IMPORTANTE

Caso o modulo de temperatura seja utilizado pelos blocos e pela Ladder, a configuracdo do
modulo de temperatura devera ser a mesma da Ladder. Neste caso ndo sera permitido a alteracéo
de forma online (ou seja, apés um download) do canal do bloco desde que a Ladder ja esteja
utilizando o mesmo médulo em questao. Neste caso a mudancga de canal somente podera ser feita
de forma online se o rack, slot ndo estiver sendo utilizado pela Ladder.

Descricao

Este bloco transdutor tem parédmetros para configurar as oito entradas de sinal baixo nivel, bem
como, um status individual e valor em unidades de engenharia para cada entrada. Portanto, é
necessario somente configurar o bloco TEMP, se o propdsito for monitorar variaveis.

Se a aplicagdo é um loop de controle ou calculo, é também necessario configurar um bloco Al ou
MAI para enderegar estas variaveis. Uma diferenca importante para o bloco TEMP, quando usar um
bloco Al para acessar uma entrada: a escrita no parametro VALUE_RANGE_x é desabilitada. O
usudrio deve configurar a escala no parametro XD_SCALE do bloco Al, que sera copiada para o
parametro correspondente VALUE_RANGE_x.

BLOCK_ERR
O BLOCK_ERR refletird as seguintes causas:
e Block Configuration Error — Quando ndo esta compativel com o parametro CHANNEL e a
configuragdo HC (DFI302);
e Input Failure — No minimo uma entrada esta em falha (DF1302);
e Out of Service — Quando o bloco esta no modo O/S.

Modos Suportados

O/S e AUTO.
Parametros
Parametro Tipo Dado | Faixa \{élida/‘ Valor Unid. ’ Memoéria/ Descricio
(tamanho) Opcoes Default Modo
1 ST REV Unsigned16 0 Nenhuma S/RO
2 TAG_DESC Striﬁ;éz) Spaces Na S
3 STRATEGY Unsigned16 0 Nenhuma S
4 ALERT_KEY Unsigned8 1la255 0 Nenhuma S
5 MODE_BLK DS-69 o/s Na S Veja Parametro de Modo
6 BLOCK_ERR Str&i;(Z) E D /RO
O rack e o nimero de slot do
7 CHANNEL Unsigned16 None S/0O/S [médulo DF45 associado,
codificado como RRSXX.

8 TEMP_O DS-65 D Temperatura do ponto 0.
9 TEMP_1 DS-65 D Temperatura do ponto 1.
10 TEMP_2 DS-65 D Temperatura do ponto 2.
11 TEMP_3 DS-65 D Temperatura do ponto 3.
8 TEMP_O DS-65 D Temperatura do ponto 0.
9 TEMP_1 DS-65 D Temperatura do ponto 1.
10 TEMP_2 DS-65 D Temperatura do ponto 2.
11 TEMP_3 DS-65 D Temperatura do ponto 3.
12 TEMP_4 DS-65 D Temperatura do ponto 4.
13 TEMP_5 DS-65 D Temperatura do ponto 5.
14 TEMP_6 DS-65 D Temperatura do ponto 6.
15 TEMP_7 DS-65 D Temperatura do ponto 7.
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Parametro

Tipo Dado
(tamanho)

Faixa Valida/

Opcoes

Valor

Default

Memoéria/
Modo

Descricao

Se esta conectado ao bloco Al, é
uma cépia de XD_SCALE. Caso

16 VALUE_RANGE_O DS-68 0-100% VRO S/0OIS ‘o s
— — contrario, o usuario pode escrever
na escala deste par@metro.
1 : diferencial
17 SENSOR—C%NNECTION— Unsigned8 2 : 2-cabos 3 E S/0/S |Conexédo do Sensor 0.
3: 3- cabos
. Veja tabela Pt 100 .
18 SENSOR_TYPE_O Unsigned 8 e IEC E S/0O/S |Tipo de sensor 0.
Se esta conectado ao bloco Al, é
19 VALUE_RANGE._1 DS-68 0-100% | VR1 s/o/s |uma copia de XD_SCALE. Caso
- — contrario, o usuario pode escrever
na escala deste paradmetro.
1 : diferencial
20 SENSOR—C?NNECTION— Unsigned 8 2 : 2- cabos 3 E S/0O/S |Conex&o do sensor 1.
3: 3- cabos
21 SENSOR_TYPE_1 Unsigned 8 Ve t_abela Pl 100 E S/0O/S |Tipo de sensor 1.
— — abaixo IEC
Se estd conectado ao bloco Al, é
22 VALUE_RANGE_2 DS-68 0-100% |  VR2 s/o/s |uma copia de XD_SCALE. Caso
— — contrario, o usuario pode escrever
na escala deste par@metro.
1 : diferencial
23 SENSOR—C(;NNECTION— Unsigned 8 2: 2- cabos 3 E S/0/S |Conexéo do Sensor 2.
3 : 3- cabos
24 SENSOR_TYPE 2 | Unsigned | Velatabela | Pt100 E s/o/is |Tipo de sensor 2.
abaixo IEC
Se estd conectado ao bloco Al, é
25 VALUE_RANGE_3 DS-68 0-100% | VR3 s/ofs |uma cépia de XD_SCALE. Caso
contrario, o usuario pode escrever
na escala deste parametro.
1 : diferencial
26 SENSOR—C?,NNECTION— Unsigned 8 2 : 2- cabos 3 E S/0/S |Conexéo do sensor 3.
3 : 3- cabos
27 SENSOR_TYPE 3 | Unsigned g | Velatabela | Pt100 E s/o/s |Tipo de sensor 3.
abaixo IEC
Se estd conectado ao bloco Al, é
28 VALUE_RANGE_4 DS-68 0-100% | VR4 s/ofs |uma copia de XD_SCALE. Caso
contrario, o usuario pode escrever
na escala deste par@metro.
1 : diferencial
29 SENSOR—CaNNECTION— Unsigned 8 2 : 2-cabos 3 E S/0O/S |Conexéo do sensor 4.
3: 3-cabos
30 SENSOR_TYPE 4 | Unsignedg | Velatabela | Pt100 E S/0/s  |Tipo de sensor 4.
abaixo IEC
Se esta conectado ao bloco Al, é
31 VALUE_RANGE_5 DS-68 0-100% | VRS s/o/s |uma copia de XD_SCALE. Caso
— — contrario, o usuario pode escrever
na escala deste par@metro.
1 : diferencial
32 SENSOR—C%NNECTION— Unsigned 8 2 : 2-cabos 3 E S /OIS |Conex&o do sensor 5.
3 : 3-cabos
33 SENSOR TYPE 5 | Unsigneds | Veiatabela | Pt100 E s/o/s |Tipo de sensor 5.
abaixo IEC
Se esta conectado ao bloco Al, é
34 VALUE_RANGE._6 DS-68 0-100% |  VR6 s/o/s |uma copia de XD_SCALE. Caso
- - contrario, o usuario pode escrever
na escala deste pardmetro.
1 : diferencial
35 SENSOR—C%NNECTION— Unsigned 8 2 : 2-cabos 3 E S /OIS |Conex&o do sensor 6.
3 : 3-cabos
. Veja tabela Pt 100 .
36 SENSOR_TYPE_6 Unsigned 8 e IEC E S/0O/S |Tipo de sensor 6.
Se estd conectado ao bloco Al, é
37 VALUE_RANGE_7 DS-68 0-100% VR7 s/o/s |uma copia de XD_SCALE. Caso

contrario, o usuéario pode escrever
na escala deste parametro.

2.17




Manual de Instru¢des dos Blocos Funcionais — Library B

Valor
Default

Faixa Valida/
Opcodes

Tipo Dado

(tamanho) Descri¢ao

Parametro

Unid. ‘

Memoéria/
Modo

38

SENSOR_CONNECTION_

7

Unsigned 8

1 : diferencial
2 : 2-cabos
3 : 3-cabos

S /OIS

Conexao do sensor 7.

39

SENSOR_TYPE_7

Unsigned 8

Veja tabela
abaixo

Pt 100
IEC

S/0IS

Tipo de sensor 7.

40

UPDATE_EVT

DS-73

Na

Este alerta é gerado por qualquer
mudanca no dado estatico.

41

BLOCK_ALM

DS-72

Na

O alarme de bloco é usado para
toda configuracéo, hardware, falha
na conexdo ou problemas no
sistema no bloco. A causa deste
alerta estd inserida no campo
subcode. O primeiro alerta a tornar-
se ativo acionara o status Active no
atributo Status. Tao logo quanto o
status Unreported é zerado pela
tarefa de relatério de alerta, outro
bloco de alerta pode ser repassado
sem limpar o status Active, se o
subcode tiver mudado.

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D — dinamico; N — néo volatil; S - estéatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon

Faixa do Sensor —

Faixa do Sensor —

Faixa do Sensor —

Tipo de Sensor Classe Diferencial 2-cabos 3-cabos
(Celsius) (Celsius) (Celsius)
1 Cu 10 GE RTD -270 a 270 -20 a 250 -20 a 250
2 Ni 120 DIN -320 a 320 -50 a 270 -50 a 270
3 Pt 50 IEC -1050 a 1050 -200 a 850 -200 a 850
4 Pt 100 IEC -1050 a 1050 -200 a 850 -200 a 850
5 Pt 500 IEC -270 a 270 -200 a 450 -200 a 450
6 Pt 50 JIS -850 a 850 -200 a 600 -200 a 600
7 Pt 100 JIS -800 a 800 -200 a 600 -200 a 600
51 0to 100 Ohm 0a 100 0a 100
52 0 to 400 0 a 400 0 a 400
53 0 to 2000 0 a 2000 0 a 2000
151 B NBS TC -1600 a 1600 100 a 1800
152 E NBS -1100 a 1100 -100 a 1000
153 JNBS 900 a 900 -150 a 750
154 K NBS -1550 a 1550 -200 a 1350
155 N NBS -1400 a 1400 -100 a 1300
156 R NBS -1750 a 1750 0a 1750
157 S NBS -1750 a 1750 0a1750
158 T NBS -600 a 600 -200 a 400
159 L DIN -1100 a 1100 -200 a 900
160 U DIN -800 a 800 -200 a 600
201 -6 t0 22 MV 6a22
202 -10 to 100 -10 a 100
203 -50 to 500 -50 a 500

Se o parametro DIAG.BEHAVIOR é “Adapted”:

Quando a configuracdo do tipo de sensor estd em uma classe diferente, a conexdo é

automaticamente alterada para default (RTD e Ohm — 3-cabos, TC e mV — 2-cabos).
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HC — Transdutor de Configuragéo do Hardware

Visao Geral

Configura

o tipo de modulo para cada slot no DFI302.

IMPORTANTE

Caso seja utilizada configuragdo do mesmo rack, slot tanto para blocos (no bloco HC) quanto
para ladder, o médulo devera ser do mesmo tipo. N&o serd permitida a alteragdo de forma
online (ou seja, apoés um download) de um mdédulo de E/S no bloco HC desde que a Ladder ja
esteja utilizando este mddulo. Neste caso a mudanga de médulo de E/S no bloco HC podera ser
feita de forma online somente se o rack, slot ndo estiver sendo utilizado pela Ladder.

Descricéo
A tabela seguinte mostra os tipos de médulos disponiveis.

Cc')digo| Descrigao Tipo E/S
Slot Disponivel Sem E/S
DF51 [DFI302 Processador 1x10Mbps, 4xH1 Sem E/S
DF50 |Alimentacdo 90-264VAC Sem E/S
DF56 |Alimentacdo para Backplane 20-30VDC Sem E/S
DF52 |Alimentacao para Fieldbus Sem E/S
DF49 |2-canais de Impedancia de Alimentacéo Sem E/S
DF53 [4-canais de Impedéancia de Alimentacao Sem E/S
DF11 |2 Grupos de 8 Entradas de 24VDC (Isoladas) 16-entradas discretas
DF12 |2 Grupos de 8 Entradas de 48VDC (Isoladas) 16-entradas discretas
DF13 |2 Grupos de 8 Entradas de 60VDC (Isoladas) 16-entradas discretas
DF14 |2 Grupos de 8 Entradas de 125VDC (Isoladas) 16-entradas discretas
DF15 |2 Grupos de 8 Entradas de 24VDC (Coletor)(Isoladas) 16-entradas discretas
DF16 |2 Grupos de 4 Entradas de 120VAC (Isoladas) 8- entradas discretas
DF17 |2 Grupos de 4 Entradas de 240VAC (Isoladas) 8- entradas discretas
DF18 (2 Grupos de 8 Entradas de 120VAC (Isoladas) 16- entradas discretas
DF19 (2 Grupos de 8 Entradas de 240VAC (Isoladas) 16- entradas discretas
DF20 |1 Grupo de 8 Chaves On/Off 8- entradas discretas
DF21 |1 Grupo de 16 Saidas de Coletor Aberto 16- saidas discretas
DF22 |2 Grupos de 8 Saidas de Transistor (fonte) (Isoladas) 16- saidas discretas
DF23 |2 Grupos de 4 Saidas 120/240VAC 8- entradas discretas
DF24 |2 Grupos de 8 Saidas 120/240VAC 16- saidas discretas
DF25 |2 Grupos de 4 Relés de Saidas NO 8- saidas discretas
DF26 |2 Grupos de 4 Relés de Saidas NC 8- saidas discretas
DF27 |1 Grupo de 4 Relés de Saidas NO e 4 Relés de Saidas NC 8- saidas discretas
DF28 |2 Grupos de 8 Relés de Saidas NO 16- saidas discretas
DF29 |2 Grupos de 4 Relés de Saidas NO (W/o RC) 8- saidas discretas
DF30 |2 Grupos de 4 Relés de Saidas NC (W/o RC) 8- saidas discretas
DE31 %V\%(r)ugc&)de 4 Relés de Saidas NO e 4 Relés de Saidas NC 8- saidas discretas
DE32 |1 Grupo de 8 24VDC Relés de Entrada e 1 Grupo de 4 8- entrladas Qiscretas
Relés NO /4- saidas discretas
DF33 |1 Grupo de 8 Entradas de 48VDC e 1 Grupo de 4 Relés NO 8-4??;?;:5;;?'3?5/
DF34 |1 Grupo de 8 Entradas de 60VDC e 1 Grupo de 4 Relés NO & ﬁzt;?::s;'ss;zfj/
DF35 |1 Grupo de 8 Entradas de 24VDC e 1 Grupo de 4 Relés NC & ft;?;:j;:;ﬁ?j /
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C(’)digo| Descrigao | Tipo E/S
8- entradas discretas /
DF36 |1 Grupo de 8 Entradas de 48VDC e 1 Grupo de 4 Relés NC . .I
4- saidas discretas
8- entradas discretas /
DF37 |1 Grupo de 8 Entradas de 60VDC e 1 Grupo de 4 Relés NC . .I
4- saidas discretas
1 Grupo de 8 Entradas de 24VDC,1 Grupo de 2 Relés NO e 8- entradas discretas /
DF38 : . )
2 Relés NC 4- saidas discretas
1 Grupo de 8 Entradas de 48VDC, 1 Grupo de 2 Relés NO 8- entradas discretas /4- saidas
DF39 . -
e 2 Relés NC discretas
1 Grupo de 8 Entradas de 60VDC, 1 Grupo de 2 Relés NO 8- entradas discretas /
DF40 . . .
e 2 Relés NC 4- saidas discretas
DF41 (2 Grupos de 8 Entradas de Pulso — baixa frequéncia 16-entradas de pulso
DF42 |2 Grupos de 8 Entradas de Pulso — alta frequéncia 16- entradas de pulso
DF44 |1 Grupo de 8 Entradas anal6gicas com resistores shunt 8-entradas analogicas
DE57 1 _Grupo de 8 entradas analdgicas diferenciais com 8-entradas analégicas
resistores shunt
DF45 (1 Grupo de 8 entradas de Temperatura 8-temperatura
DF46 |1 Grupo de 4 Saidas analégicas 4-saidas analégicas

O método de execugdo deste bloco transdutor escrevera para todos os moédulos de saida e lera
todos os mddulos de entrada. Se nesta varredura, algum mddulo E/S tiver falha, sera indicado no
BLOCK_ERR, bem como, no MODULE_STATUS_x. Isto facilita encontrar o médulo que contém a
falha ou, até mesmo, o sensor.

Todos os mddulos E/S na tabela anterior pode ser acessados diretamente usando Blocos
Funcionais de Entrada/Saida, sem um bloco transdutor, exceto para o DF45 que requer o bloco
TEMP.

IMPORTANTE

Para se ter uma partida segura, € necessario configurar no modo Offline o parametro
MODE_BLK em OOS para fazer o download. Alterar o pardmetro MODE_BLK para Auto
somente depois de concluido o download.

BLOCK_ERR

O BLOCK_ERR do bloco HC refletira as seguintes causas:

e Lost static date — indicacdo de tenséo baixa na bateria;

e Device needs maintenance now— Temperatura alta na CPU;
e Input Failure — um ponto de entrada fisica em falha;

e  Output Failure — um ponto de saida fisica em falha;

e Out of Service — Quando o bloco esta no modo O/S.

Modos suportados
O/S e AUTO.

Parametros

A Tipo Dado |Faixa Vélida/’ Valor ’ Unida- ’ Memoéria/ .
Parametro ~ Descrigcéao
(tamanho) Opcdes Default des Modo
1 ST_REV Unsigned16 0 Nenhuma S/RO
2 TAG_DESC OctString(32) Spaces Na S
3 STRATEGY Unsigned16 0 Nenhuma S
4 ALERT_KEY Unsigned8 1a255 0 Nenhuma S
5 MODE_BLK DS-69 o/s Na S Veja Parametro de Modo.
6 BLOCK_ERR BitString(2) E D /RO
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Tipo Dado

~ Faixa Valida/| Valor Unida- | Meméria/ -
Parametro ~ Descricao
(tamanho) Opcdes Default des Modo
0 : Remote I/O
Master
1 :Remote I/O
Slave 1
2 : Remote I/O
Slave 2
. 3 : Remote I/O Identificacdo para E/S remota mestre.
! REMOTE_IO Unsigneds Slave 3 0 E RO Suporta somente a opgéo I/O Master.
4 Remote 1/O
Slave 4
5 : Remote I/O
Slave 5
6 : Remote I/O
Slave 6
8 I0_TYPE_RO 4 Unsigned8 0 E S /OIS Tipo de moédulo selecionado para o rack 0
9 I0_TYPE_R1 4 Unsigned8 0 E S /OIS Tipo de moédulo selecionado para o rack 1
10 I0_TYPE_R2 4 Unsigned8 0 E S/0IS Tipo de médulo selecionado para o rack 2
11 IO_TYPE_RS3 4 Unsigned8 0 E S/0IS Tipo de médulo selecionado para o rack 3
12 I0_TYPE_R4 4 Unsigneds 0 E s/ols I|po de mddulo selecionado para o rack
13 I0_TYPE_R5 4 Unsigneds 0 E s/ols 'gpo de mddulo selecionado para o rack
14 I0_TYPE_R6 4 Unsigneds 0 E s/ols 'Els'|po de mddulo selecionado para o rack
15 I0_TYPE_R7 4 Unsigneds 0 E S/o/S ?po de mddulo selecionado para o rack
16 I0_TYPE_ RS 4 Unsigneds 0 E S/0/S 'Els'lpo de modulo selecionado para o rack
17 IO_TYPE_R9 4 Unsigned8 0 E S/0Is Tipo de médulo selecionado para o rack 9.
18 I0_TYPE_R10 4 Unsigned8 0 E S/0IS Tipo de mddulo selecionado para o rack 10.
19 I0_TYPE_R11 4 Unsigned8 0 E S/0IS Tipo de mddulo selecionado para o rack 11.
20 I0_TYPE_R12 4 Unsigned8 0 E S/0IS Tipo de mddulo selecionado para o rack 12.
21 I0_TYPE_R13 4 Unsigned8 0 E S/0Is Tipo de mdédulo selecionado para o rack 13.
22 I0_TYPE_R14 4 Unsigned8 0 E S/0Is Tipo de médulo selecionado para o rack 14.
23 MOD;JLSGS:;I'ATU BitString(2) D/RO Status dos médulos no rack 0-3.
24 MODgLSZS;—ATU BitString (2) D/RO Status dos modulos no rack 4-7.
25 MODSU;%—SJATU BitString(2) D/RO Status dos moédulos no rack 8-11.
26 WIRIDIIILE S17a 1 BitString(2) D/RO Status dos modulos no rack 12-14.
S_R12_14
27 UPDATE EVT DS-73 Na D Este ale[tg € gerado por uma mudanga no
- dado estético.
O alarme de bloco é usado para toda
configuracéo, hardware, falha na conexéo ou
problemas no sistema no bloco. A causa do
alerta esta inserida no campo subcode. O
R primeiro alerta a tornar-se ativo, acionara o
28 BLOCK_ALM DS-72 Na b status Active no atributo Status. Tao logo
guanto o status Unreported é zerado pela
tarefa de relatério de alerta, outro bloco de
alerta pode ser repassado sem limpar o
status Active, se o subcode tiver mudado.

Legenda: E — Lista de Parametro; na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D — Dinamico; N — nédo volatil;S - Estatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Pardmetros Default do Syscon
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TRDRED - Transdutor de Redundancia

Descrigéo

Este bloco prové informacdo a respeito das caracteristicas de redundancia do equipamento,
permitindo inspecionar o estado atual da redundancia e fornecendo dados sobre os devices em
redundéncia.

Modos suportados

O/S e AUTO.
Pardmetros
Parametro Tipo Dado Faixa Valida/ | Valor Unida | Memori Descrico
(Tamanho) Opcoes Default [ des |a/Modo ¢
1 ST_REV Unsigned int 0a2* 0 - S/IRO
2 TAG_DESC OctString(32) Blank NA RW
3 STRATEGY Unsigned int 0a2'* 0 - RW
4 ALERT_KEY Unsigned char 1a255 1 - RW
5 MODE_BLK DS-69 o/s NA Veja Parametro de Modo.
6 BLOCK_ERR BitString(2) E D/RO
7 UPDATE_EVT EventUpdate Este alerta € gerado por qualquer
mudanc¢a no dado estético.
O alarme de bloco é usado para toda
configuracéo, hardware, falha na
conexd@o ou problemas no sistema no
bloco. A causa deste alerta esta
inserida no campo subcode. O
primeiro alerta a tornar-se ativo
8 BLOCK_ALM AlarmDiscrete acionara o status Active no atributo
Status. Tédo logo quanto o status
Unreported é zerado pela tarefa de
relatério de alerta, outro bloco de
alerta pode ser repassado sem limpar
0 status Active, se 0 subcode tiver
mudado.
Um diretério que especifica o nimero
9 | TRANSDUCER_DIRECTORY |  Unsigned int 0a2® Ro |de definicoes do transducer e indexa
0os transducers em cada bloco
Transdutor
10 TRANSDUCER_TYPE Unsigned int 0321 RO Identifica o inicio de cada definicao
do transducer.
11 XD_ERROR Unsigned char 1a255 RO Define um dos cdédigos de erro.
Um diretério que especifica o nimero
. 32 de defini¢des, o index e os DD Item
12 | COLLECTION_DIRECTORY Unsigned long 0aZ2 RO IDs do conjunto de dados de cada
transducer para o bloco Transdutor
13 SOFTWARE_NAME VisibleString s/Ro  |Nome do Uitimo software que foi
feito download para a bridge.
. : Indica o Numero Serial do
14 RED_PRIMARY_SN Unsigned int 0 ~ 65535 0 NA D/RO controlador primario.
15 | RED_SECONDARY SN Unsigned int 0 ~ 65535 0 NATID/RON I
controlador secundario.
16 RED_PRIMARY_IP VisibleString(16) Blank | NA | D/ro |Indica o endereco IP do médulo
redundante primario.
17 | RED_SECONDARY_IP | VisibleString(16) Blank | NA | p/ro |Mndica o enderego IP do modulo
redundante secundario.
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Parametro

Tipo Dado

(Tamanho)

Faixa Valida/
Opcoes

0: Not defined
1. Stand Alone

Valor
Default

Unida | Memori

des

a/ Modo

Descricao

Indica o estado de Sincronismo do
par controlador.

0: Valor default
inicializacéo.

1: Operacdo ndo-reduntante
(estado Stand Alone).

logo apoés

2: 2: Verificando configuragdo para
Synchronizing sincronizar.
3: Updating 3: Primario transferindo
Secondary configuracdo para o secundario.
s h4: ed 4: Sincronizado. Primé&rio atualiza
; yncnronize 0 secundario continuamente com
18 RED_SYNC_STATUS Unsigned char = WARNIN_G: 0 E D /RO s variaveis dinamicas de
Role Conflict processo.
GSWAR(':\”EIG' 5. Conflito de funcdo. Nao foi
ync'::a”a € possivel resolver de maneira
. . autbnoma a funcéo
£ WARNING' (Priméario/Secundario).
Updating
Secondary Falil 6_: Falhg em todos os cabos d_e
sincronismo (redundancia
indisponivel).
7: Falha do primario antes do
sincronismo ter sido completado
(redundancia indisponivel).
0. Modbus
1. H1-1
2. H1-2
3. H1-3
4. Hi-4
RED_PRIMARY_BAD_COND L RLIVe List Mas condigdes no controlador
19 = NT = Bitstring(2) 6. Ethl <None> E D /RO A
ITIONS : primario.
7. HSElink
8. Eth2
9. Serial Sync
Cable
10. Unable to
Sync
0. Modbus
1. H1-1
2. H1-2
3. H1-3
4. Hi-4
5. Live List . .
20 RED_SEC():,\(I)IID\:_ll?I/é)IT\IYS_BAD_C Bitstring(2) , GHSEéh|1 <None> E D /RO gﬂeisungg:;gfcoes no controlador
. ink
8. Eth2
9. Serial Sync
Cable
10. Unable to
Sync
Watchdog que indica o status da
21 RED_PRIMARY_WDG Unsigned char 0~ 255 0 NA D /RO [comunicagdo OPC com o controlador
primario.
Watchdog que indica o status da
22 RED_SECONDARY_WDG Unsigned char 0~255 0 NA D /RO [comunicagdo OPC com o controlador
secundario.
23 RED_RESERVED1 Unsigned long 0a2% NA D/RW |Reservado para uso futuro.
24 RED_RESERVED?2 Unsigned long 0a2% NA D/RW |Reservado para uso futuro.

Legenda: E — Lista de Parametros; na — Parametro Adimensional ; RO — Somente leitura; D — dinamico; N — N&o volatil;S - estatico

Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon
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ABC - Bloco de Associacao para Componentes

Viséo Geral

Este bloco foi desenvolvido usando a tecnologia ROM (Remote Operations Management) da
Fieldbus Foundation e possui funcionalidade similar ao bloco HC, isto &, permite o usuario
configurar o hardware definindo o tipo de médulo de E/S para cada posicao (rack/slot).

Descricéo

- O método de execucao executa a varredura das E/S e chama o método de execugdo dos
blocos transdutores correspondentes.

- Avarredura do médulo de E/S ocorre somente se houver compatibilidade entre o Tipo de
Modulo de E/S obtido a partir do Module ID e o obtido a partir do Expected Type (part
number).

- O método de execugdo do bloco transdutor € invocado somente se
ABC.ELEM_STAT_Rx_Sx.Element mismatch = Matched, isto é, houve casamento entre o
Expected tag e o tag do bloco transdutor e entre o Expected type, Module ID e tipo de
bloco transdutor.

ELEM_EXPD_Rx_Sx: usuario configura o tag e o tipo de moédulo esperado para cada rack/slot.

ELEM_ACTL_Rx_Sx: indica o tag e o tipo de médulo encontrado em cada rack/slot.

Actual Tag: Se houve casamento de tags e compatibilidade entre Expected Type e o tipo de
bloco transdutor, entéo é o proprio Expected Tag. Caso contrario indica branco.

Portanto o Actual Tag reflete o casamento entre o Expected tag e type com o bloco transdutor.

Actual Type: Indica o bloco transdutor do médulo encontrado em cada rack/slot baseado no
Module ID, independentemente se foi configurado um Expected Tag ou Expected Type .
Se o Module ID nao é suportado, entdo sera indicado em Actual Type o préprio Module 1D ao

invés de um possivel DD Item ID correspondente.

ELEM_STAT_Rx_Sx.Element
casamento de tag e tipo.

Nota:

Este bloco foi definido para suportar 32 modulos de E/S, mas ja possui
(ELEM_MISMAT_BS 2 e FD_EXTENDED_ACTIVE_2) para uma expansdo até 64 moédulos, na

mismatch: indicara

“Matched”

qual apenas as triades para mais 32 médulos seriam acrescidas.

Definicdo do Field Diagnostics

somente quando houver

Valor Default

Bit# | Descri¢do do Bit FD_MAINT_MAP FD OFFSPEC_MAP FD_CHECK_MAP FD_FAIL_MAP
0 Module Failure Rack#0 X
1 Module Failure Rack#1 X
2 Module Failure Rack#2 X
3 Module Failure Rack#3 X
4 Module Failure Rack#4 X
5 Module Failure Rack#5 X
6 Module Failure Rack#6 X
7 Module Failure Rack#7 X
8 Module Failure Rack#8 X
9 Module Failure Rack#9 X
10 Module Failure Rack#10 X
11 Module Failure Rack#11 X
12 Module Failure Rack#12 X
13 Module Failure Rack#13 X
14 Module Failure Rack#14 X
15 Module Failure Rack#15 X
16 FD_16

17 FD 17

18 FD 18

19 FD_19

20 FD_20

21 FD 21

22 FD 22

23 FD 23

24 FD 24
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25 | FD 25
26 | FD 26
27 | FD 27
28 | FD 28
29 | FD 29 X
30 | FD 30 X
31 | FD 31 X

0x00000000

0x00000000

0x00000000

0x0000ffff

FD_EXTENDED_ACTIVE_1 — E feita uma operacéo l6gica OR entre os quatro bits de cada slot no

rack para representar apenas um bit no Field Diagnostics.

Bit# | Descricdo do Bit

0 Module Failure RO SO
1 Module Failure RO S1
2 Module Failure RO S2
3 Module Failure RO S3
4 Module Failure R1 SO
5 Module Failure R1 S1
6 Module Failure R1 S2
7 Module Failure R1 S3
8 Module Failure R2 SO
9 Module Failure R2 S1
10 Module Failure R2 S2
11 Module Failure R2 S3
12 Module Failure R3 SO
13 Module Failure R3 S1
14 Module Failure R3 S2
15 Module Failure R3 S3
16 Module Failure R4 SO
17 Module Failure R4 S1
18 Module Failure R4 S2
19 Module Failure R4 S3
20 Module Failure R5 SO
21 Module Failure R5 S1
22 Module Failure R5 S2
23 Module Failure R5 S3
24 Module Failure R6 SO
25 Module Failure R6 S1
26 Module Failure R6 S2
27 Module Failure R6 S3
28 Module Failure R7 SO
29 Module Failure R7 S1
30 Module Failure R7 S2
31 Module Failure R7 S3

FD_EXTENDED_ACTIVE_2 — E feita uma operacéo l6gica OR entre os quatro bits de cada slot no

rack para representar apenas um bit no Field Diagnostics.

Bit#

Descrigdo do Bit

Module Failure R8 SO

Module Failure R8 S1

Module Failure R8 S2

Module Failure R8 S3

Module Failure R9 SO

Module Failure R9 S1

Module Failure R9 S2

Module Failure R9 S3

Module Failure R10 SO

Module Failure R10 S1

Module Failure R10 S2

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
1
1

(O

Module Failure R10 S3
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12 Module Failure R11 SO
13 Module Failure R11 S1
14 Module Failure R11 S2
15 Module Failure R11 S3
16 Module Failure R12 SO
17 Module Failure R12 S1
18 Module Failure R12 S2
19 Module Failure R12 S3
20 Module Failure R13 SO
21 Module Failure R13 S1
22 Module Failure R13 S2
23 Module Failure R13 S3
24 Module Failure R14 SO
25 Module Failure R14 S1
26 Module Failure R14 S2
27 Module Failure R14 S3
28 Module Failure R15 SO
29 Module Failure R15 S1
30 Module Failure R15 S2
31 Module Failure R15 S3

Diagnéstico e Corregao de Problemas
BLOCK_ERR. Block configuration: esta indicagdo pode ocorrer, mas nao forca o modo do
bloco para OS, devido ao seguinte problema: ELEM_MISMAT_NUM ¢é diferente de zero.

Parametro Tipo de Faixa Valor Unida- | Memoria/ Descricio
Dado Vélida Inicial de Outro ¢
1,2,3,4|ST_REV Unsigned16 0 None S/RO
2 TAG_DESC OctString(32) Spaces Na S
STRATEGY .
3 |4 Unsigned16 255 None S
ALERT_KEY .
4 |4 - Unsigned8 1 None S
5 13 MODE_BLK DS-69 Auto Na S
1,3 BLOCK_ERR —
6 - Bitstring(2) E D/RO
Este alarme é gerado por
7 UPDATE_EVT DS-73 Na D qualquer mudanca nos dados
estaticos.
O alarme de bloco é usado para
toda configuracdo, hardware,
falha na conexdo ou problemas
do sistema no bloco. A causa
deste alerta esta inserida no
campo subcode. O primeiro alerta
a tornar-se ativo acionard o status
8 BLOCK_ALM DS-72 Na D Active no atributo Status. Té&o
logo quanto o status Unreported é
zerado pela tarefa de relatério de
alerta, outro alerta de bloco pode
ser repassado sem limpar o
status Active, se o subcode tiver
mudado.
Nimero de posi¢Ges fornecidas
pela configuracdo atual (i.e.
9 |2 NUM_POSNS Unsigned16 |0 a 64 0 S nimero de slots, posicdes ou
enderegos fisicos, usados ou
n&o).
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Tipo de ‘ Faixa ‘ Valor ‘ Unida- ‘Meméria/‘ .
Descrigéao

Dado Vélida Inicial de QOutro

Parametro ‘

Nimero méaximo de posi¢Bes
suportadas por este conjunto de
parametros do bloco de
10 |2 MAX_NUM_POSNS Unsigned16 64 S/RO associacdo (i.e. nUmero maximo
de slots, posi¢bes ou enderecos
que poderiam ser fornecidos por
extens0es fisicas).

13 ELEM MISMAT NUM Numero de elementos cuja
11 ' - - Unsigned16 |0 a 64 0 Na D/RO configuracéo off-line ndo esta de

acordo com a presenga online.

Indica, dentre os 32 elementos
permitidos, quais apresentam
descasamento entre a
1 |8 |FLEMMISMATBS_1 BitString[4] 0 Na D/RO configuracdo off-line e a presenca
on-line. A descricdo da posicao
para o elemento afetado é dada
pela DD, fornecida pelo fabricante
para o bloco de associagéo.
Este parametro indica a
configuracéo esperada para um
elemento a ser instalado no Rack
0, Slot 0.

Este pardmetro  indica a
14 ELEM_ACTL_RO_SO DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no Rack 0O, Slot 0.

13 |4 ELEM_EXPD_RO_SO DS-176 S

Este parédmetro indica o status
15 1,3 ELEM_STAT_RO_SO DS-178 D / mixed para o elemento do Rack O, Slot
0.

Este parametro indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
0,slot 1

Este parametro indica a
17 ELEM_ACTL_RO_S1 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 0, slot 1.

16 |4 ELEM_EXPD_RO_S1 DS-176 s

Este parédmetro indica o status

18 |13 ELEM_STAT_RO_S1 DS-178 D / mixed
— — = para o elemento do rack O, slot 1
Este parémetro  indica a
19 |a ELEM EXPD RO S2 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
0, slot 2.

Este parémetro  indica a
20 ELEM_ACTL_RO_S2 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack O slot 2.

Este parédmetro indica o status

21|13 ELEM_STAT_R0_S2 DS-178 D/ mixed para o elemento do rack 0, slot 2.
Este parametro indica a
22 |4 ELEM EXPD RO S3 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
0, slot 3.

Este parametro indica a
23 ELEM_ACTL_RO_S3 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 0, slot 3.

Este parédmetro indica o status

24 |13 ELEM_STAT_RO_S3 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 0, slot 3.
Este parémetro  indica a
25 |4 ELEM EXPD R1 SO DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
1, slot 0.

Este parémetro  indica a
26 ELEM_ACTL_R1_SO DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 1, slot 0.
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Tipo/

View Descrigéao

ldx ‘ Tipo de ‘ Faixa ‘ Valor ‘Unida- ‘Meméria/‘

Dado Vélida Inicial de QOutro

Parametro ‘

27

1,3

ELEM_STAT_R1_SO

DS-178

D / mixed

Este parédmetro indica o status
para o elemento do rack 1, slot 0.

28

ELEM_EXPD_R1_S1

DS-176

Este pardmetro  indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
1, slot 1.

29

ELEM_ACTL_R1_S1

DS-177

D/RO

Este pardmetro  indica a
configuracdo atual do elemento
detectado no rack 1, slot 1.

30

1,3

ELEM_STAT_R1_S1

DS-178

D / mixed

Este parédmetro indica o status
para o elemento do rack 1, slot 1.

31

ELEM_EXPD_R1_S2

DS-176

Este parametro indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
1, slot 2.

32

ELEM_ACTL_R1_S2

DS-177

D/RO

Este parametro indica a
configuracdo atual do elemento
detectado no rack 1, slot 2.

33

1,3

ELEM_STAT R1_S2

DS-178

D / mixed

Este parédmetro indica o status
para o elemento do rack 1, slot 2.

34

ELEM_EXPD_R1_S3

DS-176

Este parémetro  indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
1, slot 3.

35

ELEM_ACTL_R1_S3

DS-177

D/RO

Este parémetro  indica a
configuracdo atual do elemento
detectado no rack 1, slot 3.

36

1,3

ELEM_STAT_R1_S3

DS-178

D / mixed

Este parédmetro indica o status
para o elemento do rack 1, slot 3.

37

ELEM_EXPD_R2_SO

DS-176

Este parametro indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
2, slot 0.

38

ELEM_ACTL_R2_SO

DS-177

D/RO

Este parametro indica a
configuracdo atual do elemento
detectado no rack 2, slot 0.

39

1,3

ELEM_STAT_R2_SO

DS-178

D / mixed

Este parédmetro indica o status
para o elemento do rack 2, slot 0.

40

ELEM_EXPD_R2_S1

DS-176

Este pardmetro  indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
2, slot 1.

41

ELEM_ACTL_R2_S1

DS-177

D/RO

Este pardmetro  indica a
configuracdo atual do elemento
detectado no rack 2, slot 1.

42

1,3

ELEM_STAT_R2_S1

DS-178

D / mixed

Este parédmetro indica o status
para o elemento do rack 2, slot 1.

43

ELEM_EXPD_R2_S2

DS-176

Este parametro indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
2, slot 2.

44

ELEM_ACTL_R2_S2

DS-177

D/RO

Este parametro indica a
configuracdo atual do elemento
detectado no rack 2, slot 2.

45

1,3

ELEM_STAT R2_S2

DS-178

D / mixed

Este parédmetro indica o status
para o elemento do rack 2, slot 2.

46

ELEM_EXPD_R2_S3

DS-176

Este parémetro  indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
2, slot 3.

2.28




Biblioteca de Blocos

Tipo/

View Descrigéao

ldx ‘ Tipo de ‘ Faixa ‘ Valor ‘Unida- ‘Meméria/‘

Dado Vélida Inicial de QOutro

Parametro ‘

Este parametro indica a
47 ELEM_ACTL_R2_S3 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 2, slot 3.

Este parédmetro indica o status

48 |13 ELEM_STAT_R2_S3 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 2, slot 3.
Este parémetro  indica a
29 |a ELEM_EXPD_R3_SO DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
3, slot 0.

Este parémetro  indica a
50 ELEM_ACTL_R3_SO0 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 3, slot 0.

Este parémetro indica o status

51 11,3 ELEM_STAT_R3_S0 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 3, slot 0.
Este parametro indica a
52 |4 ELEM EXPD R3 S1 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
3, slot 1.

Este parametro indica a
53 ELEM_ACTL_R3_S1 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 3, slot 1.

Este parédmetro indica o status

54 (1,3 ELEM_STAT_R3_S1 DS-178 D / mixed
- - = para o elemento do rack 3, slot 1.
Este parémetro  indica a
55 |4 ELEM EXPD R3 S2 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
3, slot 2.

Este parémetro  indica a
56 ELEM_ACTL_R3_S2 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 3, slot 2.

Este parédmetro indica o status

57|13 ELEM_STAT_R3_S2 DS-178 D/ mixed para o elemento do rack 3, slot 2.
Este parametro indica a
58 |4 ELEM_EXPD_R3_S3 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
3, slot 3.

Este parametro indica a
59 ELEM_ACTL_R3_S3 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 3, slot 3.

Este parédmetro indica o status

60 |13 ELEM_STAT_R3_S3 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 3, slot 3.
Este parémetro  indica a
61 ELEM_EXPD_R4_SO DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
4, slot 0.

Este parémetro  indica a
62 ELEM_ACTL_R4_SO0 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 4, slot 0.

Este parédmetro indica o status

63 11,3 ELEM_STAT_R4_S0 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 4, slot 0.
Este parametro indica a
64 ELEM EXPD R4 S1 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
4, slot 1.

Este parametro indica a
65 ELEM_ACTL_R4_S1 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 4, slot 1.

Este parédmetro indica o status

66 |1,3 ELEM_STAT_R4_S1 DS-178 D / mixed
- - = para o elemento do rack 4, slot 1.
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Parametro Descricéo

Dado Vélida Inicial de QOutro

‘ Tipo de ‘ Faixa ‘ Valor ‘Unida- ‘Meméria/‘

Este parametro indica a
configuracdo esperada para um
elemento a ser instalado no rack
4, slot 2.

Este parametro indica a
68 ELEM_ACTL_R4_S2 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 4, slot 2.

67 ELEM_EXPD_R4_S2 DS-176 s

Este parédmetro indica o status

69 (1,3 ELEM_STAT_R4_S2 DS-178 D / mixed
- - = para o elemento do rack 4, slot 2.
Este parémetro  indica a
70 ELEM EXPD R4 S3 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
4, slot 3.

Este pardmetro  indica a
71 ELEM_ACTL_R4 S3 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 4, slot 3.

Este parédmetro indica o status

72 11,3 ELEM_STAT_R4_S3 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 4, slot 3.
Este parametro indica a
73 ELEM_EXPD_R5_S0 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
5, slot 0.

Este parametro indica a
74 ELEM_ACTL_R5_SO0 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 5, slot 0.

Este parédmetro indica o status

75 1,3 ELEM_STAT_R5_SO0 DS-178 D / mixed
para o elemento do rack 5, slot 0.
Este parémetro  indica a
76 ELEM EXPD R5 S1 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
5, slot 1.

Este pardmetro  indica a
7 ELEM_ACTL_R5 S1 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 5, slot 1.

Este parédmetro indica o status

78 11,3 ELEM_STAT_R5_S1 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 5, slot 1.
Este parametro indica a
79 ELEM EXPD R5 S2 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
5, slot 2.

Este parametro indica a
80 ELEM_ACTL_R5_S2 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 5, slot 2.

Este parédmetro indica o status

81 (1,3 ELEM_STAT_R5_S2 DS-178 D / mixed
- - = para o elemento do rack 5, slot 2.
Este parémetro  indica a
82 ELEM EXPD R5 S3 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
5, slot 3.

Este parémetro  indica a
83 ELEM_ACTL_R5 S3 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 5, slot 3.

Este parédmetro indica o status

84 |1,3 ELEM_STAT_R5_S3 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 5, slot 3.
Este parametro indica a
85 ELEM_EXPD_R6_S0 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
6, slot 0.

Este parametro indica a
86 ELEM_ACTL_R6_SO0 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 6, slot 0.
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Tipo/

View Descrigéao

ldx ‘ Tipo de ‘ Faixa ‘ Valor ‘Unida- ‘Meméria/‘

Dado Vélida Inicial de QOutro

Parametro ‘

Este parédmetro indica o status

87 1,3 ELEM_STAT_R6_SO DS-178 D / mixed
para o elemento do rack 6, slot 0.
Este parémetro  indica a
88 ELEM EXPD R6 S1 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
6, slot 1.

Este parémetro  indica a
89 ELEM_ACTL_R6_S1 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 6, slot 1.

Este parédmetro indica o status

90 11,3 ELEM_STAT_R6_S1 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 6, slot 1.
Este parametro indica a
91 ELEM EXPD R6 S2 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
6, slot 2.

Este parametro indica a
92 ELEM_ACTL_R6_S2 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 6, slot 2.

Este parédmetro indica o status

93 (1,3 ELEM_STAT_R6_S2 DS-178 D / mixed
- - = para o elemento do rack 6, slot 2.
Este parémetro  indica a
94 ELEM EXPD R6 S3 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
6, slot 3.

Este parémetro  indica a
95 ELEM_ACTL_R6_S3 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 6, slot 3.

Este parédmetro indica o status

96 |13 ELEM_STAT_R6_S3 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 6, slot 3.
Este parametro indica a
97 ELEM_EXPD_R7 SO DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
7, slot 0.

Este parametro indica a
98 ELEM_ACTL_R7_SO0 DS-177 D/RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 7, slot 0.

Este parédmetro indica o status

99 |1,3 ELEM_STAT_R7_SO DS-178 D / mixed
para o elemento do rack 7, slot 0.
Este pardmetro  indica a
100 ELEM EXPD R7 S1 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
7, slot 1.

Este pardmetro  indica a
101 ELEM_ACTL_R7_S1 DS-177 D /RO configuracdo atual do elemento
detectado no rack 7, slot 1.

Este parédmetro indica o status

102 11,3 ELEM_STAT_R7_S1 DS-178 D / mixed para o elemento do rack 7, slot 1
Este parametro indica a
103 ELEM_EXPD_R7 S2 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
7, slot 2.

Este parametro indica a
104 ELEM_ACTL_R7_S2 DS-177 D /RO configuragdo atual do elemento
detectado no rack 7, slot 2.

Este parédmetro indica o status

105 1,3 ELEM_STAT_R7_S2 DS-178 D / mixed
- - = para o elemento do rack 7, slot 2.
Este parémetro  indica a
106 ELEM EXPD R7 S3 DS-176 s configuracdo esperada para um

elemento a ser instalado no rack
7, slot 3.
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Parametro

ELEM_ACTL_R7_S3

Tipo de
Dado

DS-177

Faixa
Vélida

Valor
Inicial

Unida-

de

Meméria/
Outro

D/RO

‘ Descricéo

Este parametro indica a
configuracdo atual do elemento
detectado no rack 7, slot 3.

108

1,3

ELEM_STAT_R7_S3

DS-178

D / mixed

Este parédmetro indica o status
para o elemento do rack 7, slot 3.

109

ACK_OPTION

Bitstring(2)

0:Auto Ack
Disabled

1:Auto Ack
Enabled

Selecdo de quais alarmes
associados ao bloco serdo
automaticamente reconhecidos.

110

FD_VER

Unsigned16

Na

Indica a maior versédo da
especificacdo de Diagnodstico de
Campo para qual este
equipamento foi projetado.

111

1,3

FD_FAIL_ACTIVE

BitString[4]

Na

Este parametro reflete as
condicbes de erro detectadas
como ativas e selecionadas para
esta categoria. E uma sequéncia
de bits, entdo multiplas condi¢des
podem estar ativas.

112

1,3

FD_OFFSPEC_ACTIVE

BitString[4]

Na

Este parametro reflete as
condicbes de erro detectadas
como ativas e selecionadas para
esta categoria. E uma sequéncia
de bits, entdo multiplas condi¢des
podem estar ativas.

113

1,3

FD_MAINT_ACTIVE

BitString[4]

Na

Este  pardmetro reflete as
condicbes de erro detectadas
como ativas e selecionadas para
esta categoria. E uma sequéncia
de bits, entdo multiplas condi¢des
podem estar ativas.

114

1,3

FD_CHECK_ACTIVE

BitString[4]

Na

Este  pardmetro reflete as
condicbes de erro detectadas
como ativas e selecionadas para
esta categoria. E uma sequéncia
de bits, entdo multiplas condi¢des
podem estar ativas.

115

FD_FAIL_MAP

BitString[4]

Na

Este parametro mapeia as
condigbes a serem detectadas
como ativas para esta categoria
de alarme. Entdo a mesma
condigdo pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das
4 categorias de alarmes.

116

FD_OFFSPEC_MAP

BitString[4]

Na

Este pardmetro mapeia as
condigbes a serem detectadas
como ativas para esta categoria
de alarme. Entdo a mesma
condigdo pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das
4 categorias de alarme.

117

FD_MAINT_MAP

BitString[4]

Na

Este pardmetro mapeia as
condicdes a serem detectadas
como ativas para esta categoria
de alarme. Entdo a mesma
condicdo pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das
4 categorias de alarme.
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Tipo/

. Parametro
View

Descricéo

ldx ‘

Faixa Valor Unida- | Memoria/
Valida Inicial de Outro
Na Este paradmetro mapeia as
condicdes a serem detectadas
como ativas para esta categoria
118 (4 FD_CHECK_MAP BitString[4] S de alarme. Entdo a mesma
condicdo pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das

4 categorias de alarme.

Na Este parametro permite que o
usuario suprima quaisquer
condigBes Unicas ou multiplas que
estejam ativas, nesta categoria,

S de serem transmitidas para o host
119 14 FD_FAIL_MASK BitString[4] S através do parametro %Io alarme.
Um bit igual a “1" inibira a
transmissé&o da condi¢@o e um bit
igual a “0” permitira a transmisséo
da condigéo.

Na Este parametro permite que o
usuario suprima quaisquer
condigGes Unicas ou multiplas que
estejam ativas, nesta categoria,
de serem transmitidas para o host
através do parametro do alarme.
Um bit igual a “1" inibira a
transmissdo da condi¢&do e um bit
igual a “0” permitird a transmisséo
da condig&o.

120 |4 FD_OFFSPEC_MASK BitString[4] s

Na Este parametro permite que o
usuario suprima quaisquer
condigGes Unicas ou multiplas que
estejam ativas, nesta categoria,
de serem transmitidas para o host
através do parametro do alarme.
Um bit igual a “1" inibird a
transmisséo da condigcdo e um bit
igual a “0” permitira a transmissédo
da condigéo.

121 |4 FD_MAINT_MASK BitString[4] s

Na Este parametro permite que o
usuario suprima quaisquer
condigBes Unicas ou multiplas que
estejam ativas, nesta categoria,
de serem transmitidas para o host
através do parametro do alarme.
Um bit igual a “1" inibira a
transmisséo da condigcdo e um bit
igual a “0” permitira a transmisséo
da condig&o.

122 |4 FD_CHECK_MASK BitString[4] s

Na Este parametro é usado
primeiramente para transmitir
uma mudanga nas condi¢Bes
ativas associadas, que ndo estao
mascaradas, para esta categoria
de alarme para o Sistema Host.

123 FD_FAIL_ALM DS-87 D

Na Este paréametro é usado
primeiramente para transmitir
uma mudanga nas condi¢Ges
ativas associadas, que ndo estao
mascaradas, para esta categoria
de alarme para o sistema host.

124 FD_OFFSPEC_ALM DS-87 D

Na Este paréametro é usado
primeiramente para transmitir
uma mudanga nas condi¢Ges
ativas associadas, que ndo estao
mascaradas, para esta categoria
de alarme para o sistema host.

125 FD_MAINT_ALM DS-87 D

2.33



Manual de Instru¢des dos Blocos Funcionais — Library B

Parametro Descricéo

de Outro
Na Este paréametro é usado
primeiramente para transmitir
uma mudanga nas condi¢Oes
ativas associadas, que ndo estédo
mascaradas, para esta categoria
de alarme para o sistema host.

Dado Vélida Inicial

‘ Tipo de ‘ Faixa ‘ Valor ‘Unida- ‘Meméria/‘

126 FD_CHECK_ALM DS-87 D

Na Este pardmetro permite ao
127 (4 FD_FAIL_PRI Unsigned8 0-15 0 S usuério especificar a prioridade
desta categoria de alarme.

Na Este pardmetro permite ao
128 |4 FD_OFFSPEC_PRI Unsigned8 0-15 0 S usuério especificar a prioridade
desta categoria de alarme.

Na Este pardmetro permite ao
129 |4 FD_MAINT_PRI Unsigned8 0-15 0 S usuério especificar a prioridade
desta categoria de alarme.

Na Este pardmetro permite ao
130 |4 FD_CHECK_PRI Unsigned8 0-15 0 S usuério especificar a prioridade
desta categoria de alarme.

Na Este pardmetro permite que as
condicdes  sejam  fornecidas
manualmente quando a
simulagéo esta habilitada.
Quando a simulagdo esta
desabilitada, o valor do
diagnéstico simulado e o valor do
diagnéstico seguem as condi¢des
atuais. O jumper de simulacédo é
requerido  para  habiltar a
simulacdo e enquanto estiver
habilitada a acdo recomendada
mostrard que a simulagdo esta
ativa.

131 (3 FD_SIMULATE DS-89 disabled D

Na Este pardmetro é um resumo
enumerado da condicdo mais
severa ou condicdes detectadas.
0-Not O help da DD descrevera por
Initalized acbes enumeradas o que deve
1-No Action ser feito para aI|\_/|§tr a(s) condlgéo
Required (Bes). “0” é definido como “N&o

iniciado” e “1” é definido como
“Nenhuma agéo requerida”, todas
as outras sdo definidas pelo
fabricante.

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D —dinamico; N — néo volatil; S - estéatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: ParAmetros Default do Syscon

132 (1,3 FD_RECOMMEN_ACT Unsigned16

o
o
Py
(@]
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1,234

TB8BI - Transdutor de 8 Entradas Binéarias

Descrigéo
Este bloco transdutor representa genericamente os TBs de todos os tipos de modulos de 8
entradas binarias (digitais).

Diagndstico e Corregéo de Problemas
BLOCK_ERR. Block configuration: esta indicacéo pode ocorrer devido ao seguinte problema:

Parametro

ST REV

Foi ultrapassada a quantidade maxima de pontos de E/S do sistema, assim nao foi

possivel a alocagdo de VAR_NAME para os pontos deste bloco.

Unsigned16

Faixa Valida

Valor

Inicial
0

Meméria/

Descricéo

TAG_DESC

OctString(32)

Spaces

Na

STRATEGY

Unsigned16

255

None

ALERT_KEY

Unsigned8

1

None

1,3

MODE_BLK

DS-69

Auto

Na

1,3

BLOCK_ERR

Bitstring(2)

D/RO

UPDATE_EVT

DS-73

Na

Este alarme é
qualquer
estaticos.

gerado por
mudanca nos dados

BLOCK_ALM

DS-72

Na

O alarme de bloco é usado para
toda configuragdo, hardware,
falha na conexdo ou problemas
do sistema no bloco. A causa
deste alerta esta inserida no
campo subcode. O primeiro
alerta a tornar-se ativo acionara o
status Active no atributo Status.
Tédo logo quanto o status
Unreported é zerado pela tarefa
de relatério de alerta, outro alerta
de bloco pode ser repassado
sem limpar o status Active, se o
subcode tiver mudado.

ACK_OPTION

Bitstring(2)

0:Auto Ack
Disabled
1:Auto Ack
Enabled

Selecdo de quais alarmes
associados ao bloco serdo
automaticamente reconhecidos.

10

TRANSDUCER_DIRECTORY

Unsigned16[1]

N /RO

Um diretério que especifica o
ndamero e os indices iniciais dos
transdutores no bloco Transdutor.

11

1,2,3,4

TRANSDUCER_TYPE

Unsigned16

FF-131

200

N /RO

Identifica o tipo do transdutor.

12

TRANSDUCER_TYPE_VER

Unsigned16

N/RO

A versao do transdutor
identificado por
TRANSDUCER_TYPE na forma
OXAABB onde AA é a revisdo
principal da especificagdo do
transdutor em ele que é baseado
e BB é o numero da revisdo
associada e controlada pelo
fabricante do equipamento.

13

1,3

XD_ERROR

Unsigned8

Ver
enumeracoes

D/RO

Cadigo de erro para transdutor.

14

COLLECTION_DIRECTORY

Unsigned32[1]

N /RO

Um diretorio que especifica o
namero, indices iniciais e DD
Iltem IDs das cole¢bes de dados
em cada transdutor dentro de um
transdutor.

15

VAR_NAMESS8

VisibleString[8][
32]

Manufactur
er defined

Na

Array de 8 nomes de variaveis
que enderecardo individualmente
cada E/S.
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Tipo/

View Descrigéao

Valor Unida- | Meméria/
Idx

Inicial de QOutro

Pardmetro ‘Tipo de Dado | Faixa Valida

Diregdo de E/S: O=indefinido,
1=entrada, 2=saida. Se a diregao
de E/S for fixa, este parametro

0:Undefined serd somente de leitura. Se o
16 VAR_DIR8 Unsigneds{g] ;&Qg’fgut s S, RO modulo permitir selecio de E/S

configuravel, o parametro sera
leitura/escrita e podera ser
configurado. O default é 0.

Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
17 (1,3 PROCESS_VALUE_B_1 DS-66 D /RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
18 (1,3 PROCESS _VALUE_B_2 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
19 (1,3 PROCESS _VALUE_B_3 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
. Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
20 (1,3 PROCESS_VALUE_B_4 DS-66 D /RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
21 (1,3 PROCESS_VALUE_B_5 DS-66 D /RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
. Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
22 (1,3 PROCESS _VALUE_B_6 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
. Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
23 (1,3 PROCESS _VALUE_B_7 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
. Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
24 (1,3 PROCESS_VALUE_B_8 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.

RACK . Numero do rack onde o mddulo
25 |1 Unsigned8 0to 15 0 Na S/RO est4 instalado.
26 SLOT Unsigneds 0to3 0 Na S/RO Numero do slot onde o mdédulo

esta instalado.
Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D — dinamico; N — néo volatil; S - estéatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon
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TB8BO - Transdutor de 8 Saidas Binéarias

Descrigéo
Este bloco transdutor representa genericamente os TBs de todos os tipos de mddulos de 8 saidas
binarias (digitais).

Diagndstico e Corregéo de Problemas
BLOCK_ERR. Block configuration: esta indicacéo pode ocorrer devido ao seguinte problema:

Parametro

Faixa Valida

Valor
Inicial

Unida-
de

Meméria/
Qutro

Foi ultrapassada a quantidade maxima de pontos de E/S do sistema, assim nédo foi possivel a
alocacédo de VAR_NAME para os pontos deste bloco.

Descricéo

ST_REV

’Tipo de Dado

Unsigned16

None

TAG_DESC

OctString(32)

Spaces

Na

STRATEGY

Unsigned16

255

None

ALERT_KEY

Unsigned8

None

MODE_BLK

DS-69

Auto

Na

BLOCK_ERR

Bitstring(2)

D/RO

UPDATE_EVT

DS-73

Na

Este alarme é
qualquer
estaticos.

gerado por
mudanca nos dados

BLOCK_ALM

DS-72

Na

O alarme de bloco é usado para
toda configuragdo, hardware,
falha na conexdo ou problemas
do sistema no bloco. A causa
deste alerta estd inserida no
campo subcode. O primeiro
alerta a tornar-se ativo acionara o
status Active no atributo Status.
Tédo logo quanto o status
Unreported é zerado pela tarefa
de relatério de alerta, outro alerta
de bloco pode ser repassado
sem limpar o status Active, se o
subcode tiver mudado.

ACK_OPTION

Bitstring(2)

0:Auto Ack
Disabled
1:Auto Ack
Enabled

Selecdo de quais alarmes
associados com o0 bloco serdo
automaticamente reconhecidos.

10

TRANSDUCER_DIRECTORY

Unsigned16[1]

N /RO

Um diretério que especifica o
ndamero e os indices iniciais dos
transdutores no bloco Transdutor.

11

1,234

TRANSDUCER_TYPE

Unsigned16

FF-131

200

N /RO

Identifica o tipo do transdutor.

12

TRANSDUCER_TYPE_VER

Unsigned16

N/RO

A versao do transdutor
identificado por
TRANSDUCER_TYPE na forma
OXAABB onde AA é a revisdo
principal da especificagdo do
transdutor em ele que é baseado
e BB é o numero da revisdo
associada e controlada pelo
fabricante do equipamento.

13

1,3

XD_ERROR

Unsigned8

Ver
enumeracoes

D/RO

Cadigo de erro para transdutor.

14

COLLECTION_DIRECTORY

Unsigned32[1]

N /RO

Diretério que especifica o
namero, indices iniciais e DD
Item IDs das colecdes de dados
em cada transdutor dentro de um
transdutor.

15

VAR_NAMES8

VisibleString[8][
32]

Manufactur
er defined

Na

Array de 8 nomes de variaveis
que enderegarédo individualmente
cada E/S.
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Valor ‘Unida- Meméria/‘ .
Descrigéao

Inicial de QOutro

Pardmetro ‘Tipo de Dado | Faixa Valida

Diregdo de E/S: O=indefinido,
1=entrada, 2=saida. Se a diregao
de E/S for fixa, este parametro

0:Undefined serd somente de leitura. Se o
16 VAR_DIR8 Unsigneds{g] ;&Qg’fgut s S, RO modulo permitir selecio de E/S

configuravel, o parametro sera
leitura/escrita e podera ser
configurado. O default é 0.

Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
17 (1,3 PROCESS_VALUE_B_1 DS-66 D /RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
18 (1,3 PROCESS _VALUE_B 2 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
19 (1,3 PROCESS _VALUE_B_3 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
20 (1,3 PROCESS _VALUE_B_4 DS-66 D /RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
21 (1,3 PROCESS _VALUE_B_5 DS-66 D /RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
22 (1,3 PROCESS _VALUE_B_6 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
23 (1,3 PROCESS VALUE_B 7 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
Valor booleano medido e status
disponivel para o bloco funcional
24 (1,3 PROCESS VALUE_B 8 DS-66 D/RO ou valor final da saida booleana
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.

RACK . Numero do rack onde o mddulo
25 1 Unsigned8 0to 15 0 Na N/RO est4 instalado.
26 1 SLOT Unsigneds 0to3 0 Na N/RO Numero do slot onde o mdédulo

esta instalado.
Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D — dinamico; N — néo volatil; S - estéatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon
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TB8AI - Transdutor de 8 Entradas Analbgicas

Descricéo :
Este bloco transdutor representa genericamente os blocos transdutores de todos os tipos de

modulos de 8 entradas analégicas.

Este bloco realiza:
- Leitura dos pontos da base de dados do E/S scan em porcentagem.
- Faz a conversédo para unidade de engenharia configurada pelo usuario em

PROCESS_VALUE_RANGE_A_x.
De conversor A/D para % de 4-20mA

De % para EU_0 a EU_100 do PROCESS_VALUE_RANGE_A_x

Escala e unidade desejada PROCESS VALUE RANGE_A x (*)
4-20mA ou 0-20mA EU _0=40u 0
EU 100=20
% de 4-20mA EU_0=0
EU 100=100
% de 0-20mA EU_0=20
EU_100=100
4mA —>EU_O0 EU_0 e EU_100 desejados
20mA —> EU 100

(*)JUNITS_INDEX néo usado na conversdo, apenas para indicacdo

Diagndstico e Corregéo de Problemas
BLOCK_ERR. Block configuration: esta indicacdo pode ocorrer devido ao seguinte problema:

¢ Foi ultrapassada a quantidade maxima de pontos de E/S do sistema, assim nao foi possivel a
alocacdo de VAR_NAME para os pontos deste bloco.

Parametro ‘Tipo de Dado | Faixa Vélida V‘.""F” e Descricao
Inicial de Outro

1 [1,2,3,4|ST REV Unsigned16 0 None S/RO

2 TAG_DESC OctString(32) Spaces Na S

3 |4 STRATEGY Unsigned16 255 None S

4 |4 ALERT_KEY Unsigned8 1 None S

5 |13 |MOPEBLK DS-69 Auto Na s

6 [13 BLOCK_ERR Bitstring(2) E D/RO
Este alarme é gerado por

7 UPDATE_EVT DS-73 Na D qualquer mudanca nos dados
estaticos.
O alarme de bloco é usado para
toda configuracdo, hardware,
falha na conexdo ou problemas
do sistema no bloco. A causa
deste alerta esta inserida no
campo subcode. O primeiro
alerta a tornar-se ativo acionara o

8 BLOCK_ALM DS-72 Na D status Active no atributo Status.
Tédo logo gquanto o status
Unreported é zerado pela tarefa
de relatério de alerta, outro alerta
de bloco pode ser repassado
sem limpar o status Active, se o
subcode tiver mudado.

o %i':‘;é?eg‘:k Sele(;éo de quais alarmes
9 |4 ACK_OPTION Bitstring(2) 1:Auto Ack E S associados ao bloco seréo
’ automaticamente reconhecidos.
Enabled

Um diretério que especifica o

10 TRANSDUCER_DIRECTORY | Unsigned16[1] 0 N /RO ndmero e os indices iniciais dos
transdutores no bloco Transdutor.

11 |1,2,3,4| TRANSDUCER TYPE Unsigned16 FF-131 200 E N /RO Identifica o tipo do transdutor.
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Idx ‘

Tipo/
View

Parametro

‘Tipo de Dado

Faixa Valida

Valor
Inicial

Unida-
de

Memoéria/
Outro

‘ Descricao

12

TRANSDUCER_TYPE_VER

Unsigned16

N /RO

A versdo do transdutor
identificado por
TRANSDUCER_TYPE na forma
OXAABB onde AA é a reviséo
principal da especificacdo do
transdutor em ele que é baseado
e BB é o numero da revisdo
associada e controlada pelo
fabricante do equipamento.

13

1,3

XD_ERROR

Unsigned8

Ver
enumeracdes

D/RO

Cadigo de erro para transdutor.

14

COLLECTION_DIRECTORY

Unsigned32[1]

N /RO

Um diretério que especifica o
namero, indices iniciais e DD
Item IDs das cole¢bes de dados
em cada transdutor dentro de um
transdutor.

15

VAR_NAMESS

VisibleString[8][
32]

Manufactur
er defined

Array de 8 nomes de variaveis
que enderecaréo individualmente
cada E/S.

16

VAR_DIR8

Unsigned8[8]

0:Undefined
1:Input
2:Output

Direcdo de E/S: O=indefinido,
1=entrada, 2=saida. Se a dire¢édo
de E/S for fixa, este pardmetro
serd somente de leitura. Se o
moédulo permitir selecdo de E/S
configuravel, o parametro sera
leitura/escrita e poderd ser
configurado. O default é 0.

17

1,3

PROCESS_VALUE_A 1

DS-65

PVR1

D/RO

Valor analégico medido e status
disponivel para o bloco funcional
(PRIMARY_VALUE) ou valor final
da saida analégica
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.

18

1,3

PROCESS_VALUE_A 2

DS-65

PVR2

D/RO

Valor analégico medido e status
disponivel para o bloco funcional
(PRIMARY_VALUE) ou valor final
da saida analégica
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.

19

1,3

PROCESS_VALUE_A 3

DS-65

PVR3

D/RO

Valor analégico medido e status
disponivel para o bloco funcional
(PRIMARY_VALUE) ou valor final
da saida analégica
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.

20

1,3

PROCESS_VALUE_A 4

DS-65

PVR4

D/RO

Valor analégico medido e status
disponivel para o bloco funcional
(PRIMARY_VALUE) ou valor final
da saida analégica
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.

21

1,3

PROCESS_VALUE_A 5

DS-65

PVR5

D/RO

Valor analégico medido e status
disponivel para o bloco funcional
(PRIMARY_VALUE) ou valor final
da saida analogica
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.

22

1.3

PROCESS_VALUE_A_6

DS-65

PVR6

D/RO

Valor analégico medido e status
disponivel para o bloco funcional
(PRIMARY_VALUE) ou valor final
da saida analogica
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.

23

1.3

PROCESS_VALUE_A_7

DS-65

PVR7

D/RO

Valor analégico medido e status
disponivel para o bloco funcional
(PRIMARY_VALUE) ou valor final
da saida analogica
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
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Descricao

Valor ‘ Unida- ‘Mem()ria/‘

Pardmetro ‘Tipo de Dado | Faixa Vélida

Inicial de QOutro

Valor analégico medido e status
disponivel para o bloco funcional
(PRIMARY_VALUE) ou valor final
da saida analogica
(FINAL_VALUE) e status
disponivel para o bloco funcional.
PROCESS_VALUE_RANGE_A_
n define os valores extremos da
PROCESS_VALUE, a unidade
de PROCESS VALUE, e o
nimero de casas decimais
PROCESS_VALUE_RANGE_ desejado. As unidades de
Al DS-68 4..20mA S engenharia devem casar com as
unidades selecionadas no
parametro XD_SCALE do bloco
Entrada Analdgica que Ié o canal
com este valor, se o bloco Al for
usado.

PROCESS_VALUE_RANGE_A_
n define os valores extremos da
PROCESS_VALUE, a unidade
de PROCESS VALUE, e o
nimero de casas decimais
PROCESS_VALUE_RANGE_ desejado. As unidades de
A2 DS-68 4..20mA S engenharia devem casar com as
unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do bloco
Entrada Analdgica que Ié o canal
com este valor, se o bloco Al for
usado.

PROCESS_VALUE_RANGE_A_
n define os valores extremos da
PROCESS_VALUE, a unidade
de PROCESS VALUE, e o
nimero de casas decimais
PROCESS_VALUE_RANGE_ desejado. As unidades de
A_3 DS-68 4..20mA S engenharia devem casar com as
unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do bloco
Entrada Analdgica que Ié o canal
com este valor, se o bloco Al for
usado.

PROCESS_VALUE_RANGE_A_
n define os valores extremos da
PROCESS_VALUE, a unidade
de PROCESS VALUE, e o
nimero de casas decimais
PROCESS_VALUE_RANGE_ desejado. As unidades de
A 4 DS-68 4..20mA S engenharia devem casar com as
unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do bloco
Entrada Analdgica que Ié o canal
com este valor, se o bloco Al for
usado.

PROCESS_VALUE_RANGE_A_
n define os valores extremos da
PROCESS_VALUE, a unidade
de PROCESS VALUE, e o
nimero de casas decimais
PROCESS_VALUE_RANGE_ DS-68 4..20mA s desejado.' As unidades de
A5 engenharia devem casar com as
unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do bloco
Entrada Analégica que Ié o canal
com este valor, se o bloco Al for
usado.

24 11,3 PROCESS_VALUE_A_8 DS-65 PVR8 D/RO

25 |2

26 |2

27 |2

28 |2

29 |2
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Tipo/

View Descri¢ao

Valor Unida- | Memoria/
Idx

Inicial de QOutro

Pardmetro ‘Tipo de Dado | Faixa Vélida

PROCESS_VALUE_RANGE_A_
n define os valores extremos da
PROCESS_VALUE, a unidade
de PROCESS_VALUE, e o
nimero de casas decimais
PROCESS_VALUE_RANGE_ DS-68 4. 20mA s desejado._ As unidades de
A_6 engenharia devem casar com as
unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do bloco
Entrada Analdgica que Ié o canal
com este valor, se o bloco Al for
usado.
PROCESS_VALUE_RANGE_A_
n define os valores extremos da
PROCESS_VALUE, a unidade
de PROCESS_VALUE, e o
nimero de casas decimais
PROCESS_VALUE_RANGE_ desejado. As unidades de
A7 DS-68 4..20mA S engenharia devem casar com as
unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do bloco
Entrada Analdgica que Ié o canal
com este valor, se o bloco Al for
usado.
PROCESS_VALUE_RANGE_A_
n define os valores extremos da
PROCESS_VALUE, a unidade
de PROCESS_VALUE, e o
nimero de casas decimais
PROCESS_VALUE_RANGE_ desejado. As unidades de
A_8 DS-68 4..20mA S engenharia devem casar com as
unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do bloco
Entrada Analdgica que Ié o canal
com este valor, se o bloco Al for
usado.

Limiares superior e inferior da
faixa para indica¢des na entrada
de status bad e uncertain (status
33 (2 IO_THRESHOLD_A_1 DS-179 S PROCESS_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

Limiares superior e inferior da
faixa para indicagGes na entrada
de status bad e uncertain (status
34 (2 IO_THRESHOLD_A_2 DS-179 S PROCESS_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

Limiares superior e inferior da
faixa para indica¢des na entrada
de status bad e uncertain (status
35 (2 IO_THRESHOLD_A_3 DS-179 S PROCESS_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

Limiares superior e inferior da
faixa para indicagGes na entrada
de status bad e uncertain (status
36 (2 IO_THRESHOLD_A_4 DS-179 S PROCESS_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

Limiares superior e inferior da
faixa para indicagGes na entrada
de status bad e uncertain (status
37 (2 IO_THRESHOLD_A_5 DS-179 S PROCESS_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

30 (2

31 (2

32 (2
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38

Parametro

|O_THRESHOLD_A_6

‘Tipo de Dado

DS-179

Faixa Valida

Valor
Inicial

Unida-

de

Memoéria/
Outro

‘ Descricao

Limiares superior e inferior da
faixa para indicagGes na entrada
de status bad e uncertain (status
PROCESS_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

39

|O_THRESHOLD_A_7

DS-179

Limiares superior e inferior da
faixa para indica¢des na entrada
de status bad e uncertain (status
PROCESS_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

40

|O_THRESHOLD_A_8

DS-179

Limiares superior e inferior da
faixa para indicagGes na entrada
de status bad e uncertain (status
PROCESS_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

41

1

RACK

Unsigned8

0ail5

0

Na

N /RO

NUmero do rack onde o modulo
esta conectado.

42

1

SLOT

Unsigned8

Oa3

0

Na

N /RO

NUmero do slot onde o modulo
esta conectado.

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D —dindmico; N —n&o volatil; S - estético
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon
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TB4AO - Transdutor de 4 Saidas Analdgicas

Descricao
Este bloco transdutor representa genericamente os blocos transdutores de todos os tipos de
moédulos de 4 saidas analdgicas.

O bloco TB4AO espera receber os valores do bloco funcional em porcentagem, entdo faz a
conversao da porcentagem para a unidade adequada ao tipo de médulo (4 a 20 mA para o DF46),
que ndo é o valor escrito no transdutor (conversor D/A). O valor convertido serve para indicagéo
nos parametros PROCESS_VALUE_x.

- Ainda é necessaria a conversédo para o valor a ser escrito no sensor (conversor D/A).

- A conversao para unidade de engenharia configurada pelo usuario em
PROCESS_VALUE_RANGE_A_x:

De 0-100% para EU_O - EU_100 em mA, que é indicado em PROCESS_VALUE_x.

De EU_O - EU_100 em mA para conversor D/A

Escala e unidade desejada PROCESS VALUE RANGE_A x (*)
4-20mA EU_0=4

EU 100=20
0-20mA EU_0=0

EU 100=20

(*)UNITS_INDEX fixo em mA, portanto a indicagcdo em PROCESS_VALUE_RANGE_A_x é sempre
referente a saida em corrente do DF46.

I0_THRESHOLD_A_n
Os elementos OVERRNG_LIM e UNDERRNG_LIM séo utilizados para limitar o valor a ser enviado
ao conversor D/A. Os demais elementos desta estrutura ndo sao utilizados.

PROCESS_VALUE_A_n
Estes parametros indicam o valor em mA do valor atribuido ao sensor, portanto ja incluindo a
limitagdo imposta pelo parametro I0_THRESHOLD_A_n, apesar da descricdo da norma n&o
mencionar isto.

Diagndstico e Corregéo de Problemas
1. BLOCK_ERR. Block configuration: esta indicagdo pode ocorrer devido ao seguinte problema:

e Foi ultrapassada a quantidade maxima de pontos de E/S do sistema, assim nao foi possivel a
alocacédo de VAR_NAME para os pontos deste bloco.

Parametro Tipo de Dado | Faixa Vélida Vfilpr UIE L [METETE) Descricéo
Inicial de Outro
1,2,3,4| ST_REV Unsigned16 0 None S/RO
TAG_DESC OctString(32) Spaces |Na S
3 |4 STRATEGY Unsigned16 255 None S
4 |4 ALERT_KEY Unsigned8 1 None S
5 13 MODE_BLK DS-69 Auto Na S
1,3 BLOCK_ERR o
6 - Bitstring(2) E D/RO
Este alarme é gerado por
7 UPDATE_EVT DS-73 Na D qualquer mudanga nos dados
estaticos.
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Parametro

BLOCK_ALM

‘Tipo de Dado

DS-72

Faixa Valida

Valor
Inicial

Unida-

Na

de

Memoéria/
Outro

Descricéo

O alarme de bloco é usado
para toda  configuracao,
hardware, falha na conexao
ou problemas do sistema no
bloco. A causa deste alerta
estd inserida no campo
subcode. O primeiro alerta a
tornar-se ativo acionard o
status Active no atributo
Status. Téo logo quanto o
status Unreported é zerado
pela tarefa de relatério de
alerta, outro alerta de bloco
pode ser repassado sem
limpar o status Active, se o
subcode tiver mudado.

ACK_OPTION

Bitstring(2)

0:Auto Ack
Disabled

1:Auto Ack
Enabled

Selecdo de quais alarmes
associados ao bloco serdo
automaticamente
reconhecidos.

10

TRANSDUCER_DIRECTORY

Unsigned16[1]

N /RO

Um diretério que especifica o
namero e os indices iniciais
dos transdutores no bloco
Transdutor.

11

12,34

TRANSDUCER_TYPE

Unsigned16

FF-131

200

N /RO

Identifica o tipo do transdutor.

12

TRANSDUCER_TYPE_VER

Unsigned16

N /RO

A versdo do transdutor
identificado por
TRANSDUCER_TYPE na
forma OXAABB onde AA é a
revisdo principal da
especificacdo do transdutor
em ele que é baseado e BB é
0 numero da revisdo
associada e controlada pelo

fabricante do equipamento.

13

13

XD_ERROR

Unsigned8

Ver
enumeracdes

D/RO

Codigo de erro

transdutor.

para

14

COLLECTION_DIRECTORY

Unsigned32[1]

N /RO

Um diretério que especifica o
namero, indices iniciais e DD
Iltem IDs das colegbes de
dados em cada transdutor
dentro de um transdutor.

15

VAR_NAMES4

VisibleString[4][
32]

Manufac-
turer
defined

Na

Array de 4 nomes de
variaveis que enderegardo
individualmente cada E/S.

16

VAR_DIR4

Unsigned8[4]

0:Undefined
1:Input
2:Output

Direcéo de E/S: O=indefinido,
l=entrada, 2=saida. Se a
direcdo de E/S for fixa, este
parametro serd somente de
leitura. Se o modulo permitir
selecdo de E/S configuravel,
o] parametro sera
leitura/escrita e podera ser
configurado. O default é 0.

17

1.3

PROCESS_VALUE_A_1

DS-65

mA

D/RO

Valor analégico medido e
status disponivel para o bloco
funcional (PRIMARY_VALUE)
ou valor final da saida
analdgica (FINAL_VALUE) e
status disponivel para o bloco
funcional.

18

1,3

PROCESS_VALUE_A 2

DS-65

mA

D/RO

Valor analégico medido e
status disponivel para o bloco
funcional (PRIMARY_VALUE)
ou valor final da saida
analdgica (FINAL_VALUE) e
status disponivel para o bloco
funcional.
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19

1.3

Parametro

PROCESS_VALUE_A 3

‘Tipo de Dado

DS-65

Faixa Valida

Valor

Inicial

Unida-

mA

de

Memoéria/
Outro

D/RO

‘ Descricéo

Valor analégico medido e
status disponivel para o bloco
funcional (PRIMARY_VALUE)
ou valor final da saida
analdgica (FINAL_VALUE) e
status disponivel para o bloco
funcional.

20

13

PROCESS_VALUE_A 4

DS-65

mA

D/RO

Valor analégico medido e
status disponivel para o bloco
funcional (PRIMARY_VALUE)
ou valor final da saida
analdgica (FINAL_VALUE) e
status disponivel para o bloco
funcional.

21

PROCESS_VALUE_RANGE_
Al

DS-68

EU_0:0-20
EU_100:0-20
EU_UNITS=mA

4..20mA

PROCESS_VALUE_RANGE_
A_ 1 define os valores
extremos da
PROCESS VALUE_ A 1, a
unidade da
PROCESS_VALUE_A 1, e 0
namero de casas decimais
desejado. As unidades de
engenharia devem casar com
as unidades selecionadas no
paréametro XD_SCALE do
bloco Entrada Analdgica que
Ié o canal com este valor, se
0 bloco Al for usado.

22

PROCESS_VALUE_RANGE_
A2

DS-68

EU_0:0-20
EU_100:0-20
EU_UNITS=mA

4..20mA

PROCESS_VALUE_RANGE_
A_ 2 define os valores
extremos da
PROCESS_VALUE_A 2, a
unidade da
PROCESS VALUE_ A 2, e 0
nimero de casas decimais
desejado. As unidades de
engenharia devem casar com
as unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do
bloco Entrada Analdgica que
Ié o canal com este valor, se
o bloco Al for usado.

23

PROCESS_VALUE_RANGE_
A3

DS-68

EU_0:0-20
EU_100:0-20
EU_UNITS=mA

4..20mA

PROCESS_VALUE_RANGE_
A_ 3 define os valores
extremos da
PROCESS VALUE_A 3, a
unidade da
PROCESS_VALUE_A 3, e 0
nimero de casas decimais
desejado. As unidades de
engenharia devem casar com
as unidades selecionadas no
paréametro XD_SCALE do
bloco Entrada Analdgica que
Ié o canal com este valor, se
o bloco Al for usado.

24

PROCESS_VALUE_RANGE_
A4

DS-68

EU_0:0-20
EU_100:0-20
EU_UNITS=mA

4..20mA

PROCESS_VALUE_RANGE_
A_ 4 define os valores
extremos da
PROCESS VALUE_A 4, a
unidade da
PROCESS VALUE A 4, e 0
namero de casas decimais
desejado. As unidades de
engenharia devem casar com
as unidades selecionadas no
pardmetro XD_SCALE do
bloco Entrada Analdgica que
|Ié o canal com este valor, se
0 bloco Al for usado.
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Valor | Unida- ‘Mem()ria/‘ .
Descrigcéao

Inicial de QOutro

Parametro ‘Tipo de Dado | Faixa Valida

Limiares de sobrefaixa e
subfaixa para as indicagbes
de status bad e uncertain na
entrada (status da
25 |2 IO_THRESHOLD_A_1 DS-179 S PROCESS_VALUE_A 1) e
limites de sobrefaixa e
subfaixa na saida para o sinal
4-20 mA do equipamento
HART.

Limiares de sobrefaixa e
subfaixa para as indicagbes
de status bad e uncertain na
entrada (status da
26 |2 IO_THRESHOLD_A_2 DS-179 S PROCESS_VALUE_A 2) e
limites de sobrefaixa e
subfaixa na saida para o sinal
4-20 mA do equipamento
HART.

Limiares de sobrefaixa e
subfaixa para as indicagbes
de status bad e uncertain na
entrada (status da
27 |2 IO_THRESHOLD_A_3 DS-179 S PROCESS_VALUE_A_3) e
limites de sobrefaixa e
subfaixa na saida para o sinal
4-20 mA do equipamento
HART.

Limiares de sobrefaixa e
subfaixa para as indicagbes
de status bad e uncertain na
entrada (status da
28 |2 IO_THRESHOLD_A_4 DS-179 S PROCESS_VALUE_A_4) e
limites de sobrefaixa e
subfaixa na saida para o sinal
4-20 mA do equipamento

HART.
RACK Y
29 |1 Unsigneds 0to 15 0 Na N/RO Namero do rack onde o
maodulo esté instalado.
SLOT . Nimero do slot onde o
30 1 Unsigned8 0to3 0 Na N/RO médulo esta instalado.

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D — dinamico; N — néo volatil; S - estéatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon
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TBHG - Transdutor do Gateway HART

Este bloco transdutor prové as seguintes caracteristicas principais:

¢ Bloco transdutor HSE WIO especifico e Unico para o WirelessHART Gateway;

e Numero® de instrumentos de campo HART e WirelessHART suportados;

e Estados? sobre comissionamento dos instrumentos de campo HART e WirelessHART;
e Live List °dos instrumentos de campo HART e WirelessHART;

Descricao

- Se o Long Tag de um instrumento de campo for igual ao Block Tag de algum bloco TBWH*,
entdo o instrumento estara comissionado (Commissioned) e sera representado na aplicagcao
através do correspondente bloco TBWH. Se ndo existir a igualdade mencionada entre tags,
entdo o Long Tag do instrumento sera indicado, porém com estado “NotCommissioned”.

- Aexecucdo do TBHG desencadeia a execucdo dos TBWHs comissionados, basicamente para
tratamento de comandos na &rea do bypass e timeout na atualizagdo das variaveis digitais.

Veja na tabela a seguir a descricao dos parametros.

Tipo/
View
1,2,3,4ST_REV
TAG_DESC
4 STRATEGY

ALERT_KEY

Parametro Descrigao

Valor Unida- | Memoria/
ldx

Inicial de Outro
Unsigned16 0 None
OctString(32)
Unsigned16 255 None S

Unsigned8 1 None S

‘Tipo de Dado | Faixa Valida

Spaces Na S

1.3

MODE_BLK

DS-69

Auto

Na

Ol A~ |WIN]|F
D

1.3

BLOCK_ERR

Bitstring(2)

UPDATE_EVT

DS-73

Na

Este alarme é gerado por
qualquer mudanca nos dados
estaticos.

BLOCK_ALM

DS-72

Na

O alarme de bloco é usado para
toda configuracdo, hardware,
falha na conexdo ou problemas
do sistema no bloco. A causa
deste alerta esta inserida no
campo subcode. O primeiro
alerta a tornar-se ativo acionara o
status Active no atributo Status.
Tédo logo gquanto o status
Unreported é zerado pela tarefa
de relatério de alerta, outro alerta
de bloco pode ser repassado
sem limpar o status Active, se o
subcode tiver mudado.

TRANSDUCER_DIRECTORY

Unsigned16[1]

N/RO

Um diretério que especifica o
namero e os indices iniciais dos
transdutores no bloco Transdutor.

10 11,234

TRANSDUCER_TYPE

Unsigned16

FF-131

203

N /RO

Identifica o tipo do transdutor.

11 |24

TRANSDUCER_TYPE_VER

Unsigned16

N /RO

A versdo do transdutor
identificado por
TRANSDUCER_TYPE na forma
OXAABB onde AA é a maior
revisdo da especificacdo do
transdutor em ele que é baseado
e BB é o numero da revisdo
associada e controlada pelo
fabricante do equipamento.

L ver parémetro N_DEV_SUPPORTED.
2 Ver parametro LIVE_LIST_ST.

% Ver parametros LIVE_LIS‘I_'_TAG_A, LIVE_LIST_TAG_B, LIVE_LIST_TAG_C e LIVE_LIST_TAG_D. Cada um dos trés primeiros parametros
citados informa até trinta e dois instrumentos de campo presentes na Live List. J& o Ultimo parametro citado informa apenas quatro.
* Ver bloco transdutor Transducer Block for WirelessHART (TBWH), também especifico para o gateway WirelessHART.
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Valor ‘ Unida- ‘Mem()ria/‘ .
Descri¢ao

Inicial de QOutro

Pardmetro ‘Tipo de Dado | Faixa Vélida

12 1,3 XD_ERROR Unsigned8 ver ~ E D/RO Cadigo de erro para transdutor.
enumeracdes

Um diretério que especifica o
nimero de indices, indices
13 COLLECTION_DIRECTORY [ Unsigned32[1] 0 N /RO iniciais e os DD Item IDs do
conjunto de dados de cada
transdutor dentro do mesmo.

Informacéo esperada do
equipamento HART para uso do
host de gerenciamento de ativos
e host de configuragéo para
localizag&o de DD e validade do
display em modo off-line.

Informacgé&o atual do equipamento
HART para uso do host de
gerenciamento de ativos e host
de configuracdo para localizagéo
de DD e validade do display em
modo on-line.

Buffer de comando do protocolo
HART para uso do host de
Null Na D gerenciamento de ativos. Néo é
necessario para acesso do
usuario.

Buffer de resposta do protocolo
HART para uso do host de
Null Na D, RO gerenciamento de ativos. Néo é
necessario para acesso do
usuario.

Indicador de resposta HART
disponivel. Um objeto de alerta
para notificar o host de
gerenciamento de ativos.

14 |2 HART_EXPD_DEV_INFO DS-175 S

15 |2 HART_ACTL_DEV_INFO DS-175 S, RO

OctetString

16 HART_CMD [256]

OctetString

17 HART_RESP [256]

18 HART_IND DS-184 D, RO

O:ldle
1:Writing
2:Awaiting
19 HART_COM_STAT Unsigned8 Response 1 D, RO
3:Receiving
4-Timed-out
5-Completed

20 |4 HART_IND_PRI Unsigned8 Oto2 0 Na S

0:Auto Ack N .
Disabled Selecdo de quais alarmes

21 |4 ACK_OPTION Bitstring(2) E S associados ao bloco seréo

L:Auto Ack automaticamente reconhecidos.
Enabled

22 |4 N_DEV_SUPPORTED Unsigned16 100 Na S, RO

Status da comunicacdo HART
(desocupado, ocupado)

Prioridade da indicagdo da
resposta.

Numero de equipamentos
suportados pelo gateway.

0: Status do comissionamento dos
NotCommis- | 0: equipamentos ativos na rede
23 |3 LIVE_LIST_ST Unsigned8[100] | sioned NotCom- |E D, RO conectados ao gateway.

1: Commis- missioned 0 = Nao comissionado

sioned 1 = Comissionado

Tags dos equipamentos ativos ha
rede conectados ao gateway.
LIVE_LIST_TAG_A contém os
tags dos primeiros 32
equipamentos.

Se N_DEV_SUPPORTED é
Blanks Na D, RO maior que 32 entdo mdltiplas
LIVE_LIST_TAG_x (onde x= A,
B, C...) devem ser incluidas para
listar todos os
N_DEV_SUPPORTED dos
equipamentos possiveis na Live
List.

VisibleString[32

24 LIVE_LIST_TAG_A
- 132]
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Tipo/

View Descri¢ao

Valor Unida- | Memoria/
Idx

Inicial de QOutro

Pardmetro ‘Tipo de Dado | Faixa Vélida

Tags dos equipamentos ativos na
rede conectados ao gateway.
LIVE_LIST_TAG_B contém os
tags do segundo grupo de 32
equipamentos.

Se N_DEV_SUPPORTED é
Blanks Na D, RO maior que 32 entdo multiplas
LIVE_LIST_TAG_x (onde x= A,
B, C...) devem ser incluidas para
listar todos os
N_DEV_SUPPORTED dos
equipamentos possiveis na Live
List.

Tags dos equipamentos ativos na
rede conectados ao gateway.
LIVE_LIST_TAG_C contém os
tags do terceiro grupo de 32
equipamentos.

Se N_DEV_SUPPORTED é
Blanks Na D, RO maior que 32 entdo mdltiplas
LIVE_LIST_TAG_x (onde x= A,
B, C...) devem ser incluidas para
listar todos os
N_DEV_SUPPORTED dos
equipamentos possiveis na Live
List.

Tags dos equipamentos ativos na
rede conectados ao gateway.
LIVE_LIST_TAG_D contém os
tags do quarto grupo de 4
equipamentos.

Se N_DEV_SUPPORTED é
Blanks Na D, RO maior que 32 entdo mdltiplas
LIVE_LIST_TAG_x (onde x= A,
B, C...) devem ser incluidas para
listar todos os
N_DEV_SUPPORTED dos
equipamentos possiveis na Live
List.

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D —dindmico; N —n&o volatil; S - estético
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Pardmetros Default do Syscon

VisibleString[32

25 LIVE_LIST_TAG_B
- T 132]

VisibleString[32

26 LIVE_LIST_TAG_C
- T 132]

VisibleString[4][

27 LIVE_LIST_TAG_D 3]
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TBWH - Transdutor do Equipamento WirelessHART

Este bloco transdutor prové as seguintes caracteristicas principais:

Variaveis digitais HART? lidas do instrumento de campo;

[ ]

e Nomes (variable names) para identificar as variaveis digitais HART.
e Bypass de Comando HART;

¢ Field Diagnostics (FD) padronizado.

Descrigéo

O TBWH é um bloco transdutor HSE WIO usado para mapear cada um dos instrumentos de campo
HART e WirelessHART. O tag de um bloco TBWH é muito importante e deve ser configurado com
o] tag6 do instrumento de campo que serd mapeado. Podem ser instanciados tantos blocos TBWH,
guantos forem os instrumentos de campo HART e WirelessHART .

Mecanismo de atualizacdo de pardmetro de configuragdo do instrumento de campo

Quando o gateway WirelessHART detecta alteragcdo na configurac@o do instrumento de campo e a
variavel alterada esta mapeada neste bloco, o valor do parametro ST_REV é incrementado
automaticamente e pode-se gerar um evento®,

Mecanismo de Bypass de comando HART
A éarea de Bypass pode ser usada para enviar um comando HART para o instrumento de campo.
Um cliente, por exemplo um Gerenciador de Ativos, pode se beneficiar deste mecanismo.

Desde que o estado do parametro HART_COM_STAT seja Idle, o comando HART pode ser escrito
no parametro HART_CMD. Ap0s a escrita, o estado do parametro HART_COM_STAT se alterara
para Busy9 e 0 comando sera enviado ao instrumento, que 0 processara e retornard uma resposta
correspondente. A resposta para o comando HART sera atualizada no parametro HART_RESP.
Além disso, um evento™ sera reportado na rede HSE e o estado do parAmetro HART_COM_STAT
retornara para Idle.

Para acessar a resposta do instrumento de campo, o cliente pode optar por um dos métodos

abaixo:

a) Ler diretamente a resposta disponivel no pardmetro HART_RESP. Dado o mecanismo de
Bypass descrito acima, conclui-se que isso sO sera possivel apos o valor do parametro
HART_COM_STAT alterar de Busy para Idle.

b) Subscrever o evento que sera reportado na rede HSE.

Diagndstico e Corregéo de Problemas

O parametro BLOCK_ERR pode indicar Block configuration devido aos seguintes problemas:

e Na&o existe instrumento de campo na Live List do bloco TBHG com Long Tag igual ao tag do
bloco TBWH.

e Parametro HART_EXPD_DEV_INFO nédo esta parametrizado como indicado pelo parametro
HART_ACTL_DEV_INFO.

O status das variaveis digitais HART indica ocorréncias como, por exemplo, queda de comunicacao
com o instrumento de campo e falha no sensor do instrumento. A tabela abaixo apresenta quatro
condicbes hierérquicasll € 0s respectivos status para as variaveis HART.

® Ver parametros HART_PV, HART_SV, HART_TV, HART_QV, HART_5V, HART_6V, HART_7V, HART_8V e PRIMARY_VALUE.

® O Long Tag foi introduzido no protocolo HART a partir da versdo 6. Sabendo-se disso, o tag do instrumento de campo é o Long Tag do
instrumento de campo HART para todos os instrumentos que implementarem a versdo 6 ou 7 do protocolo HART. Caso contrario, o tag do
instrumento de campo serd considerado igual & Message atribuida ao instrumento. A Message é definida pelo protocolo HART e possui
comprimento igual a 32 caracteres.

" Ver tépico Especificagdes Técnicas do manual do DFI302 para informagdes adicionais sobre o nimero méaximo de instrumentos suportados.

8 Ver parametro UPDATE_EVT.

° Isso impede que o cliente escreva outro comando antes de receber a resposta para o0 comando recém-escrito.

1% ver parametro HART_IND. Este parametro também contém a resposta recebida para o comando HART.

" Se duas ou mais condigdes estiverem presentes simultaneamente, a de menor condic&o hierarquica sera usada para determinar o status. Por
exemplo, se as condi¢cdes 2 e 3 estiverem presentes, o status sera determinado pela condicéo 2.
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HIERARQUIA DESCRICAO DA CONDICAO STATUS (HART_PV A HART_8V)

DA CONDICAO

1 N&o comissionado Bad:Out of Service

2 -Comissionado Bad:No Communication Last Usable Value
-HART_BAD_TMOUT diferente de zero
-Tempo decorrido desde Ultima atualizagdo maior
gue HART _BAD_TMOUT

3 -Comissionado Uncertain:Last Usable Value
-HART_UNC_TMOUT diferente de zero
-Tempo decorrido desde Ultima atualizagdo maior
gue HART_UNC_TMOUT

4 -Comissionado Converséo do status HART para status FF
-N&o ocorreu timeout.

Descricao
do Bit

HART_DIAG_MAP

Indicagdo de Mismatch no Field Diagnostics

A indicagdo de Mismatch no Field Diagnostics pode ocorrer devido as seguintes situacgoes:

e Mismatch entre o tag do instrumento de campo e o tag do bloco TBWH, que é realizado
independentemente do modo;

e Mismatch entre HART_EXPD_DEV_INFO e HART_ACTL_DEV_INFO, que é realizado somente
em Auto.

Definicdo do Field Diagnostics para o gateway WirelessHART

FD_MAINT

Default

FD_OFFSP

FD_CHE

FD_FAIL_

Index ‘

Valor ‘ Enumeration String

_MAP

EC_MAP

CK_MAP | MAP

0 FD_0 1 253 “Maintenance worker is checking” X
1 FD 1 2 1 “Primary Variable Out-of-Limits” X
2 FD_2 3 2 “Non-Prim Variable Out-of-Limits” X
3 FD_3 4 6 “HART Cold Start” X
4 FD 4 5 7 “HART Configuration Changed”
5 FD 5 6 8 “HART Device Malfunction” X
6 FD_6 7 57 “HART Maintenance Required” X
7 FD_7 8 59 “Critical Power Failure” X X
8 FD 8 9 73 “Simulation Active” X
9 FD_9 10 77 “Voltage Conditions out of Range” X
10 FD_10 11 78 “Environmental Cond. out of Range” X
11 FD 11 12 105 “Capacity denied” X
12 FD_12 13 240 “Electronics or memory Defect” X
13 FD_13 14 252 “Mismatch”
14 FD_14 15 255 “Reserved for FF use”
15 FD 15 16 255 “Reserved for FF use”
16 FD_16 17 0 “Unassigned”
17 FD_17 18 0 “Unassigned”
18 FD_18 19 0 “Unassigned”
19 FD_19 20 0 “Unassigned”
20 FD_20 21 0 “Unassigned”
21 FD 21 22 0 “Unassigned”
22 FD_22 23 0 “Unassigned”
23 FD_23 24 0 “Unassigned”
24 FD_24 25 0 “Unassigned”
25 FD_25 26 0 “Unassigned”
26 FD_26 27 0 “Unassigned”
27 FD_27 28 0 “Unassigned”
28 FD_28 29 0 “Unassigned”
29 FD_29 30 0 “Unassigned”
30 FD_30 31 0 “Unassigned”
31 FD_31 32 0 “Unassigned”
Valor (Hex) 0x0000004 | 0x00000e0 | 0x00000 | 0x000010
0 6 189 20
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Diagnéstico e Corregado de Problemas
1. BLOCK_ERR. Block configuration: esta indicagdo pode ocorrer devido aos seguintes problemas:
e Bloco ainda ndo associado a uma posi¢éo no TBHG.
o Nao foi possivel alocar VAR_NAMESs para este bloco.

Tipo/ Parametro Tipo de Faixa Valor | Unida- | Memaria/ Descricio
View Dado Valida Inicial de Outro ¢
1 (1,2,3,4|ST_REV Unsigned16 0 None S/RO
2 TAG_DESC OctString(32) Spaces Na S
STRATEGY .
3 |4 Unsigned16 255 None S
ALERT_KEY
4 |4 - Unsigned8 1 None S
1,3 MODE_BLK
5 - DS-69 Auto Na S
1,3 BLOCK_ERR —
6 - Bitstring(2) E D /RO
UPDATE_EVT
7 DS-73 D
8 BLOCK_ALM DS-72 D
TRANSDUCER_DIRECT ) Usado para selecionar varios
9 ORY Unsigned16 N/RO Blocos Transdutores.
10 |1,2,3,4| TRANSDUCER TYPE  |Unsigned16 202 N /RO Indica o tipo do Transdutor de
acordo com sua classe.
A versdo do transdutor
identificado por
TRANSDUCER_TYPE na forma
OXAABB onde AA é a maior
11 |24 -IE-EANSDUCER—TYPE—V Unsigned16 N /RO revisdo da especificagcdo do
transdutor em ele que é baseado
e BB é o nuimero da revisdo
associada e controlada pelo
fabricante do equipamento.
12 |13 |XD_ERROR Unsigneds D/RO Usado para indicar o status da
calibracéo.
Especifica o nimero do indice
13 CR:$LLECTION_DIRECTO Unsigned16 N /RO do transdutor no  Bloco
Transdutor.
Informacgéo esperada do
equipamento HART para uso do
host de gerenciamento de ativos
14 |2 HART_EXPD_DEV_INFO | DS-175 S e host de configuracio para
localizagéo de DD e validade do
display em modo off-line.
Informacéo atual do
equipamento HART para uso do
15 |2 HART_ACTL_DEV_INFO |DS-175 S, RO host de gerenciamento de ativos
= — - e host de configuragdo para
localizag&o de DD e validade do
display em modo on-line.
Buffer de comando do protocolo
! HART para uso do host de
16 HART_CMD ggtse]tStrlng Null Na D gerenciamento de ativos. N&o é
necessario para acesso do
usuério.
Buffer de resposta do protocolo
OctetStrin HART para uso do host de
17 HART_RESP [256] 9 Null Na D, RO gerenciamento de ativos. N&o é

necessario para acesso do
usuario.
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Tipo/

= ‘ View

Parametro

Tipo de
Dado

Faixa
Vélida

Valor
Inicial

Unida-
de

Meméria/
Outro

‘ Descricéo

18

HART_IND

DS-184

Indicador de resposta HART
disponivel. Um objeto de alerta
para notificar o host de
gerenciamento de ativos.

19

HART_COM_STAT

Unsigned8

O:ldle
1:Busy

Status da comunica¢do HART
(0:Desocupado, 1:0cupado)

20 |4

HART_IND_PRI

Unsigned8

Oto2

Na

Prioridade da indicagdo de
resposta.

21 |2

HART_DIAG_MAP

Unsigned8[3
2]

Um array de 1 octeto de
enumeragdo com 32 elementos,
um para cada bit, indice 1 para
bit 0 até indice 32 para bit 31,
definindo o mapeamento entre
flags de status de diagnésticos
HART e parametros de
diagnésticos de campo FF
especificado em FF-912.

22 |1

HART_TSTAMP

Time Value

Estampa de tempo da Ultima
atualizacéo das variaveis digitais
HART.

23 |4

HART_BAD_TMOUT

Unsigned16

Intervalo de  tempo, em
segundos, a espera de uma
atualizacéo das variaveis digitais
HART antes de mudar o status
para Bad/No_Comm. O valor
zero significa desabilitado.

24 |4

HART_UNC_TMOUT

Unsigned16

Intervalo de tempo, em
segundos, a espera de uma
atualizacéo das variaveis digitais
HART antes de mudar o status
para Unc/Last Usable Value. O
valor zero significa desabilitado.

25 |4

HART_VAR_CODES8

Unsigned8|[8]

250

Cddigo da variavel do
equipamento HART para
variaveis de dados de processos
(HART_PV, HART_SV,
HART_TV, HART_4V,
HART_5V, HART_6V,
HART_7V, HART_8V). O valor
250 para um elemento deste
array significa que ndo ha
variavel HART associada a
variavel de processo deste
bloco.

26 |1

HART_PV

DS-65

VAR_U
NITS9.1

D, RO

Para HART com fio, este é o
valor 4-20 mA convertido. Nao é
aplicavel ao WirelessHART™.

27 |1

HART_SV

DS-65

0

Bad:Not
connected

VAR_U
NITS9.2

D, RO

Forma digital da variavel
secundaria HART. Status sera
“Bad/Not_Connected” se nao for
usada.

28 |1

HART_TV

DS-65

0

Bad:Not
connected

VAR_U
NITS9.3

D, RO

Forma digital da variavel
terciaria.  HART. Status sera
“Bad/Not_Connected” se nao for
usada.

29 |1

HART_QV

DS-65

0

Bad:Not
connected

VAR_U
NITS9.4

D, RO

Forma digital da variavel
quaternaria HART. Status sera
“Bad/Not_Connected” se nao for
usada.

30 (1

HART 5V

DS-65

0

Bad:Not
connected

VAR_U
NITS9.5

D, RO

Forma digital da quinta variavel
HART. Status sera
“Bad/Not_Connected” se néo for
usada.
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Tipo/

View Descrigéao

Idx‘ Tipo de ‘ Faixa ‘ Valor ‘Unida- Meméria/‘

Dado Vélida Inicial de QOutro

0 Forma digital da sexta variavel

) ] VAR_U HART. Status seré
31 |1 HART_6V DS-65 Bad:Not |\ 7596 |P. RO “Bad/Not_Connected” se nao for

connected usada.

0 Forma digital da sétima variavel
VAR_U HART. Status sera

s2 |1 HART_7V DS-65 Bad:Not NITS9.7 | P RO “Bad/Not_Connected” se n&o for
connected usada.

0 Forma digital da oitava variavel
VAR_U HART. Status sera

33 |1 HART_8V DS-65 Bad:Not 7598 | P RO “Bad/Not_Connected” se n&o for
connected usada.

Para HART com fio, este é o
0 valor 4-20 mA convertido para
VAR_U unidade de engenharia baseado
41 ANALOG_VALUE DS-65 Bad:Not |\ Tgg9 |P: RO no HART_LRI? e HART_URL.
connected N&o é aplicavel ao
WirelessHART ™.
Este é um array de cédigos de
unidades de engenharia FF
correspondentes aos cédigos de
unidades de engenharia HART
para cada uma das 9 variaveis.

E S, RO VAR_UNITS9.1 até
VAR_UNITS9.8 sédo as unidades
das variaveis para HART_PV a
HART_8V e VAR_UNITS9.9 é a
unidade da variavel para
ANALOG_VALUE.

Este € um array dos nomes das
variaveis do equipamento HART.

VAR_NAMESO9.1 até
VisibleString[ blanks s VAR_NAMES9.8 s&o os nomes
9][32] das variaveis para HART_PV a
HART_8V e VAR_NAMES9.9 é
o nome da variavel para
ANALOG_VALUE.

Este € um array de 1 octeto de
0:Undefined enumeracédo com 9 elementos,
37 |4 VAR_DIR9 Unsigneds[9] | 1:Input 0 S um para cada variavel do
2:Output equipamento HART, definindo a
direcdo de cada variavel.

Valor do limite superior da faixa
do equipamento HART obtida do
equipamento. Usada para o
valor de 20 mA da conversédo 4 a
20 mA. Somente leitura no bloco
transdutor. O usuéario deve
altera-lo via ferramenta de
configuracéo HART.

Valor do limite inferior da faixa
do equipamento HART obtida do
equipamento. Usada para o
valor de 4 mA da converséo 4 a
20 mA. Somente leitura no bloco
transdutor. O wusuéario deve
altera-lo via ferramenta de
configuracéo HART.

Limiares superior e inferior da
faixa para indicagdes na entrada
de status bad e uncertain (status
40 (2 IO_THRESHOLD DS-179 S ANALOG_VALUE) e limites
superior e inferior da faixa na
saida para o sinal 4-20 mA do
equipamento HART.

Parametro ‘

35 |4 VAR_UNITS9 8”5'9”8‘116[

36 VAR_NAMES9

38 (2 HART_URL Float S, RO

39 (2 HART_LRL Float S, RO
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Tipo/
View

Parametro

Tipo de
Dado

Faixa
Vélida

Unida-
de

Meméria/
Outro

Descricéo

Idx ‘

41

ACK_OPTION

Bitstring(2)

0:Auto Ack
Disabled

1:Auto Ack
Enabled

Selecdo de quais alarmes
associados ao bloco seréo
automaticamente reconhecidos.

42

FD_VER

Unsigned16

Na

Indica a maior verséo da
especificacdo de Diagnéstico de
Campo para  qual este
equipamento foi projetado.

43

1.3

FD_FAIL_ACTIVE

BitString[4]

Na

Este parametro reflete as
condicdes de erro detectadas
como ativas e selecionadas para
esta categoria. E uma sequéncia
de bits, entdo  mudltiplas
condi¢des podem estar ativas.

44

1,3

FD_OFFSPEC_ACTIVE

BitString[4]

Na

Este pardmetro reflete as
condicdes de erro detectadas
como ativas e selecionadas para
esta categoria. E uma sequéncia
de bits, entdo  mudltiplas
condi¢gBes podem estar ativas.

45

1.3

FD_MAINT_ACTIVE

BitString[4]

Na

Este pardmetro reflete as
condigbes de erro detectadas
como ativas e selecionadas para
esta categoria. E uma sequéncia
de bits, entdo  multiplas
condi¢des podem estar ativas.

46

1,3

FD_CHECK_ACTIVE

BitString[4]

Na

Este pardmetro reflete as
condicdes de erro detectadas
como ativas e selecionadas para
esta categoria. E uma sequéncia
de bits, entdo  mudltiplas
condi¢gBes podem estar ativas.

47

FD_FAIL_MAP

BitString[4]

Na

Este parametro mapeia as
condigbes a serem detectadas
como ativas para esta categoria
de alarme. Entdo a mesma
condicdo pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das
4 categorias de alarmes.

48

FD_OFFSPEC_MAP

BitString[4]

Na

Este parametro mapeia as
condigbes a serem detectadas
como ativas para esta categoria
de alarme. Entdo a mesma
condicdo pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das
4 categorias de alarmes.

49

FD_MAINT_MAP

BitString[4]

Na

Este pardmetro mapeia as
condicdes a serem detectadas
como ativas para esta categoria
de alarme. Entdo a mesma
condicdo pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das
4 categorias de alarmes.

50

FD_CHECK_MAP

BitString[4]

Na

Este pardmetro mapeia as
condicdes a serem detectadas
como ativas para esta categoria
de alarme. Entdo a mesma
condicdo pode estar ativa em
todas, algumas ou nenhuma das
4 categorias de alarmes.

2.56




Biblioteca de Blocos

Tipo/

View Descrigéao

Idx‘ Tipo de ‘ Faixa ‘ Valor ‘Unida- Meméria/‘

Dado Vélida Inicial de QOutro

Na Este parametro permite que o
usuario  suprima  quaisquer
condigbes Unicas ou multiplas
gue estejam ativas, nesta
categoria, de serem transmitidas
51 (4 FD_FAIL_MASK BitString[4] S para o host através do
parametro do alarme. Um bit
igual a “1” inibird a transmissao
da condi¢&do e um bit igual a “0”
permitira a transmissdo da
condicao.

Na Este parametro permite que o
usuario  suprima  quaisquer
condigbes Unicas ou mlltiplas
gue estejam ativas, nesta
categoria, de serem transmitidas
52 (4 FD_OFFSPEC_MASK BitString[4] S para o host através do
parametro do alarme. Um bit
igual a “1” inibird a transmissao
da condicdo e um bit igual a “0”
permitira a transmissdo da
condicao.

Na Este parametro permite que o
usuario  suprima  quaisquer
condigbes Unicas ou mlltiplas
gue estejam ativas, nesta
categoria, de serem transmitidas
53 (4 FD_MAINT_MASK BitString[4] S para o host através do
parametro do alarme. Um bit
igual a “1” inibird a transmissao
da condicdo e um bit igual a “0”
permitira a transmissdo da
condicao.

Na Este parametro permite que o
usuario  suprima  quaisquer
condigBes Unicas ou mdltiplas
gque estejam ativas, nesta
categoria, de serem transmitidas
54 |4 FD_CHECK_MASK BitString[4] S para o host através do
parametro do alarme. Um bit
igual a “1” inibird a transmissao
da condicdo e um bit igual a “0”
permitira a transmissdo da
condicao.

Na Este parametro é usado
primeiramente para transmitir
uma mudang¢a nas condicdes
55 FD_FAIL_ALM DS-87 D ativas associadas, que nao
estdo mascaradas, para esta
categoria de alarme para o
sistema host.

Na Este parametro é usado
primeiramente para transmitir
uma mudang¢a nas condicdes
56 FD_OFFSPEC_ALM DS-87 D ativas associadas, que nao
estdo mascaradas, para esta
categoria de alarme para o
sistema host.

Na Este parametro é usado
primeiramente para transmitir
uma mudanga nas condigbes
57 FD_MAINT_ALM DS-87 D ativas associadas, que nao
estdo mascaradas, para esta
categoria de alarme para o
sistema host.

Parametro ‘
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Tipo/
View

Parametro

Tipo de
Dado

Faixa
Vélida

Valor
Inicial

Unida-
de

Meméria/
Outro

Descricéo

Idx ‘

58

FD_CHECK_ALM

DS-87

Na

Este parametro é usado
primeiramente para transmitir
uma mudanga nas condigbes
ativas associadas, que nao
estdo mascaradas, para esta
categoria de alarme para o
sistema host.

59 |4

FD_FAIL_PRI

Unsigned8

0-15

Na

Este pardmetro permite o
usuario especificar a prioridade
desta categoria de alarme.

60 |4

FD_OFFSPEC_PRI

Unsigned8

0-15

Na

Este pardmetro permite o
usuario especificar a prioridade
desta categoria de alarme.

61 |4

FD_MAINT_PRI

Unsigned8

0-15

Na

Este pardmetro permite o
usuario especificar a prioridade
desta categoria de alarme.

62 |4

FD_CHECK_PRI

Unsigned8

0-15

Na

Este pardmetro permite o
usuario especificar a prioridade
desta categoria de alarme.

63 |3

FD_SIMULATE

DS-89

disabled

Na

Este parametro permite que as
condigbes sejam fornecidas
manualmente quando a
simulagdo estd  habilitada.
Quando a simulagdo esta
desabilitada, o valor do
diagnéstico simulado e o valor
do diagnostico seguem as
condi¢des atuais. O jumper de
simulagdo € requerido para
habiltar a simulagéo e enquanto
estiver habiltada a acéo
recomendada mostrara que a
simulagéo esté ativa.

2.58




Biblioteca de Blocos

Tipo/

1dx Parametro Tipo de Faixa Valor | Unida- | Memaria/ Descricio
View Dado Valida Inicial de Outro &
0-Not Na
Initalized
1-No Action
Required
2-Check
primary
sensor range
3- Check
non-primary
sensor range
4--No Action
Required
5--No Action
Required A .
6- Check Este parametro é um resumo
. enumerado da condicdo mais
222;?)?’ severa ou condi¢des detectadas.
7-HART (@) ~help da DD descrevera por
device acdes gnumeradas 0 que deve
64 |13 |FD_RECOMMEN ACT |Unsigned16 |requires 0 D, RO e el para alviarals)
maintenance con |§ao (oe_s)_. =
0" é definido como “N&o
gﬂ;?;k iniciado” e “1” € definido como
“Nenhuma agéo requerida”,
charge . todas as outras séo definidas
9--No Action pelo fabricante.
Required
10-Check
power supply
voltage
11-Check
environment
conditions
12-Check
HART device
specification
13-Replace
the
electronics of
HART device
Estrutura de dados que
descreve a informagdo de
65 |4 HART_BURST_CTRL_1 | DS-183 S, RO controle de burst configurada em
um equipamento HART.
Estrutura de dados que
descreve a informagdo de
66 |4 HART_BURST_CTRL_2 | DS-183 S, RO controle de burst configurada em
um equipamento HART.
Estrutura de dados que
descreve a informagdo de
67 14 HART_BURST_CTRL_3 | DS-183 S, RO controle de burst configurada em
um equipamento HART.
Estrutura de dados que
68 |4 HART_BURST_CTRL_4 |DS-183 S, RO descreve a informacdo - de
- - — controle de burst configurada em
um equipamento HART.
0a99, Na
69 LOCAL_MOD_MAP Unsigned8 255-ndo 255 S Define os enderegos Modbus.
mapeado

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D —dindmico; N —n&o volatil; S - estético
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: ParAmetros Default do Syscon
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Blocos Funcionais de Entrada

Al — Entrada Analdgica

Viséo Geral
O bloco de Entrada Analdgica obtém os dados de entrada do Bloco Transdutor, selecionado pelo
namero do canal e torna-o disponivel para outros blocos funcionais através das suas saidas.

Descricao

O bloco Al é conectado ao bloco transdutor através do parametro CHANNEL que deve equiparar-se
ao seguinte pardmetro no bloco transdutor:

- Parametro SENSOR_TRANSDUCER_NUMBER para o TT302

- Parametro TERMINAL_NUMBER para o IF302

O parametro CHANNEL deve ser configurado para 1 (um) se o bloco Al estiver executando no
LD302, e nenhuma configuragéo é necessaria no bloco transdutor para conecta-lo ao bloco Al.

A escala do Transdutor (XD_SCALE) é aplicada ao valor do canal para produzir o FIELD_VAL em
porcentagem. O Cadigo de Unidades de Engenharia e a faixa do parametro XD_SCALE devem ser
apropriados para o sensor do bloco transdutor conectado ao bloco Al, de outra forma, uma
indicacdo de alarme de bloco de configuracéo de erro sera gerada.

O parametro L_TYPE determina como os valores que passam pelo bloco transdutor serdo usados
dentro do bloco. As op¢des séo:
e Direct — o valor do transdutor é passado diretamente para a PV. Por essa razdo, é
desnecessario 0 uso do OUT_SCALE;
e Indirect — o valor PV é o valor FIELD_VAL baseado no OUT_SCALE;
e Indirect with Square Root — o valor PV é raiz quadrada do FIELD_VAL baseado no
OUT_SCALE.

PV e OUT sempre tém escalas idénticas baseadas no OUT_SCALE.

O parametro LOW_CUT € uma caracteristica opcional que pode ser usada para eliminar ruidos
proximos a zero de um sensor de fluxo. O parametro LOW_CUT tem uma opg¢éo correspondente
“Low cutoff” no parametro I0_OPTS. Se o bit “LOW_CUTOFF” for verdadeiro, qualquer saida
abaixo do valor de corte (LOW_CUT) sera mudada para zero.

BLOCK_ERR
O BLOCK_ERR do bloco Al refletira as seguintes causas:
e Block Configuration Error — ha erro de configuracdo quando uma ou mais das seguintes
situacdes ocorrem:
0 Quando os pardmetros CHANNEL ou L_TYPE tém valores invalidos;
0 Quando o XD_SCALE nao tem uma unidade de engenharia ou faixa adequadas
ao sensor do bloco transdutor;
0 Quando o parametro CHANNEL e a configuracédo do bloco HC (DFI302) ndo sao
compativeis.
e Simulate Active — Quando a Simulacao esté ativa;
e Input Failure —falha no médulo E/S (DFI302);
e  Out of Service — Quando o bloco esta no modo O/S.

Modos Suportados
O/S, Man e Auto.

Status
O bloco Al ndo suporta modo cascata. Entdo, o status de saida ndo tem um sub-status cascata.

Quando o valor OUT excede a faixa OUT_SCALE e ndo ha uma condi¢édo ruim no bloco, entédo o

status de OUT sera “uncertain, EU Range Violation”.

As seguintes opcdes do STATUS_OPTS aplicam-se, no qual Limited refere-se aos limites do
sensor: (veja as opc¢des dos Blocos Funcionais para maiores detalhes sobre cada opgéo)

e Propagate Fault Forward

e Uncertain if Limited

e BAD if Limited

e Uncertain if Man mode
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Esquematico

Parametro

Parametros

Tipo Dado

(tamanho)

Faixa Valida/
Opcoes

FIELD_WAL(:)
A OUT_SCALE—
CHANNEL |
o] ZIMIULATE —a—» x0_SCALE ‘.: I:ILlT_SCA.LE—‘
‘LIHDIHEGT
'
1
DIRECT 1 IHE_SQHT
1
LTYEE i Py MAHUAL
10_OFTS
'
1
1 o LOW_CUT PY_FTIME oL —y jDUT
AUTO J
1
ALARME

Valor
Default

Modo

Mem(’)ria/‘

Descrigcao

ST REV Unsigned6 0 Nenhuma
Oct
2 TAG_DESC String(32) Espacos Na S
3 STRATEGY Unsigned16 0 Nenhuma S
4 ALERT KEY Unsigned8 1a 255 0 Nenhuma S
5 MODE_BLK DS-69 O/S Na S Veja Parametro de Modo
6 BLOCK_ERR | Bit String(2) E D/RO
7 PV DS-65 PV D/RO Processa o valor analdgico para usar
na execucao da funcao.
OUT_SCALE O valor analégico calculado como um
& ey DG +/- 10% e D) L3 resultado da execucdo da funcgao.
1: Desabilitado; . .
2 Ativo: Permite que o valor de entrada seja
9 SIMULATE DS-82 s8o as opgdes | Desabili tado D manuaimente - fomecido  quando a
Habilita simulagdo esti habilitada. Neste caso, o
/Desabilita valor simulado e status serdo o valor PV.
Ddegcteincéegée Dc;ac;))?inc(i)ecr;ée Os valores alto e baixo da escala, do
o .’fmento - apmento transdutor para um canal especifico.
10 XD_SCALE DS-68 S/erpmanual ' ?/ejg o i@ ’ XD S/Man |O valor Default para cada equipamento
: - Smar é mostrado abaixo:
para maiores | “Descri¢céo” . @
detalhes. para detalhes. DIFEDE: v do|P
11 | ouT SCALE DS-68 0-100% ouT S/Man |©OS valores alto e baixo da escala para
— ° 0 parametro OUT.
12 | GRANT_DENY DS-70 0 Na D
13 | 10_OPTS |BitString(2) | VeI 0Pe0es 0 na S/0IS |Veja Opgdes de Blocos
14 | STATUS_OPTS | Bit String (2) | V&I2 0Peoes 0 Na S/0/S | Veja Opgdes de Blocos
Para mais detalhes sobre a
15 | CHANNEL Unsigned16 0 Nenhuma s oo || EEMRLIIEED EESGE PEEIETD, VET @
Capitulo 1 “Configurando o parametro
CHANNEL".
Determina como os valores passados
1: Direct pelo bloco transdutor podem ser
. : usados:
16 L_TYPE Unsigned 8 gj :Eg:::g: s 0 E S /Man Direct: Diretamente;
R.oot a Indirect: com uma porcentagem;
Indirect Sq Root: com uma
porcentagem e com raiz quadrada
Um valor de zero por cento da escala é
Nao - usado no processamento do bloco, se
S R oz Negativo Y el . o valor do transdutor for abaixo deste
limite, em % da escala. Esta
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Idx Parametro

Tipo Dado |Faixa Vélida/‘ Valor

‘ Unid. ‘ Memorla/‘

Modo Descricao

(tamanho) Opcoes Default

caracteristica pode ser usada para
eliminar ruidos préximos a zero para
um sensor de fluxo.

Constante de tempo de um filtro de

0 Sec S exponencial Unica para a PV, em
segundos.

Valor bruto do dispositivo de campo
em porcentagem da faixa PV, com um
status refletindo a condi¢ao do
Transdutor, antes da caracterizagao do
sinal (L_TYPE) ou filtragem
(PV_FTIME).

Este alerta é gerado por qualquer
mudanca no dado estatico.

O alarme de bloco é usado para toda
configuracéo, hardware, falha na conexao
ou problemas no sistema no bloco. A
causa do alerta é inserida no campo
subcode. O primeiro alerta a tornar-se

21 |BLOCK_ALM DS-72 Na D ativo, acionara o status no atributo Status.
Tao logo o status Unreported é zerado
pela tarefa de repasse de alerta, outro
alerta de bloco pode ser repassado sem
zerar o status Active, se o subcadigo foi
alterado.

O status do alerta atual, estados néo
reconhecidos, estados néo

Nao -

18 |PV_FTIME Float Negativo

19 |[FIELD_VAL DS-65 % D/RO

20 |UPDATE_EVT |DS-73 Na D

22 | ALARM_SUM DS-74 VL OlEEES Na S repassados, e estados desabilitados
de Blocos )
dos alarmes associados com o bloco
funcional.
0: Auto ACK Selecao de quais alarmes associados
Desabilita ¢ a

23 | ACK_OPTION | Bit String(2) 1: Auto ACK 0 Na S com o bloco serdo automaticamente
’ reconhecidos.

Habilita
Pardmetro de Histerese de Alarme. Para
24 | ALARM_HYS Float 0a50% 0.5% % S limpar este alarme, o valor PV deve =
- retornar dentro dos limites de alarme mais
a histerese.
25 HI_HI_ PRI Unsigned8 0al5 S Prioridade do alarme muito alto.
OUT_SCALE, Valor limite para o alarme muito alto em
26 HI_HI_LIM Float +INF +INF ouT S Unidades de Engenharia.
27 Hl PRI Unsigned8 0als S Prioridade do alarme alto.
OUT_SCALE, Valor para o alarme alto em Unidades
28 HI_LIM Float TINE +INF ouT S de Engenharia.
29 LO PRI Unsigned8 0al5 S Prioridade do alarme baixo.
30 LO_LIM Float OUT_SCALE, INE ouT s Valor para o alarme baixo em Unidades
-INF de Engenharia.
31 LO LO PRI Unsigned8 0al5 S Prioridade para o alarme muito baixo.
OUT_SCALE, - Valor limite para o alarme muito baixo em
32 LO_LO_LIM Float INF -INF ouT S Unidades de Engenharia.
33 HI HI ALM DS-71 oUT D Informagoe_s de status do al_arme muito
- = alto e seu timestamp associado.
34 HI ALM DS-71 oUT D Informac;oes de statu_s do alarme alto e
—= seu timestamp associado.
35 LO ALM DS-71 ouT D Informagdes de status do alarme baixo e
- seu timestamp associado.
36 | LO_LO ALM DS-71 ouT D InformagGes de status do alarme muito

baixo e seu timestamp associado.

Legenda: E — Lista de Parametros; na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D —dinamico; N — ndo volatil; S - estatico
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon

Se o parametro DIAG.BEHAVIOR é “Adapted”:

O valor Default de CHANNEL é o menor numero disponivel.

O valor Default de L_TYPE é direto.

O modo requerido para escrever € modo Atual para o parametro OUT, indiferentemente do modo
Target.
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EAIl — Entrada Analdgica Otimizada

Visao Geral

O bloco funcional Entrada Analdgica Otimizada possui todos os parametros do bloco Al
Adicionalmente fornece uma saida de alarme (parametro OUT_ALM) que pode ser utilizada em
l6gica de controle.

Esquematico

s N
FIELLD WAL
. - |—|ﬂUT SCALE Py MANUAL
CHAKKEL
mje}m
SIMULATE | ¥0_SCALE —wlOUT SCALE AT
gw&*E:T
i =
IHIZI_‘\(;IIJ'
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Descrigéo

O bloco funcional EAI possui a caracteristica adicional de saida de alarme OUT_ALM indicativo de
alguma condigdo de alarme estabelecida. O bloco possui 4 alarmes estaticos que sdo configurados
pelos pardmetros de xx_LIM (onde xx indica um dos 4 tipos de alarme do bloco: HI, LO, HI_HI e

LO_LO).

O tipo de alarme gerado na saida OUT_ALM é escolhido através do parametro OUT_ALM_SUM.
Neste caso é permitido a selecdo das seguintes opgfes de alarmes:

OUT_ALM_SUM | CONDICOES DE ALARME

HI_ HI_ALM | HILALM | LO ALM | LO LO ALM
ANY v v v v
LOWs v v
HIGHs v v
LEVEL1 v v
LEVEL2 v v
LO_LO v
LO v
HI v
HI_HI v
NONE

O Parametro PRE_OUT_ALM gera internamente um valor I6gico 1 assim que a condi¢ao de alarme
escolhida em OUT_ALM_SUM for estabelecida.

Opcionalmente o parametro INVERT_OPTS permite inverter o valor légico TRUE da saida
OUT_ALM de 1 para 0.

BLOCK_ERR

O BLOCK_ERR do bloco refletira as seguintes causas:
Out of Service — ocorre quando o bloco esta no modo O/S.

2.63



Manual de Instru¢des dos Blocos Funcionais — Library B

Modos Suportados
O/S, MAN e AUTO

Modos

Apenas no Modo Out of Service é possivel configurar INVERT_OPTS entre os seus dois modos de
operagao.

O Modo Manual desconecta a saida OUT_ALM do algoritmo e permite substituicio manual do
alarme. No Modo Automatico a saida OUT_ALM segue PRE_OUT_ALM, observando a opgédo de
valor légico TRUE configurada em INVERT_OPTS.

Parametros

Tipo de Memoria /

‘ Views ‘ Descrigao

‘FaixaVéIida‘ VelEg ‘

Index Parametro ‘

Dado Default Modo
Este parametro indica se ha
ou ndo alarme e €
37 PRE_OUT_ALM DS 66 D/RO 1,3 disponibilizado quando o
bloco estd em modo Auto na
saida OUT_ALM.
Saida discreta que indica se
o bloco esta em condicéo de
38 OUT_ALM DS_66 0 D/MAN 1,3 alarme (valor 1) ou se nao
estd em condicdo de alarme
(valor 0).
0: NONE
1: LO_LO
3'2II_éSVs Especifica as condi(;(”)es.de
_ '4_ HI alarme que devem assumir o
39 OUT_ALM_SUM | Unsigned 8 6: LEVELl 0 S//IMAN 4 valor True para que o0 a
é' HlHI saida OUT_ALM assuma
o LEV_ELZ valor True.
12: HIGHs
15: ANY
Parédmetro para inverséo do
40 INVERT_OPTS Bitstring(2) 0 S/IMAN 4 valor légico correspondente
a saida de valor True.

Legenda: E — Lista de Parametros; NA — ParAmetro Admensional; RO — Somente Leitura; D — Dindmico; N — N&o volatil; S -
Estatico
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DIl — Entrada Discreta

Visao Geral

O bloco DI obtém o dado da entrada discreta do bloco transdutor ou diretamente da entrada fisica e
torna-o disponivel para as saidas de outros blocos funcionais.
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Descricao
O FIELD_VAL_D mostra o estado verdadeiro on/off do hardware, usando XD_STATE.

A saida do bloco pode ser invertida utilizando a opgao “Invert” do parametro IO_OPTS. Se “Invert”
esta habilitado, entdo um valor de campo diferente de zero resulta em uma saida igual a zero (0).
Da mesma forma, um valor de campo igual a zero, resulta em uma saida igual a um (1).

PV_FTIME pode ser usado para ajustar o tempo que o hardware deve estar em um estado antes
de conseguir passar para a PV_D. A PV_D é sempre o valor no qual o bloco sera colocado em
OUT_D se o0 modo for Auto. Quando o bloco estd no modo Man, a escrita em OUT_D é permitida.
A PV_D e aOUT_D tém a mesma escala definida por OUT_STATE.

BLOCK_ERR

O BLOCK_ERR do bloco DI refletira as seguintes causas:
e Block Configuration Error — ha erro de configuracdo quando uma ou mais das seguintes
situacdes ocorrem:
0 Quando o parametro CHANNEL tem um valor invalido;
0 Quando a configuragdo do parametro CHANNEL n&o estd compativel com a do
bloco HC (DFI302).
e Simulate Active — Quando a Simulacéo esta ativa;
¢ Input Failure — falha no médulo E/S (DFI302);
e  Out of Service — Quando o bloco esta no modo O/S.

Modos Suportados
O/S, Man e Auto.
Status

O Bloco DI ndo suporta modo Cascata. Entdo, o status de saida ndo tem sub-status cascata. As
seguintes opc¢des do STATUS_OPTS aplicam-se: Propagate Fault Forward.
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Pardmetros
1dx Parametro Tipo Dado | Faixa Valida Valor Unid Memoéria/ Descricso
(tamanho) Opcodes Default : Modo ¢
1 ST _REV Unsigned16 0 Nenhuma |S/RO
Oct
2 TAG_DESC String(32) Espacos |Na S
3 STRATEGY Unsigned16 0 Nenhuma [S
4 ALERT_KEY Unsigned8 la 255 0 Nenhuma |S
5 MODE_BLK DS-69 o/S Na S Veja Parametro de Modo.
6 BLOCK_ERR Bit String(2) E D /RO

O valor primério discreto para usar na

7 PV_D DS-66 PV D /RO execucéo da fungé@o, ou um valor de processo
associado a ele.

O valor primério discreto calculado como um

8 OUT_D DS-66 OUT_STATE ouT D/ Man = =
resultado de execucgéo da fungéo.
1: Desabilitado; Permite que a entrada discreta seja
2: Ativo Desabili- manualmente fornecida quando a simulagéo
9 SIMULATE_D DsS-83 séo as opcdes tado D esta habilitada. Quando a simulacéo esta
Habilita/ desabilitada, o valor e status de PV_D sera
Desabilita fornecido pelo valor e status do Transducer.
Lista para o texto descrevendo os estados do
10 |XD_STATE Unsigned16 0 XD S valor discreto para o valor obtido do
transdutor.
11 |ouT STATE Unsigned16 0 ouT s Lista para o texto descrevendo os estados de
uma saida discreta.
12 GRANT_DENY DS-70 0 na D
13 |10_oPTs Bit String(2) | {12 OPe0es de (g na S/0/S  |Veja Opcoes de Blocos
14 |STATUS_OPTS |BitSting(2) |ioia OPeOes de (g Na S/0/S  |Veja Opcdes de Blocos
Para mais detalhes sobre a configuracéo
15 | CHANNEL Unsigned16 0 Nenhuma [S/O/S deste parametro, ver o capitulo 1
“Configurando o parametro CHANNEL".
16 |PV_FTIME Flutuante  |Non -Negative |0 Sec s Constante de tempo de um filtro com

exponencial Unica para a PV, em segundos.
Valor bruto de uma entrada discreta do

17 FIELD_VAL_D DS-66 On/Off D /RO equipamento de campo, com o status
refletindo a condi¢cdo do Transdutor.

Este alerta é gerado por qualquer mudanga
no dado estético.

O alarme de bloco é usado para toda
configuracéo, hardware, falha na conexao ou
problemas no sistema no bloco. A causa
deste alerta é inserida no campo subcode.
Este primeiro alerta quando torna-se ativo
aciona o status Active no atributo Status. Téo
logo quanto o status Unreported é limpado
pela tarefa de repasse de alerta, outro bloco
de alerta pode ser repassado sem limpar o
status Active, se o subcddigo tiver mudanca.
Resumo do status do alerta atual, estados
ndo reconhecidos, estados ndo repassados e

18 |UPDATE_EVT DS-73 Na D

19 |BLOCK_ALM DS-72 Na D

Veja as Opgbes

20 ALARM_SUM DS-74 de Blocos Na S estados desabilitados dos alarmes
associados ao bloco funcional.
0: Auto ACK
. ) Desabilita Sele¢do de quais alarmes associados com o
21 ACK_OPTION Bit String(2) 1: Auto ACK 0 Na S bloco serdo automaticamente aceitos.
Habilita
22 DISC_PRI Unsigned8 0al5 0 S Prioridade do alarme discreto.
23 DISC_LIM Unsigneds PV_STATE 0 PV s Elzt'f:r(]jg da entrada discreta no qual gerara um
24 DISC_ALM DS-72 PV D gssct.rsgtuos e o timestamp associado ao alarme

Legenda: E — Lista de Parametros; Na — Parametro Adimensional; RO — Somente Leitura; D —dindmico; N —n&o volatil; S - estético
Linha com Preenchimento de Fundo Cinza: Parametros Default do Syscon
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MAI — Multiplas Entradas Analégicas

Descricao
O bloco MAI torna disponivel a rede FOUNDATION Fieldbus oito variaveis analégicas do
subsistema E/S através de seus oito parametros de saida OUT_1 até OUT_8.

Para o DFI trabalhando com cartdo de Entrada Analégica, deve-se trabalhar na faixa de 4-20mA ou
1-5V. Neste caso, os valores de saida sdo em porcentagem de 0 a 100 %. Caso necessitar
trabalhar em outra configuragdo do cartéo, devera ser utilizado o bloco Al.

A indicagdo de status nos parametros de saida OUT_x dependem do subsistema E/S e do bloco
transdutor, que € especifico para cada equipamento. Por exemplo, se ha uma deteccao individual
de falha no sensor, sera indicado no status do parametro relacionado OUT_x. Se houver problemas
na interface para o subsistema serdo indicados nos status de todos OUT_x como BAD — Device
Failure.

BLOCK_ERR
O BLOCK_ERR do bloco MAI refletira as seguintes causas:
e Block Configuration Error — ha erro de configuragdo quando a configuragdo de CHANNEL
nao esta compativel com a de HC (DFI302);
e  QOut of Service — Quando o bloco esta no modo O/S.

Status

O status de OUT_x sera o seguinte se 0 BLOCK_ERR indicar:
e Other — Bad : Configuration Error
e Input failure — Bad : Device Failure
e Power up — Bad : Device Failure

Modos Suportados
O/S, Man e Auto.
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